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BREVINI POWER TRANSMISSION

Die Industriegruppe Brevini gehort zu den Marktfuhrern in zwei bedeutenden Industriesektoren: mechanische An-
triebstechnik und hydraulische Systeme. Die Unternehmen der Gruppe, die Planetengetriebe, Stirnrad- und Ke-
gelstirnradgetriebe sowie Winden herstellen, werden gemeinsam in einem Geschéaftsbereich gefthrt: Brevini Power
Transmission.

Mit seiner weltweiten Prasenz auf den wichtigsten Weltmarkten durch ein Netz von direkten Niederlassungen ist
Brevini Power Transmission ein Weltunternehmen mit starken Wettbewerbsvorteilen: vollstdndiges Produktange-
bot, weltweiter Service, Erfahrung in jeder Art von Anwendungen, von selbstbewegenden Maschinen bis hin zu In-
dustrieanlagen. Der konsolidierte Umsatz von Brevini Power Transmission betrdgt 315 Millionen Euro mit 1200
Mitarbeitern. Die Holding Brevini Group erreicht einen Umsatz von 430 Millionen Euro mit 1800 Beschaftigten.

The Brevini industrial Group is a market leader in two strategic business areas: mechanical transmissions and hy-
draulic systems. The companies manufacturing planetary gear drives, helical and bevel-helical gearboxes,

winches are managed together in the business unit: Brevini Power Transmission.

Present with a direct network in the main world markets, Brevini Power Transmission is a global player with strong
competitive advantages: full product range, worldwide service, experience in all possible applications, both on mo-
bile machines and on industrial equipment. Brevini Power Transmission now has a consolidated turnover of 315 mil-
lion Euro, with 1200 employees. The holding company Brevini Group has a turnover of 430 million Euro, employing
1800 people.

Il Gruppo Brevini € leader di mercato in due importanti settori industriali: le trasmissioni meccaniche e i sistemi
oleodinamici. Le societa che producono riduttori epicicloidali, riduttori ad assi paralleli e ortogonali, argani, sono
gestite in modo integrato nella business unit: Brevini Power Transmission.

Presente nei maggiori mercati mondiali con una rete diretta di filiali, Brevini Power Transmission € una impresa glo-
bale con forti vantaggi competitivi: gamma completa di prodotti, attivita di servizio su scala mondiale, esperienza
in tutti i tipi di applicazione, dalle macchine semoventi ai sistemi industriali. Brevini Power Transmission ha un giro
d'affari consolidato di 315 milioni di Euro, con 1200 dipendenti. La holding Brevini Group ha raggiunto un fattur-
ato di 430 milioni di Euro, dando lavoro a 1800 persone.
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VERTRIEBS- UND SERVICENETZWERK

Tochtergesellschaften und Vertriebsburos in Deutschland

Vertriebsbiiro Nord
28779 Bremen

Tel.: +49(0)6172-102-741
manfred.malth @piv-drives.com

Vertriebsbiiro Nordwest
46325 Borken / Westf.

Tel. +49(0)6172-102-716
felix.bruland @ piv-drives.com

44227 Dortmund
Tel. +49(0)6172-102-715
heiner.heimers @piv-drives.com

Vertrieb Key-Accounts Nord
44289 Dortmund

Tel. +49(0)6172-102-714
heinz.plaumann @piv-drives.com

Vertriebsbiiro Nordost
04435 Schkeuditz

Tel. +49(0)6172-102-717
wolfgang.schmidt@piv-drives.com

Vertriebsbiiro West

41239 Ménchengladbach

Tel. +49(0)6172-102-719
christian.wallusch @ piv-drives.com

Vertrieb Key-Accounts Sud
76877 Offenbach/Pfalz

Tel. +49(0)6172-102-720
claus-peter.heilig @ piv-drives.com

Niederlassungen Europa

Austria

Brevini Power
Transmission/PIV Drives
1230 Wien

Tel. +43(0) 16621155-11/-22
wilfried.hilscher @piv-drives.com
walter.kreiss| @ piv-drives.com

Benelux

Brevini Belgio S.A.
5000 Namur (Belgium)
Tel. +32-81-229194
info@brevini.be

Denmark

Brevini Norge AS
2690 Karlslunde

Tel. +45-461-54500
mail @brevini.dk

Finland

Brevini Finland Oy.
02270 Espoo

Tel. +358-20-743 1828
info@brevini fi

Handelsvertretungen

Bosnia and Herzigovina
PORD Beograd d.o.o.
11000 Beograd

Tel. 00381 (11) 3246737
pord@eunet.yu

China

Shanghai Deuchi Machinery
201612 Shanghai

Tel. +86-21-5764-3531
piv_china@online.sh.cn

Czech Rep.

IOW CZ s.r.0.
74705 Opava

Tel. +420 553654803
jaromir.halfar@iow.cz

Egypt

Heavy Ind. Services Co.
11361 Cairo

Tel. +202-2672479-480

mail @hisco.org

Greece

VIOMER -T. Kotzabassiakos
18535 Piraeus

Tel. +30-210-4101-550
viomer@ath.forthnet.gr

France

Brevini Power
Transmission France
69516 VAULX EN VELIN Cedex
Tel. +33(0) 4728-12555

brevini @brevini-france.fr

Ireland

Brevini Ireland Ltd.
Allenwood, Naas, Co. Kildare
Tel. +353-45-890100
info@brevini.ie

Netherlands

Brevini Nederland B.V.
2408 AB Alphen aan de Rijn
(Nederland)

Tel. +31-172-476464
info@brevini.nl

Norway

Brevini Norge AS
3255 Larvik

Tel. +47 331171 00
brevini@brevini.no

Hungary

Tamker Muszaki Fejlesztoés
Kereskedelmi Kft.

1148 Budapest

Tel. +36(1)467-2800
tamker@axelero.hu

Indlia

K.L. Engineering Works
Pvt. Ltd.

Kolkata — 700 013,

West Bengal

Tel. +91 33 22116206
klengg@vsnl.com

Iran

Sepidan Tejarat Eng. & Trad.
15868 Tehran

Tel. +98-21-8757636

sepidan1 @dpimail.net

Italy

Favari Variatori SPA
20157 Milano

Tel. +39-02-3570441
only Variators
favari@favari.it

Vertriebsbiiro Studost
90542 Eckental

Tel.: +49(0)6172-102-721
mafred.dummert @ piv-drives.com

Vertriebsbiiro Sud

61352 Bad Homburg

Tel.: +49(0)6172-102-722
joachim.muellem @ piv-drives.com

Vertrieb Key-Accounts/
Gummi & Kunststoff

40764 Langenfeld

Tel. +49(0)6172-102-718
guenter.forsbach @piv-drives.com

Russia

Brevini Russia
196233 Sankt Petersburg
Tel. +7 812 380 2162

Spain

Brevini Espafia, S. A.
28350 Ciempozuelos (Madrid)
Tel. +34-91-8015165
brevini_es@brevini.es

Sweden

Brevini Svenska AB.
601 16 Norrkdping

Tel. +46-11-4009000
info@brevini.se

UK

Brevini UK Ltd.
Warrington WA1 1QX
Tel. +44-1925-636682
sales@brevini.co.uk

Brevini UK Ltd.
PIV Division

DN15 8NJ Scunthorpe,
North Lincolnshire

Tel. +44 (1724) 281868
enq@piv-drives.co.uk

Japan

K.Brasch & Co. Ltd.
Tokyo (J-104-0052)

Tel. +81-3-55607591
only Variators

Korea

Daeshin Industrial Co.
430-812 Gyeonggi-do

Tel. +82 314744051

only Variators
daeshin@paran.com

Montenegro

PORD Beograd d.o.o.
11000 Beograd

Tel. 00381 (11) 3246737 pord@
eunet.yu

Pakistan

Brady & Co of Pakistan Ltd.
Karachi 74000

Tel. +92 21 23 10367 brady@
brady @brady.com.pk

Poland

IOW TRADE Sp. z.0.0.
04-761 Warszawa

Tel. +48-22-6158121/91
iow@iow.pl

Niederlassungen Italien

Brevini Lombarda S.p.A.
24050 Lurano (BG)

Tel. +39-035-800430
info@brevinilombarda.it

Brevini Piemonte S.r.l.
10143 Torino

Tel. +39-011-7492045 sbpma @
tin.it

Brevini Veneta S.r.l.

45021 Badia Polesine (RO)
Tel. +39-0425-53593

mail @breviniveneta.it

Brevini Power Transmission
Ufficio Regionale

Emilia Romagna e Marche
40012 Lippo di Calderara

di Reno (BO)

Tel. +39-051-725436
info@brevinihydrosam.com

Brevini Centrosud S.r.l.
00012 Guidonia M. (Roma)
Tel. +39-0774-365246
v.adamo @brevinicentrosud.it

Niederlassungen Weltweit

Australia

Brevini Australia Pty. Ltd.
NSW 2148 Australia

Tel. +61-2-96711000
brevini@brevini.com.au

Canada

Brevini Canada Ltd.
Toronto ON MW 5R8
Tel. +1-416-6742591
amurphy @brevini.ca

China

Shanghai Brevini Gearboxes
Co. ,Ltd

200237 Shanghai

Tel. +86-21-64964351
shanghai@brevinichina.com.cn

India

Brevini India
Private Limited
Mumbai 400102

Tel. +91-22-26794262
brevind@vsnl.com

Serbia

PORD Beograd d.o.o.
11000 Beograd

Tel. 00381 (11) 3246737
pord@eunet.yu

Slowakia

IOW Trade Sp. Z 0. 0.
04-761 Warszawa
Tel.+48 (22) 615 81 21
iow@iow.pl

Slovenia

Sensor d.o.o.
2000 Maribor

Tel. +386-2-6131831
sensor@siol.net

Spain

Mecanica Moderna S.A.
08005 Barcelona

Tel. +34-93-3000357

only Variators
mecmod@mecmod.com

Sweden

Bronco Transmission AB
75228 Uppsala

Tel. +46(0)18512000

only Variators

hc@bronco.se

Japan

Brevini Japan Ltd.
650-0047 Kobe

Tel. +81(0)78-304-5377
info@brevinijapan.co.jp

Korea

Brevini Korea Co. Ltd.
1254 Seoul

Tel. +82-2-2065-9563/4/5
brevini@chol.com

Latin America

Brevini Latino Americana
Industria e Comercio Ltda.
13487-220 Limeira Sao Paulo
Tel. +55-19-34468600

brevini @brevini.com.br

New Zealand

Brevini New Zealand Ltd.
PO Box 58-418

Greenmount Auckland

Tel. +64-9-2500050
info@brevini.co.nz

Switzerland

Hans Meier AG
8627 Grliningen

Tel. +41 44 936 70 20
info@hansmeier-ag.ch

Taiwan

KCwW

Eternal Enterprice Co. Ltd.
702 Tainan

Tel. +886-6-296-5396
kew0323@seed.net.tw

Tiirkey

Orteks Tekstil Sanayi
Ticaret ve Mimessillik A.S.
34730 Selamicesme-Istanbul
Istanbul

Tel. +90-216-4782272
orteks@bnet.net.tr

USA

AC Compacting LLC
North Brunswick,

NJ 08902-7266

Tel. +1-732-2496900
only Variators
info@accompacting.com

South Africa

Brevini Power Transmission
South Africa Pty Ltd.

1504 Benoni, Johannesburg

Tel. +2711421-9949

ccrause @brevinisa.co.za

South East Asia

Brevini S. E. Asia Pte. Ltd.
Singapore 608780

Tel. +65-6356-8922
brevini@brevini-seasia.com.sg

USA

Brevini USA, Inc.
Yorktown, IN 47396

Tel. +1-765-759-2300
info@breviniusa.com

PIV Drives national

sales manager

S. Wayne Tougher
w.tougher @breviniusa.com
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Zur Drehzahlanpassung und Dreh-
momentwandlung zwischen Kraft-
maschine und Arbeitsmaschine sind
Getriebe erforderlich.

Bei wechselnden Betriebszustinden,
insbesondere der Arbeitsmaschine,
kann durch den Einsatz von stufen-
losen Getrieben das Zusammenwir-
ken von Kraft- und Arbeitsmaschine
optimal gestaltet werden. Die instal-
lierte Antriebsleistung kann im ge-
samten Drehzahlbereich als Arbeits-
leistung genutzt werden.

Entsprechend der charakteristischen

Kennlinie der jeweiligen Arbeitsma-

schinen kénnen verschiedene Bela-

stungsfélle unterschieden werden,

wie

® konst. Drehmoment unabhangig
von der Drehzahl (z. B. Hebezeuge)

@ mit der Drehzahl progressiv anstei-
gendes Moment (z. B. Liifter)

@ mit der Drehzahl fallendes Moment,
d. h. konst. Leistung (z. B. Wickler,
Furnierschélmaschine)

Die meisten Arbeitsmaschinen bend-
tigen dber den ganzen Arbeitsbereich
ein bestimmtes Drehmoment und bei
hoher Drehzahl auch eine hohe Lei-
stung. Fast alle benétigen zum An-
fahren, d. h. zur Uberwindung des
Losbrechmomentes, ein hbheres,
héufig das 2- bis 3fache Moment bei
minimaler Drehzahl.

Diese Art der Belastung kommt der
Leistungscharakteristik der P.LV.-
Getriebe am néchsten.

Grundgleichung der Leistung eines Antriebes:
Basic equation for power transmission elements:
Equation fondamentale de la puissance d'un entrainement:

W - min
Nm

P kW] = 95149[k

]- M [Nm] - n [min™"]

Leistung = Konstante - Drehmoment - Drehzahl

Power = Constant x Torque x rpm
Puissance = constante - couple - vitesse

For speed matching and torque con-
version between prime mover and driven
machine, power transmission units are
required. At changing operating condi-
tions, in particular of the machine, the
use of variable speed drives would opti-
mize the combined operation of the
prime mover and the machine. The driv-
ing power can be fully utilized over the
entire speed range.
According to the characteristic curve of
the driven machine, one differentiates
between several load conditions.
@ constanttorque, independent of speed
{for instance lifting equipment)
@ torque increasing progressively with
decreasing speed (for instance fan)
® torgue decreasing with increasing
speed — constant process speed —
(for instance winder, wood-peeling
machine)
Most driven machines need a specific
torque over the entire working range and
high power at high speeds. Almost all of
them require for starting a higher torque
— sometimes two- or threefold — at min,
speed.
This kind of load resembles most the
power characteristic of the P.1.V. drive.

Pour transmettre le couple et la vitesse
entre la machine motrice et la machine
réceptrice, des trains d'engrenages ré-
ducteurs sont indispensables.

L'emploi du variateur permet d'adapter
les vitesses de sortie de celui-ci aux
differentes vitesses de la machine & en-
trainer et d'en accroitre le rendement.
D'autre part, la puissance du moteur ou
de l'élément entrainant l'installation peut
étre utilisée en frein.

En fonction de la courbe caractéristique
de la machine a entrainer, on distingue
plusieurs cas:

@ Couple constant sur toute la gamme
des vitesses (par exemple: engins de
levage).

® Un couple qui augmente progressive-
ment (par exemple: ventilateur).

® Un couple qui diminue en fonction de
la vitesse, c'est-a-dire puissance

constante (par exemple: enrouleur,
dérouleuss).

La plus grande partie des machines ont
besoin d'un couple défini sur toute la
gamme des vitesses et aussi d'une puis-
sance grande a la vitesse élevée. Par
contre, pratiquement toutes les ma-
chines demandent pour le démarrage,
donc pour vaincre le couple d'inertie, un
couple qui soit beaucoup plus élevé et
qui peut ére 2 ou 3 fois le couple &
basse vitesse.

Le variateur PIV possade des caractéris-
tiques qui conviennent a ces conditions.

P,v www.piv-drives.com

brevini
power
fransmission




Getriebe
Drives/Variateurs

System RH
Systaéme RH

Leistungsbereich: 5,5 bis 175 kW
Stellbereich: R = bis 6

Capacities: 5.5 to 175 kW
ratio: upto6to 1

Gamme de puissance 5,54 175 kW
Rapport de variation jusqu'a 641

Aus der Zeichnung ist das Funktions-
prinzip des P.l.V.-Getriebes System
RH mit kraftschliissiger Wiegedruck-
stiickkette zu erkennen.

Die Kette lauft zwischen zwel Kegel-
scheibenpaaren. Je eine der Scheiben
ist axial verschiebbar, wihrend die
andere fest angeordnet ist. Eine stu-
fenlose Drehzahlanderung wird durch
gegenldufige Axialverschiebung der
Wegscheiben bewirkt. Hierdurch an-
dert die Kette ihre Laufradien. Die ge-
wilbten Stirnflichen der Wiegebolzen
iibertragen im ReibschluB mit den
glatten Laufflichen der Kegelschei-
ben die Leistung.

Zur Kraftiibertragung ist eine AnpreB-
kraft zwischen Kette und Kegelschei-
ben notwendig. Diese wird durch das
eingeleitete Drehmoment mit Hilfe der
Kurventrager und der AnpreBrollen
erzeugt. Zur Kette wird die Axialkraft
einerseits iiber Kurventriger und
Wegscheibe, andrerseits iiber Kur-
ventrager, Welle, Abstiitzrollen und
Festscheibe geleitet. Sie wirkt also
nur innerhalb des rotierenden Schei-
bensatzes, ohne die Gehauselager zu
belasten. Fiir die Kettenanpressung
im Leerlauf sorgt eine Druckfeder.

The cross-sectional drawing shows the
principle of operation of the P.1.V. trac-
tion drive system RH with rocker pin
chain,

The chain runs between two pairs of
conical disks. One each of the disks can
be moved axially while the other one is
stationary. An infinitely variable speed
change is effected by opposite axial dis-
placement of the movable disks, forcing
the chain to a different set of running
radii. Power transmission between the
spherical faces of the rocker pins and the
smooth surface of the conical disks relies
on lubricated metal-to-metal traction.

For transmission of power axial squeeze
is necessary between chain and conical
disks. This is produced by a torque-
dependent cam arrangement which
transforms the torsional moment into an
axial force. The axial load is carried to the
chain via pressure rollers and movable
disk on one side, and fixed disk, suppor-
ing rollers and shaft on the other. Thus,
the axial squeeze load is supported ex-
clusively inside the rotating shaft/disk
assembly without loading the housing
bearings.

When running idle, a compression spring
provides adequate contact pressure.

Le schéma montre le principe de fonc-
tionnement des variateurs PIV systéme
RH avec chaine & pivots articulés.

La chaine fonctionne entre 2 paires de
disques. Pour chague ensemble de dis-
ques, I'un des disques est mobile en
sens axial, tandis que l'autre est fixe en
sens axial, La variation de la vitesse con-
tinue est obtenue par le mouvement des
disques mobiles. Par le mouvement
de ces disques, la chaine change ses
diamétres d'enroulement. Les faces
bombées des pivots articulés qui sont en
contact avec la surface lisse des disques,
transmettent la puissance par friction.

Pour la transmission de la puissance, il
faut une poussée entre chaine et dis-
ques; cette poussée est engendrée par
le couple sur larbre d'entrée & laide
des rampes de pression et les galets de
pression. Cette poussée axiale ast trans-
mise vers la chaine d'une part par la
rampe et le disque mobile, d'autre part
par la rampe, I'arbre, les galets de sup-
port du disque fixe, ¢'est-a-dire que les
poussées axiales sont en court-circuit
dans 'ensemble de I'arbre sans solliciter
les roulements des paliers des bouts
d'arbres qui se trouvent dans le carter.

www.piv-drives.com

PIV

ey

- fransmission



Servohydraulik
Servo-hydraulics
Servo-hydraulique

Wirkungsgrad
Efficiency
Rendement
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Die Abtriebsdrehzahl wird durch eine
Druckdlsteuerung konstant gehalten
bzw. verindert.

Eine im Getriebe eingebaute Pumpe
fordert das Ol zum hydraulischen
Steuergerat.

Der Steuerkolben steuert die Olzufuhr
in die Druckzylinder der Scheiben-
sitze. Das Druckdl dient zur Anpres-
sung der Kegelscheiben an die Kette,
zur Axialverschiebung der Wegschei-
ben und zur Zwangsbedlung aller be-
weglichen Getriebeteile. Die Servo-
hydraulik gestattet, die Abtriebsdreh-
zahl im Stillstand des Getriebes vor-
zuwiihlen.

Durch eine lastabhiéngige Kettenan-
drilickung wird die Beanspruchung
immer in der tatséchlich bendtigten
GroBe gehalten und eine lange Le-
bensdauer des Getriebes erzielt. Bei
kleinen Abmessungen werden so
hohe Leistungen bei sehr gutem Wir-
kungsgrad iibertragen.

Getriebe
Drives/Variateurs

System RH
Systéme RH

The output speed is controlled by a hy-
draulic servo system. A pump incorporat-
ed into the drive feeds the oil to the hy-
draulic control device.

The control valve regulates the oil flow
into the rotating cylinders of the shaft/
disk assemblies, The hydraulic support
pressure provides an additional axial
load and controls the axial displacement
of the movable disks. In addition, the
pressurized oil is needed to provide
forced feed lubrication to the moving
parts of the drives. The servo hydraulic
allows preselecting output speeds when
the drive is at standstill.

Due to the load dependent pressure cam
device the chain is sqgeezed as strongly
as necessary to carmry the load torque,
ensuring a long service life. Compact-
ness and high efficiency are the out-
standing features.

Les ensembles de disgues sont munis
d'un ressort pour assurer la pression
entre la chaine et les disques en fonc-
tionnement a vide.

La puissance de la vitesse de sortie est
assurée par un systéme hydraulique de
servo-commande. Ce méme systéme
sart 4 sélectionner la vitesse de sortie
désirée. Les variateurs sont munis d'une
pompe qui refoule 'huile vers le dis-
positif de contrdle hydraulique. Le piston
de commande dirige I'huile vers les cylin-
dres des ensembles de disques. L'huile
sous pression sert en méme temps pour
contrdler une pression entre chaine et
disques qui assure le mouvement axial
des disques mobiles et également pour
la lubrification de tous les éléments en
l'arrét.

La pression entre chaine et disques qui
est fonction de la charge transmise, per-
met de maitriser les charges de tous les
éléments dans des limites nécessaires
pour transmettre la vraie puissance, ce
qui augmente la durée de vie du varia-
teur. Dans un encombrement réduit, ont
peut donc transmettre des puissances
élevées sous rendement maximum.

P,v www.piv-drives.com
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Baukastensystem RH
@ genormte an- und abtriebsseitige
Ubersetzungsstufen

@ im Stillstand und unter Last schalt-
bare Zahnradstufen fiir groBe Stell-
bereiche

® organisch anbaubare Flanschmo-
toren
@ funktionell passende Kupplungen

® passende Mef-, Stell- und Regel-
organe

Modular system RH

@ standardized gear transmission on in-
put and output

@ two-speed transmissions allowing to

change speed while drive is stationary
or while drive is running under load for

wider speed ranges

@ flange-mounted motors forming an
integral part of the drive

@ suitable couplings and clutches

@ appropriate measuring and control
devices

Combinaisons modulaires RH

@ des rapports d'engrenages entrée et
sortie trés échelonnés

@ des boites de vitesses a la sortie du
variateur. Il en résulte un rapport de
vitesse total jusqu'a 1 : 70.

@ des adaptations de moteurs & flasque
bride normalisés

@ des accouplements de démarrage
fenctionnels

® des dispositifs de lecture et de com-
mande a distance

Einbausatze RH

bieten dem Konstrukteur die Moglich-
keit, den Antrieb in die jeweilige Ma-
schinenkonstruktion organisch ein-
zufiigen.

Built-in assemblies system RH

allows fitting the drive integrally into the
respective machine.

Intérieurs de variateurs RH

permettent au constructeur de la ma-
chine d'implanter l'intérieur efficacement
pour abtenir 'ensemble mécanique opti-
mal.

P ,v www.piv-drives.com
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Getriebe
System RH

Antriebsdrehzahil

Die Drehzahl der Antriebswelle ist 1450
min”. Niedrigere Antriebsdrehzahlen ver-
mindern die Leistung. Anfrage erbeten.

Stellbereich

Der gréBte Stellbereich ist R = 6. Ein-
geschrinkte Stellbersiche mit entspre-
chend hGheren Leistungen sind in den
Leistungsblittern angegeben.

Drehrichtung

Die Getriebe kdnnen in beiden Drehrich-
tungen arbeiten. Der relative Drehsinn der
An- und Abtriebswelle ist je nach Bauart
gleich oder entgegengesetzt. Er ist in den
Mafblittern angegeben.

Drehmomentrichtung

Die Getriebe der Baureihe RHU sind fir
den am héufigsten vorkommenden Lei-
stungsverlauf, zwel Drehrichtungen je-
doch nur eine Hauptdrehmomentrichtung,
ausgelegt (2-Quadrant-Betrieb | und II).
Leistungsflud: Antriebsmotor - Getriebe -
Maschine.

Ein rlicktreibendes Bremsmoment kommt
nur in einigen Anwendungen und dann
meist in geringerer Griide vor. Das zu (iber-
tragende Bremsmoment darf die zuldssi-
gen Werte (Seite 9) nicht Uberschreiten.
Fiir besondere Einsatzfille mit 2 Dreh-
momentrichtungen oder bei unbestimmter
UObertragungsrichtung  (4-Quadrant-Be-
trieb) sind RH-Getriebe mit der Bezeich-
nung RHS lieferbar. Wir bitten um Anfrage,
siehe auch Seite 9,

Antriebsbemessung

Die angegebenen Leistungen gelten fir
normale Betriebsbedingungen. Fiir héu-
figes Anfahren, sto Belastung oder
Dauerbetrieb ist im Mittel ein Lastfaktor
von 1,25 anzusetzen. Infolge der Kurven-
anpressung werden die Getriebe bei Teil-
last geschont. Diese Telllastschonung, die
hohe Zahl der Kontaktstellen zwischen
Scheiben und Kette und nicht zuletzt die
robuste Konstruktion gewdhrieisten die
groBe Betriebssicherheit dieser Getriebe,
s0 dafl geringere Lastfaktoren als bel an-
deran Systemen angesetzt werden kénnen.
Fordern Sie unsere Beratung an.

Thermische Grenzleistung
siehe Seite 35

Wirkungsgrad

geringer Leerlaufleistung arbeiten
die ebe System RH mit sehr gutem
Wirkungsgrad, der auch im Teillastbereich
nur unwesentlich absinkt.

Drives
System RH

Input Speed

Thu apeed of the input shaft normally is 1450
A reduction from the standard input

spead will bring about a proportional reduc-

fion of the nominal horse power ratings.

Please consult us.

Speed ratios
The maximum ratio is & to 1. Limited ratio with
higher powers indicated in the rating tables.

Direction of Rotation

The drives will operate in either direction of
rotation. Depending on the type the input and
output shafts rotate in the same or in the
opposite direction to that imparted to the input
shaft. The direction of rotation is specified in
the respective outline drawings.

Direction of Torque

The RHU series drives are designed for the
maost frequent power requirements, two direc-
tions of rotation, but only one main torque
direction (2 quadrant operation | and I11).
Power flow: drive molor = transmission —
machine.

A reverse braking torque only occurs in cer-
tain applications, and then, in the majority of
cases, itis only of small magnitude. The trans-
missible braking torque should not exceed
the values of permissible loads (page 10).
For special cases with bidirectional or indefi-
nite torque transfer direction (4 quadrant
operation), we can also supply RH transmis-
sions with the designation RHS. Please
contact us with your enquiry and also see
page 10.

Selection Procedure

Powers given are valid for normal operating
conditions. For frequent starts, for shock loads
or for continuous operation a service factor
of 1.25 is to be applied. Due to the pressure
cam the cone to chain gripping forces are
proportional to the load applied. , together
with the high number of contact points and
the rigid construction, ensures high operating
reliability, so the service factors may be
lower than on other systems. Please ask for
advice from our specialists.

Thermal capacity
see page 35

Efficiency

Because of rather low idling power the AH
drives operate with high efficiency, declining
only insignificantly even under partial load.

Variateurs
Systéme RH

Vitesse d'entrée

La vitesse de I'arbre d'enirée est de 1450
min"'. Des vitesses d'entrée inférieures dimi-
nuent la puissance proportionnellement.

Rapport de Variation
Le plus grand rapport possible est R = 6.
Lerapport plus faible el puissance plus grande
selon les cas est indiqué dans les planches de
caractéristiques.

Sens de rotation

Les variateurs pauvent tourner dans les deux
sans. Le sens de rotation relatif enire arbre
d'entrée et sortie peut étre le méme ou dif-
férent. Cette indication est donnée dans les
planches d’encombrement.

Direction du couple

Les variateurs de la série RHU sont destinés &
satisfaire aux conditions de transmission de
la pulssance rencontrées le plus fréquem-
ment: deux sens de rotation, mais une seule
direction principale de transfert du couple
(fonctionnement sur 2 quadrants - | et i)
Sens de I'écoulement de la puissance: mo-
teur d'entrainement - variateur = machine.
Un couple de freinage agissant en rétroaction
ne se présente que sur quelgues applica-
tions spéciales, et encore en n'atteignant le
plus souvent que des valeurs réduites.

Il ne faut pas que le couple de freinage &
transmatire dépasse les valeurs admissibles
(page 11).

Pour les cas spéciaux o0 le sens de transfert
du couple est bilatéral ou indéfini (exploita-
tion sur 4 quadrants), nous pouvons livrer des
variateurs RH portant la désignation RHS,
Veuillez s.v,p. vous rensegnier auprés de
PV, et aussi consulter la page 11.

Sélection du variateur

Les puissances indiquées s'entendent pour
conditions de marche normales. Lors de dé-
marrages fréquents, surcharges, 4-coups ou
service conﬂnu. un coefficient de 1,25 est a
appliquer. La pression développé par la rampe
& billes protége le variateur & charge partiefle.
Ce ménagement, ainsi gue les nombreux
points de contacts entre la chaine et les dis-
ques, et enfin la construction robuste, assurent
la grande sécurité de fonctionnement de ces
variateurs. Il en résulle une application de
coefficients inférieurs & ceux pour d'autres
systéme.

Puissance limite thermique
voir vage 35

Rendement

La puissance absorbée & vide &lant trés faible,
le rendement des variateurs RH est irds
élevée méme & charge partielle.
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Getriebe
System RH

Baukastenprinzip

Um die vielfdltigen Anforderungen hin-
sichtlich Drehzahl, Antriebsart und Anord-
nung erfiillen zu kénnen, werden an das
Grundgetriebe je nach Bedarf antriebssei-
tig, abtriebsseitig oder beiderseits ent-
sprechende Anbauten angefiigt. Die ge-
wiinschte Bauform ist bel Bestellung in

jedem Fall anzugeben. Vertikale Anord-
nung der Getriebe auf Anfrage.

Schutzart

Die Getriebe sind Sidicht gekapsel und
#hnlich wie Elektromotoren der Schutzart
IP 44 geschitzt. Auf Wunsch wird Schutz-
art IF 55 geliefert.

Wartung

Die Wartung beschriinkt sich auf die Kon-
trolle von Schmierdlstand, Olwechsel nach
Ablauf von 2000 Betriebsstunden und Rei-
nigung des Saugfilters. Schmierdle nach
Betriebsanweisung. Die Oltemperatur Im
Olsump! darf 90 °C nicht Gberschreiten.

Stelleinrichtungen

Die Abtriebsdrehzahlen werden mit einem
Stellknop! eingestellt. Statt des Stell-
knopfes konnen mechanische, pneuma-
tische oder elekirische Stellgerite zur
Fernbedienung angebaut werden.

Zusatzgeriite

Drehzahlgeber am Getriebe. Riickmelde-
potentiometer und Zusatzschalter im elek-
trischen Steligerdt. Drehzahlanzeiger.

Automatik

Fir automatische Steuerungen und Rege-
lungen von Arbeitsablidufen kann das Ge-
triecbe System RH iber das elektrische
Steligerit durch elektronische P.1.V.-Drei-
punktregler gesteuert bzw. geregelt wer-
den.

Schalldammung

Durch AH-Schallschluckhauben kann sine
Schallpegeiminderung von 6-8 dB(A) je
nach Getriebetyp erzielt werden. Die Er-
wiarmung der Getriebe mit Haube ist auch
im Davernennlastbetrieb nur geringfiigig
hiher als ohne Haube.

Drives
System RH

Modular System

To be able lo cope with the manifold require-
ments regarding to speeds, adaption, and
mounting position, auxiliary units can be
added to the input, the output or both sides.
The requested mounting arrangement is to be
specified when ordering. Vertical arrangement
of drives upon demand.

Enclosure

The drives are totally enclosed and protected,
similar to enclosure IP 44 for electric motors.
IP 55 can be delivered upon demand.

Maintenance

Maintenance of the drive is reduced to
checking the level of the |ubricating oil. It
should be changed after 2000 operating
hours, after which time the suction filter should
also be cleaned. Oils are to be used in accord-
ance with operating instructions. The temper-
ature is not to exceed 90° C.

Control Devices

The output speed can be easily adjusted by
means of a control knob. Alternatively the
drive is avallable either with mechanical
pneumatic or electric remote control.

Accessories

Flange mounted tachogenarator, speed sig-
nalling potentiometer and additional switches
in electric control unit, speed indicator.

Automation

Where fully automatic speed control systems
are required the Drive may be automatically
confrolled through the Elactric Remote Control
Unit by applying P. 1. V. Three Step Controllers.

Sound proofing

By using sound absorbing hoods, a lowering
of the noise level of 6 1o 8 dB(A) can be
achieved, depending on type of drive. The
rise in temperature of a hooded drive is negli-
gible, aven when running 24 hrs/day under full
Ioad.

Variateurs
Systéme RH

Carters Combinaisons

Afin de satisfaire aux besoins de la clientéle
au point de vue puissances, vitesses d'en-
trée et de sortie ainsi que couples, ceux-ci
sont construits autour d'une unité de base
4 laquelle on ajoute des unités modulaires
antrée ou sortie suivant les cas. Indiquer la
disposition désirée lors de la commande. Une
exécution avec arbres verticaux est possible.
MNous consulter.

Protection

Les variateurs sont étanches du type de pro-
tection adopté pour les moteurs Electriques
soit IP 44. Sur demande, une protection IP 55
peut étre fournie.

Entretien

L'entretien est limité au controle de Miveau
d'Huile et & son changement aprés 2.000
Heures de marche. Lors de ce changement
d'huile, nettoyer le filtre. Pour les spécifica-
tions d’huile suivre obligatoiremeant la Notice
d'Entretien. La température de I'huile ne doit
pas dépasser 90° C.

Dispositif de réglage

Les variateurs sont livrés normalement avec
un bouton manuel de réglage. Ce bouton peut
éire remplacé par un dispositii mécanique,
preumatique ou servo-moteur électrique pour
commander & distance le variateur,

Lecture des vitesses

Une dynamo tachymétre, ou potentiométre
d'observation des vilesses monté sur le servo-
mateur de commande permettent la lecture
sur indicateur de vitesse élecirique.

Automatisation

Pour des régulations ou asservissements &
des paramétres mesurés, le vanateur RH paut
avec son servo-moteur el un dispositif &lectro-
nigue type SRS répondre aux besoins spécifi-
ques de la clientéle.

Isolation Acoustique

Les variateurs RH peuvent &tre équipés d'un
dispositif de protection sonore abaissant le
niveau sonore de 6 & B dB. L'échauffement du
variateur avec ce carter de protection en
marche continu @st d'une valeur négligeable.

www.piv-drives.com
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Getriebe
System RH

Getriebeauslegung - Getriebebauart

Bauarten RH..U und RH..S

Bauart P = konstant Zullissige Bremsmomente
2 Drehrichtungen RH..U
1 Drehmomentrichtung Die rickireibenden Moments bezogen auf
die Antriebswelle ddrfen nur
{Quadrant | und 1) kurzzeitig die GroBe der Antriebsmomente
RH.U ricktreibende Momente begrenzt (100 % Katalogwert) erreichen.
zulassig, siehe auch
nabenstehende Hinweise Achtung! Einschréinkungen bei BaugroBe
RHZ.U. Siehe untenstehendes Diagramm
Leistungsdaten * der Bremsmomente!
162-0000-A 22
2 Drehrichtungen 2 Drehrichtungen
2 Dreahmomentrichtungen 2 Drehmomentrichtungen RH.S
RH.5 Keine Einschrinkung flr zuléssige
(4-Quadranten) (4-Quadranten) rickireibende (Brems-) Momente
Leistungsdaten * Leistungsdaten *
162-0000-A 20 162-0000-A 25
*Aut Anfrage
Leistungscharakteristik Bremsmomente RH2.U
- Zuliissige Bremsmomente an der
Industrieauslegung P = konstant Antriebswelle in Nm
=
P2 P2 ! RH2U
1 | | 120 - =
i 1 | /
T R
> [ L —
B _ . / RHZ3U
1 P ..-"""
] L _ RH22U |
I : 8 —
I i RH21U
Il | ol el
| I
I : 04—
I
|
| ] & JE
0,408 1 —=i0 245 0,608 1 ——i 245 i L R T
nz min Ig nz nz max nz min lgn2 nz max
Geftriebe der Bauarten RH..U und RH..S sind in den BuBeren Abmessungen baugleich!
Die MaBblitter in dieser Druckschrift und die EinzelmaBblétter 162-....-MB gelten fiir RH..U und RH..S.
P ,v www.piv-drives.com 9 bﬁ!{f"
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Drives Types RH..U and RH..S
System RH

Type selection
Type P= constant Permissible braking torques
2 directions of rotations RH..U
1 torque transfer direction Reversing torques relative to the input shaft
should reach only fora
(Quadrant | and 1) short time the input torques (100 % of
RH.U Permissible reversing torque with & catalog values)

restrictions, references see right column
Attention! Restrictions for frame size
RH2.U. Sea below the breaking torque

Power characteristics * diagram|
162-0000-A 22
2 directions of rotation 2 directions of rotation
2 bidirectional torque transfer 2 bidirectional torque transfer RH.S
RH.S &> | No restrictions concemning the permissible
(4-quadrants) {4-quadrants) reverse (braking) torque.
Power characteristics * Power characteristics *
162-0000-A 20 162-0000-A 25
* by inguiry
Power characteristics Braking torques for RH2.U
- Permissible braking torques at
Industrial rating P=constant the input shaft
P P T
2 2 | . RH2U
I 1 /
J—— 0
: [l RH23U
I 0 _-.v""’
I | L Ry |
I I 0 ]
: | RH21U
| : o
| I
I 0
| | 7
I ] o
0,608 1 —eii 245 0408 1 —=i 24 T —u s
nz min Ig nz nz Max nz min Ig nz nz max = e e
The external dimensions of AH..U and RH..S drives are identical.
The outline drawings of this catalog and the separate dimensions sheets 162-...-MB are valid for RH..U and RH..5.
P ,v www.piv-drives.com 10 ”f,ﬁ',,,’,’"
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Variateurs
Systéme RH

Types constructifs RH..U et RH..S

Critéres de séléction du type constructif

Type (puissance décroissante pour P=constante Couples de freinage admissibles
2 sens de rotation 2 sens de rotation AH.U
1 direction de transfert du couple 1 direction de transfert du couple Les couples agissant en rétroaction par
- rapport & l'arbre d'entrée ne dolvent
{Quadrant | et Nl < (Quadrant | et I atteindre que momentanément les valeurs
RH.U mm-ﬂmi | Couples agissant en rétroaction des couples d'entrée (100 % des valeurs
ibles avec réstr | admissibles avec réstrictions, voir aussi les du catalogue)
TACallons, dh-Comn Attention! Réstrictions pour la tallle
= RH2.L. Voir ci-dessous le diagramme des
mmr:gngm"m couples de freinage!
2 sens de rotation 2 sens de rotation
2 sens bilatéral de transfert 2 sens bilatéral de tranfert du couple RH.5
RH.S du couple Aucune réstriction concernant les valeurs
g admises des couples (de freinage)
4-quadrants 4-quadrants
(4-a J -a ) agissant en rétroaction.
Caractéristigues de pulssance * Caractéristiqgues de puissance *
162-0000-A 20 162-0000-4 25
* sur demande
Caractéristiques de puissance Couples de freinage RH2.U
Couples de freinage admissibles &
Applications industrielles P = constante Farbrs dentrée
T
P
r | P2 i ool 1 RH U
I 1 | /
¥ Re2
P 2y s -
] 1 i f_,l.__mliﬂ_
T — *® .
1 | RH22U
I i RHZ1
|[ | w0 —
r |
I m
| | /
| i .
0,L08 1 —e=i 245 0408 1 —=0 245 % ., =T
nz min Ig nz ng max nz2 min Ig nz2 nz max

Les dimensions extérieures des types AH..U et RH..S sont identiques.
Les feuilles d'encombrement de ce catalogue et les feuilles d'encombrement volantes 162-....-MB.. sont valables pour RH.U
et RH..5.
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Getriebe
System RHV"

*die Buchstaben HV stehen for
vollhydraulische Anpressung

Die Anpressung beim neuartigen RHV wird
vollhydraulisch erzeugt So besteht bei ent-
sprechendem  Vorlauf der integrierten
Hydraulikpumpe oder externer Oldruckver-
sorgung die Mbglichkeit der Stillstandsver-
stellung des Getriebes.

Spezielle Scheibensatze sorgen fir den gro-
Ban Stellberelch des RHV-Getriebes. Bason-
ders fir Wickelvorginge bietet das RHV-Ge-
triebe eine Reihe von Vorzlgen.

The contact pressure of the new RHV is
generated in a pure hydraulic way. This
creates the speed control possibility by
standstill of the drive, if the integrated oil pump
is working in advance, or by availability of an
external ofl pressure source.
Special disc sets are making possible a large
spead range of the RHV-drive. Specially for
winding operations, the RHV-drive shows a
range of advantages.

La pression d'appui chez les nouveaux RHY
estgénéréa de maniére entibrement hydrauli-
que. C'est ainsi que se présente la possibilité
de réglage du variateur & I'arrét, & condition
que la pompe hydraulique intégrée soit
préalablement ean marche, ou bien que l'on
dispose d'une source de pression dhuile
exterieure.

Des jeux de disques spéciaux permettent de
réaliser le large rapport du réglage du varia-
teur RHV. Celui-cl présente une série d'avan-
tages particulibrement pour des processus
d'enroulage.

Die besonderen Eigenschaften im einzelnen:
& im Stillstand verstellbar

« groBer Stellbereich Ry, =10

» hoher Wirkungsgrad

# nahezu keine Drehlose

¢ drehschwingungsdamplend

@ als vollhydraulisch gesteueries Wickalge-
rét einsetzbar

Bitte fordern Sie unsere Broschine Mr. 128 an!

Drives
System RHV*

*the letters HV stands for full hydraullc
contact pressure

Stellbereich o
Speed Range/Rapport de réglage
Baugribe iN ny
Typa min~'
AHV 41 - 1450
RHV 42 0,756 1920
RHV 43 0651 | 2225
RHV 44 0568 | 2550
RHV 51 - 1450
RHV 52 0,868 | 1670
RHV 53 0,756 | 1820
RHV 54 0,651 | 2225
Particular characteristics in detail;
» adjustable by standstil
« high efficiency

» almost without backlash
» damping torsional vibrations

« usable as winding unit with pure hydraulic
speed control

Please ask for our brochure no. 1281

Variateurs
Systéme RHV*

*les lettres HV signifient pression d'appui
entiérement hydraulique

Les caractéristiques spéciales en détall:
& réglable & l'armét

® grand rapport de réglage Rag, =10

& rendement élevé

& presque sans jeu

« amortissant les vibrations torsionelles

» utilisable en enrouleur & réglage purement
hydrauligue

Brochure no. 128 sur demande.

www.piv-drives.com
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Getriebe Drives
System RH System RH
Sonderbauarten Special types

Als Getriebekombination RHB.LN stehan Re-
gelgetriebe mit einer Kegelradstufe als Win-
kelanbau zur Verfiigung. (Bitte Sonderblat-
ter anfordern).

At your disposal are combinations of variable
speed drives type RH, which have a bevel
gear as angular attachment. (Flease ask for
our special pamphlets),

Regelgetriebe mit Kegelradstufe
Variable Speed Drive with bevel gear
Variateur avec renvol d'angle

Mty mas

.

iz

5410 mln"

Regelgetriebe mit Schaltstufe
Variable Speed Drive with Speed
Change Gear

Variateur avec bofle de vitesses

Armansbarsan A= I e 4
F._ﬂmqig

Cpan st St Wi
ol ]t ol ke
Py ke mobn

Wellengenerator Posimar
Variable Speed Drive System Posimar
Variateur Systéme Posimar

Variateurs
Systéme RH

Sonderblatter / Special Pamphilets / Feuilles:
162-0000-A 28
162-0000-M 54

Les varateurs type RHB.LN sont munis d'un
renvol d'angle a la sortie. (Feullles sur de-
manda].

Die im Stillstand schattbaren Getriebe-
kombinationen RAHBY. und RHCY. sind mit
erwelterten Stellbereichen bis R = 36 liefer-
bar. (Bitte Sonderbliitter anfordemn).

Components RHBY and RHCY, where speeds
can be preselected while the drive is station-
ary are available with extended ratios of up to
36 to 1. (Please ask for our special pamphlets).

Les variateurs types RHBY et RHCY sont com-
binés avec une boite de vitesse 4 la sortie du
variateur. |l en résulte un rapport de vitesse lo-
tal jusqu’a 1: 36, Changement des vitesses a
Farrét. (Feullles sur demande).

Sonderblatter / Special Pamphiets / Feullles:
162-0000-A 27
162-0000-M 11
162-0000-M 12

Wellengenerator-Getriebe _Posimar® zur
Regelung auf konstante Abtriebsdrehzahl
(Generatordrehzahl) beivariabler Drehzahl
des Antriebes. (Fordern Sie bitte Druck-
schrift Nr. 149 an).

The Posimar Variable Speed Drive, with a
built in hydraulic speed regulating device,
automatically converis the variable RPM
of the propeller shaft to the constant RPM
(= 1%) required to drive alternators,

(Catalogue NO 149)

Variateur « Posimar = pour adaption aux vites-
ses de l'alternateur constantes,

P,v www.piv-drives.com 3
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RH-Leistungscharakteristik

In den Leistungsdaten sind die Leistungen
und Drehmomente fir die grifte und
kleinste Abtriebsdrehzahl n, angegeben.
Bei den griBeren abtriebsseitigen Uber-
setzungsstufen ist teilweise die zuldssige
Zahnradbelastung die Grenze fiir das
maximal Gbertragbare Drehmoment.

Um eine hohe Leistung bei maximaler
Drehzahl ny zu erreichen, sind die Grenz-
Ubersetzungen des P.LV.-Wandlers unsym-
metrisch zur Mittelstellung 1:1 gewdhit
worden.

Andere Auslegungen sind méglich.

Drives
System AH

RH performance characteristic

Output and torque are given in the Power
ratings for the largest and smallest drive
speed, n.

In the case of bigger gearing steps on the
drive side, the permissible gear-wheel load-
ing represents the limit for maximum forque
transmission in certain casas.

In order to achieve a high output at maximum
speed ny, the limit ransmission ratios of the
P.LV. variator have been selected unsym-
matrically to the central position 1:1.

Other layouts are possible.

Variateurs
Systéme RH

Caractéristiques des variateurs
RH

Les caractéristiques indiquent les pulssances
etcouples inhérents aux régimes de rotation n;
{le plus élevé et le plus bas) disponibles sur
la sortie.

La charge admissible apposable sur la den-
ture configure partiellement, aux élages de
démultiplication les plus élevés affectés coté
mené, la limite du couple maximum trans-
missible.

Les élages limites de démultiplication du
variateur P.I.V. ont &1é choisis asymétrique-
ment par rapport & la position intermédiaire
1:1 afin de permettre I'obtention d'une charge
plus dlevée au régime de rotation maximum n..
D'autres configurations sont également pos-
sibles.

Zuldssige Belastungen

Autf die Wellenenden der Getriebe kinnen
aufgesetzt werden:

Zahn- oder Kettenrader mit kleinstem Teil-
kreisdurchmesser d.,

Kellriemenscheiben mit kleinstern Wirk-
durchmesserd,,

Flachriemenscheiben mit kleinstem Wirk-
durchmesser d,.

Gears or sprockels with smallest pitch circle
diameter d.,

V-balt pulleys with smallest pitch diameter d,,,
fiat balt pulleys with smallest pitch diameter d,
can be mounted on the bare shaft extensions,

Sur le bout d'arbre pauvent &lre montées:
des roues dentées ou & chaine ayant un dia-
métre primitif au moins de d,,

des poulies & courrples trapézoidales ayant
un diamétre primitif au moins de d,,

des poulies & courrcies plates ayant un
diamétre primitif au moins de d,.

Pemissible load

fiir / for / pour x > 0,5 - | [mm]
d, = E-x-';'—[mm]

d.= B-:v-'-:'-[mmj

d.ﬂ'l.‘!-l:*%[lmn]

fidr /for / pour x 5 0,5 - | [mm]

d, = 2,5 -d [mm]
d.=4 -d[mm]
d,=6 -d[mm]

Bei direkter Abnahme des Drehmoments
sind starre Kupplungen nicht gestattet.
Axialkrifte sind nicht zulassig,

Rigid couplings are not allowed for direct
coupling. Thrust load is not permitted.

En cas de prise directe jamais d'accouple-
ment rigide. Charges axiales non admissibles,

Effort admissible

www.piv-drives.com
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Leistungsdaten

Power ratings RH21U
Caractéristiques
5,5 kW 7,5 kW 8,5 kW 9,5 kW P, "oupower
pulssance motrice

o R

@n|ath| G| A bh|&M | S| & &o]s

o

5

2.9
4.9
33
4.9
33
49
38
43

[ e £
bloblon

39

i

3.6

i
w

Nm

49
32
49
28
49
24
48
3.8
48
38
48
38
48
35
a8
3.1
48
2,7
48
24

2050

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

n,
min=!

P,
KW
6.9
4,1
68
4

68
4

6.8
4

6.8
4
68
4
68
4
68
4
648
4
68
4

68
38
6.8
28
6.6
38
6.6
39
686
38
66
38
6.6
38
6,6
38
6.6
38
6.8
38

28
65

bl
74

36
85

42
98

48
53
&2
72
83
94

245

330
160

185
430

500
235
550
270
650
320
740
370
800

6.6
32
6.6
28
6,8
24
685
38
65
38
65
38
65
35
685
3.1
6,5
2,7
6,5
24

410
800
470
800
550
800
G600
1400
700
1650
810
1900
940
2050
1060
2050
1210
2050
1400
2050

7.5
4

75
4

75
4
75
4

75
39
75
29
75
39
75
3.9
75
3.9
75
39
7.5
39
73
39
75
39
75
38

M,
Nm
42
65

47
74

85
85

63
98

73
81
94

145
108

7.5
32
75
28
73
24
74
38
74
38
T4
38
74
3.5
74
3.1
74
2.7
71
2.4

2050

1600
2050

1850
2050

2050

43
75
38
6,7
34

58
29

Antriebadrehzahl / input / vilesse d'entrée ny = 1450 min™" (Eingangswelle oder Flanschmater) / {input shaft or flange mounted mator) / {arbre d'entrée ou mateur & bride)
| | Komrekiursert Hir ny sishe Seite 37 / Cormecting tactor for ng see page 37/ Facteur de correction pour ny voir page 37.

P,v www.piv-drives.com
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Leistungsdaten

Power ratings RH22U

Caractéristiques
Antriebsleistung .
7.5 kW 9 kW 10 kW 11 kW F!‘ input power
pukssance motrice

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, ny M, ny M, n; P,
kW Nm kW
69 33 49 10

55 B89 89 7.4

68 38 56 10
54 100 100 7.2

68 43 64 10
54 7.2

6.8 50 74 10
54 , 135 7.2

68 58 85 10
54 155 155 72

6.8 64 85 10
54 7.2

6.8 75 10
54 200 200 7.2
6.8 86 10
54 230 7.2
6.8 100 10
53 260 6.5
6.8 10
4,5 250 55

6.8 130 95
39 245 4,7
6.8 150 7

29 3.5

66 165 95
53 440 7.1
6.6 190 a5
53 71

6.6 220 95
53 590 7.1
6.6 250 95
53 680 71
6.6 280 95
53 750 6.9

6,6 330 a5
4.8 8OO 4.8 59

6.6 9 95
4.2 42 51
6.6 9 g

3.6 36 4.4
6.6 9

3,2 32
66 85
28 2.8

6,6 73
24 24

6.5 85 9.5
52 52 6.8

65 85 9.5
4.7 4,7 5.8

6.5 85 9.5
4.1 4.1 5

65 85 a5
s a5 43

6.5 85 75
a1 3 3.1 3.8

65 8 6,7
27 27 27 34

6.5 8 7.1 58
24 2.4 2.4 29

Aniriebsdrohzahl / input / vitesse d'antréa ny = 1450 min~' (Eingangawelle oder Flanschmator) / (inpul shaft or lange mounted maotor) / (arbre dentrée ou moteur & bride)
[ ] Komekturwart $0r ne sbeha Seite 37 / Correcting factor for ny see page 37 /Facteur de correction pour ng voir page 37,

P ,v www.piv-drives.com 16
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Leistungsdaten

Power ratings RH23U

Caractéristiques
Antrigbsleistung
11 kW 12 kW 13 kW 15 kW P1 mmﬁ

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, | n; P, | My | m P, | My | nm, P,
Nm KW | Nm kW
a3 48
98 a 98 8 98

23 a7 54
108 109 8 108

26 43 62

30 50 ; T2

57 az
165

63 9
185 185

74

a5 123
250

29 145
280 260

160
250 250

185
245 245

165 235
480 480

190
550 550

220 320
640 640

250 360
740

105
4.2

a7

32
10
73
10
62 75
10
54 6.6

10

10 10
4.2

10 9
3.6 45

10 75
3.1 | 2050 31 | 2050 3.1 38

wmum:lnm:m:rmmﬂmm“ [Eingangswelie oder Flanschmodor) / (input shaft or lange mounied molor) / (arbre d'eniréa ou molsur & bride)
[ ] Korrekturwert e no sishe Seite 37 7 Comecting tactor for nz see page 37 / Facteur do comection pour ng voir page 37,

P,v www.piv-drives.com 17 F
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Leistungsdaten

Power ratings RH24U
Caractéristiques

Antriebaleistung

15 kW 16,5 kW 17,5 kW 18,5 kW P_'l hpulnznwnr

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n, P,
kw
an - 15
an 10,5
35 15
10,5
40 15
10,5
46 15
10,5
15
10,5
15
10,5
15
10,5
15
105
15
10,5
15
b
15
7.5
15
56
15 16
10,5 13
15 16
: 10,5 13
205 15 16
10,5 13
15 16
680 10,5 12
280 15 16
750 105 13
300 15 16
BOO 9.5
350 15 16
B00 B 10
15 16
BOO 71 8.5
260 15 15
800 63 75
15 13,5
BOO 5.5 6,7
600 14,5 11,5
BOO 4.8 58
660 15 16
1950 10 12,5
770 15 16
2050 9.5 115
B0 15 16
2050 8 10
1040 15 16
2050 6.9 8,5
1160 15 15
2050 62 7.5
1350 15 13
2050 54 6.6
1550 14 15
2050 47 57

Antriobsdrehzahl / Input / vitesse dentrée ny = 1450 min™' (Eingangswelle oder Flanschmador) / input shalt or flange mounted mator) / (arbre d'entrde ou matour & bride)
[ ] Kosrekturwert f0r ny sishe Seite 37 / Cormecting factor for na see page 37 /Facteur de correction pour ny voir page 37,

P ,v www.piv-drives.com 1
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Leistungsdaten

Power ratings RH41U

Caracteristiques
Antriebsleistung
15 kW 18,5 kW* 20 kw* 22 kW~ El input power
puissance motrice

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, ng P, | M; n; P,
Mm kW

69 18 a9 20
180 11 16

77 18 20
200 11 200 15

L] 18 20
11 15

103 18 20
11 15

18 20
11 15

18 20
11 15

18 20
11 15

18 20
1 16

18 20
11 15

18 20
11 15

18 20
11

18 20
8.5

18 18
15

18 19
15

18 19
15

‘18 19
15

18 19
15

18 18
15

18 19
15

18 19
15

18 19

18 19
8.5

18 19
8,5 10

17 19

17 19
14,5
17 19

17 19
8.5 115
17 19
8,5 10
17 18
73 )
17 15
63 7.5
Antriebsdrehzahl / input / vitosse d'entrde ny = 1450 min™" (Eingangswelle oder Flanschmotor) / (input shaft or flange mounted motor) / (arbre dentrés o moteur & bride)

"Therm. Grenzieistiung siehe Seile 35 / Thermal capacity see page 35 / Pulssance imile thermique woir page 35
[ | Komekturwert fdr ng siehe Sedte 37/ Correcting factor lor ny sea page 37/ Facteur de cormection pour ng vodr page 37

P,v www.piv-drives.com 19
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Leistungsdaten

Power ratings RH42U

Caractéristiques

Antriebsigistung

18,5 kW* 22 kw* 22 kW* 22 kw* P input power

1 pulssance motrice

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

n; P, | M, n, P, | M, n, P,
Mm Mm KW
20 82 20 109 20
14 225 14 18

20 92 20 123 20
135 | 250 135 | 250 18
20 106 20 20
135 | 290 13,5 - 18
20 123 20 20
135 | 340 13,5 18
20 140 20 20
135 | 380 13,5 18
20 155 20 20
135 | 430 135 18
20 185 20 20
135 | 500 135 18
17 20 20 20
13,5 135 | 570 13,5 18
17 20 245 20 20
13,5 135 | &70 135 17
17 20 270 20 20
12,5 125 | 680 125 15
17 20 20 20
11 11 700 11 135
17 20 380 20 20
85 85 | 640 8.5 10,5
16 19 400 19 19
13,5 13,5 13,5 17
16 19 460 19 19
135 13,5 13,5 17
16 300 19 19 19
13,5 135 13,5 17
16 19 19 19
135 13,5 13,5 17
16 19 19 19
135 135 5 13,5 17
18 19 19 19
135 135 13,5 17
16 19 19 19
135 135 13,5 17
16 600 19 19 19
125 125 125 15
16 19 1200 19 19
11 11 2700 11 13,5
16 19 1350 19 19
95 95 | 2700 9.5 11,5
16 890 19 1600 19 19 2600
85 | 2ro0 85 | 2700 85 10°
16 990 19 19 19 2800
13 4800 13 4800 13 17
16 19 2050 19 19 3400
125 | 5400 125 | 5400 12,5 15 5400
16 1350 19 2350 19 19 3900
11 5400 11 5400 11 135 | 5400
16 1550 19 2800 18 19 4500
95 | 5400 95 | 5400 9.5 115 | 5400
16 1750 19 19 19
85 | 5400 85 | 5400 85 | 5400 10 5400
16 2000 19 3500 19 4700 18 5400
73 | 5400 73 | 5400 73 | 5400 9
16 2300 18 4100 19 5400 15 5400
63 | 5400 63 | 5400 6.3 7.5 :
Antrisbsdrehzahl / input / viesas d'entrés ny = 1450 min™' (Eingangswelle oder Flanschmotor) / {input shatt or flange mounted motor] / [arbre dentrée ou moteur & bride)

“Tharm. Grenzieistung siehe Seite 35 7 Thermal capacity see page 35 / Puissance limite thermigue voir page 35
[ ] Korrokiurest fir ng siehe Sedte 37/ Correcting factor for ny ses page 37/ Facteur de correction pour ny woir page 37

P ,v www.piv-drives.com 2

n; P,
KW
17
14
17
135
17
135
17
135
17
135
17
135
17
13,5
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Leistungsdaten

Power ratings RH43U

Caractéristiques

22 kW 26 kW 28 kW 30 kW P input power

1 puissance motrice

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n; P, | M;

Nm
72 25 103

200 16 200 -

81 25
225 16
93 25 135
280 16 260
108 25 155
300 16 300
25

16 340

25 185

16 380

25

16 440

25 280

16

25

16 590

25
16

25 400
700
25 480
540

24
16 980

24 580
16

24
16 1300

24
16 1500
24 860
16

24 1000
16 1950

24
16

24
16

24

24

24
11

24
15

24
15

24

24

24
11

24
8,5

24
BS5

Antriebsdrehzahl / inpul / vilease d'enirée ny = 1450 min~" (Eingangswelle oder Flanschmotor) / {input shaft or flange mounbed motor) / (arbre d'entrée ou moteur & bride)
[ ] Komekiurwen fir ny siehe Soite 37 / Cormecting tactor for nz see page 37 / Facteur de correction pour ng voir page 37,

P,v www.piv-drives.com o1 F
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Leistungsdaten

Power ratings RH44U

Caractéristiques

Antriebslelstung

* L - *
30 kW 33 kW 35 kW 37 kW 1wmﬁmm

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n, P, | M,
Nm

29 79 an
21 230 21 230

29 a8 N
21 260 21 260

29 an
21 290 21 280

29 3 165
21 21 340

29 N 190
21 21 380

29 N
21 21 440

29 3 250
21 21

29 an 280
21 21 580

29 an 330
21 21 680

29 by
19 19 680

29 a
17 17 700

29 3 430

29 30 540
21 21

29 30
21 21

29 30
21 21

29 30
21 21

29 a0
21 21

29 30
21 21

29 30
21 21

29 30
19 19

29 30
17 17

29 30

29 30

28 30
20 20

28 30
19 19

28 30
17 17

28 30

28 30
13 13

28 30
11 1

28 29
9.5 5400 95 | 5400 9.5 12

Antriebadrehzahl / input / vitesse d'entrée ny = 1450 min~" (Eingangawelle oder Flanschmotor) / (inpul shatt or Nange mounted motor) / (arbre dentrée ou moteur & bride)
“Therm. Grenzleistung siehe Seite 35 / Thermal capacity see page 35 / Pulssance limita thermique voir page 35
[ | Komekturwart f0r ng shehe Sefte 37/ Correcting facior lor ny see page 37/ Facleur de correction paur ny voir page 37,

P ,v www.piv-drives.com 9
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Leistungsdaten

Power ratings RHA5U

Caracteristiques
35 kw* 40 kw* 43 kw* 45 kw* D “radro

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n; P, | M; n,

75 38
25

84 a8
235 25
26 38
25

a8

25

38

25

a8
25

a8
25

38
25 540

a8 320
25 G20
38 380
24 680
38 410
22 700

38 470
17 G40

ar 520
24 1020
ar 600
24 1180

ar 700
24 1350

ar 800
24 1550

ar 830
24 1750

ar 1040
24 2050

ar 1200
24 2350

ar 1400
24 2700

ar 1550
21 2700

ar 1800
19 2700

ar 2050
16 2700
36 2300
24 4500
36 2700
24 5200

38 3100
21 5400

36 3600
18 5400

36 4000
16 5400

36 4600
14 5400
a6 5300
5400
Antrisbsdrohzahl / input / vitesse d'entrée ny = 1450 min™" (Eingangswelle cder Flanschmator) / (input shaft or fange mounted motor) / (arbre d"entrée ou moteur & bride)

“Therm. Grenzleisiung siehe Seite 36 / Thermal capacity see page 35 / Puissance limite thermique voir page 35
[ ] Korrekturwer f0r ng skehe Sedte 37/ Correcting factor for ny ses page 37/ Facteur de cormection pour ny voir page 37,

P,v www.piv-drives.com 2 F
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Leistungsdaten

Power ratings RH51U

Caractéristiques
Antriebsleistung
37 kw 45 kW 50 kW 55 kw F; input power
pulssance

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, n, P, | M; n;
kw kw
a 165 46
28 450 | 28

41 190 45
27 500 27

a1 | 45
27 580 27

41 250 | 45
27 27

41 290 45
27 27

a1 az20 45
27 850 27

41 45
27 1000 27

41 430 45
27 27

41 500 45
27 27

41 560 45
27 1500 27

a 640 45
24 1550 24

41 45
19 1400 18

40 820 a4
27 2200 27

40 850 44 1800
27 2500 27 2800

40 44 2200
27 2900 27 3300
a0 1250 a4 2500
27 3400 27

40 | 1400 44 2800
27 | 3700 27 4200

40 44 3300
27 4400 27 4800

40 1800 44 3800
27 5000 27 5300

40 | 2200 44 4400
24 5300 24 5300

40 2450 44 4800
21 5300 21 5300

40 2800 44 5300
19 5300 19

40 3200 44 5300
16 5300 16

3500 43 7000
9400 26 10500

43 6100 8200
26 11000 12200

43 7000 9400
26 | 12600 12700

43 8200 11000
22 | 12700 12700

43 9200 12300
20 | 12700 12700

43 10500 12700
18 12700 21

43 | 12100 k1) 12700
15 | 12700 18

Antriebadrehzahl / bnput £ vilesss d'enlirée ny = 1450 min~" [Eingangawelle oder Flanschmator] / (Ingul shaf or Nange mounted molor ¢ [arbre o' entrés ou moteur & bride)
| | Korrakturwert ir ng sheha Sella 37 / Correcting tacior for ny see page 37 /Facteur de comection pour ng voir page 37,

P ,v www.piv-drives.com o
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Leistungsdaten

Power ratings RH52U

Caractéristiques

Antriabsieistung

45 kW 52 kW 55 kW 55 kw P input power

1 puissance motrice

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, n;
KW
48
33

47
32

47
3z

47
32
47
3z

47
32

47
a2

47
32

a7
32

47
31

47
24

a7
19

48
32

48
32

46
32 3800

46 2500
32
46 2800
32 4900

48 3300
32 5300

46 3800
28 5300 5300

46 3600 4400
24 5300 5300

486 4800
21 5300 5300

48 5300
19

46
16

45
N

45
30

45
26

45
22

45
20

45
18

45
15

Antrisbadrenzahl £ input / vilesse dentrée ny = 1450 min™' [Eingangswelle oder Flanschmotor) / (input shaft or Nange mouniad molod / (arbre dentrés ou moteur & bride)
[ | Korrekturwert i0r ny siehe Seite 37/ Corecting factor for n; see page 37 /Facleur de correction pour ng volr page 37.

P,v www.piv-drives.com 25 F

wO

z
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&8

£8|68|588
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(88|58 |88|58|8

1550

1650
2900

1900
3300

SR 3o e ol b i et e B By ool o] ] B

5300

5300 5300

5800
11300

6800
12700

7900
12700

9100
12700

10300
12700

11700
12700

12700 12700

7000
12300

8200
12700

9400
12700

11000
12700

12300
12700

12700

A B AR At A R b

nhlaxB6|Re86|88|28|as|as

brevini
power
fransmission




Leistungsdaten

Power ratings RH53U

Caractéristiques

Antriebsleistung

55 kW 62 kW 66 kW 70 kW P inout power

1 puissance motrice

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n, M, n;

M, n,

Nm

185 280

220
G40

250
740

250
860

340
880

380
1090

440

640

360
740

420
860

480
880

530
1080

620

720
1450

830

500
580
680 240

750

1550 1550

alngingleg|ag|azlazlazlazlaglae|azlzg 2 0
3 B P I B F S P P B F F E A B e

2800 2800

o,
-

3200
1850

54 1500
4300 39 4300 4300

54 1650
4800 39 4800 4800

54 1900
5300 37 5300 5300

1300 54 2200
5300 32 5300 5300

1500 54 2600 3600
5300 28 5300 : 5300

1700 54 2800
5300 25 5300 5300

1950 54 3300
5300 22 5300 5300

2250 54 3800 5300
5300 19 5300

2450 53 4100
12000 38 | 12000

2900 53 4800
12700 35 | 12700

3300 53 5500
12700 30 | 12700

47 3800 53 6500
26 12700 26 12700

47 4300 53 7200
23 12700 23 12700

47 4900 53 8300
20 | 12700 20 | 12700

47 5700 53 2600
17 12700 17 12700

Anirigbsdrehzahl / input / vitesse d'entrée ny ~ 1450 min~' [Eingangswelle oder Flanschmotor) / (Input shalt o Nlange mounted motar) / (arbre d'entrée ou moteur & bride)
[ ] Kormekturwarl idr ny slehe Seite 37 / Correcting factor for ny see page 37/ Facteur de cormection pour ny woir page 37,

P ,v www.piv-drives.com %

3000
5200
3500
5300

LG8 IR2|R2|B

5300

5300
5300

5300

5300

5900
12000

6800
12700

TEOO
12700

8900
12700

10200
12700

11900
12700

12700

7900
12700
9200
12700

10300
12700

11800 12700
12700

12700 12700
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Leistungsdaten

Power ratings RH54U

Caractéristiques

Antriebsleistung
65 kW 72 kKW 75 kW 80 kw PI input power

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n,
Nm

280
580

M, n,

MNm

200
580

650

260
740

300
8860

340
930

380

650

360
740

880

470
990

530

440 620

3000
5300

3500
5300
5300

5300
5300

P,
kW
64
46
64
46
64
48
64
46
64
46
64
46
64
48
64
48
64
46
64
41
64
az
64
25
45
62
45
62
45
62
45
62
45
62
43
62
37
62
az
62
28
62

5300
5300

7600
12100 12700

6800 8800
12700 12700

T800 10200
12700 12700

9100 11800
12700 12700

10200 12700
12700

11600 57 12700
12700 28

12700 43 12700
25

Antrisbsdrahzahl / Input / vitesse d'entrée ny = 1450 min~' (Eingangswelle oder Flanschmotor) / (inpul shafl or Nange mownted mobor) / (arbre d'entrée ou moleur & bride)
[ 1 Komakturwar ir ny sishe Seite 3T / Correcting factor for ny see page 37 /Facteur de corection pour ng voir page 37.

P,v www.piv-drives.com 97
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Leistungsdaten

Power ratings RH55U
Caractéristiques

Antriebsleistung
75 kW 82 kW 86 kW 90 kW P1 input power

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, n, P, | M, n,
kw kW
72 75 270
53 53 570
72 75
53 53 640

72 75 350
53 53 740

72 75
53 53 860

72 75 470
53 980

75 520
53 1080

75
53

75 700
53

75
53

75
47

75
38

75
29

74
52

74
52

74
52

74
52

74
52

74
49

74
43

74
a7

74
33

74
29

74
25

73
51

73
46

73
40

73
35

73
31

T3
27

T0
23

Antriebsdrenzahl / inpul / vitesse d'entrée ny = 1450 min~' [Eingangswelle oder Flanschmotor) / (input shaft or flange mounted motor) / (arbre d'entrée ou molewr & bride)
[ ] Komekturwert dr ng sieha Seite 37 / Comecting factor for ny see page 37 /Facleur de cormection pour ng voir page 37.
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Leistungsdaten

Power ratings N2RH51U

Caractéristiques

75 kW 90 kW

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M, n;
Nm

320
860

360
960

480
880

530
960

480
1250

550
1500

620
1650

720
1900

840

00

820
1500

920

1060
1900

BINBREREBINE|NE|NEB|RERE| 2 0

960
2500

1090
2900

3300

3900

4000

1800
5000

2200
5900

2450
6600

2900
7600

3300
8900

3800
4300

4900
12000
5900
12000

P
kW
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
80
53
B0
a7
B0
52
80
52
80
52
80
52
80
52
80
52
80
52
80
47
80
40
8O
35

RRER|ARBEIRA|RE(NEIVEVR|VA|28|08|08|B8|B8|8E|B8|B8|BE|B8|BE|B8|BE| = 0

12000

Antrisbsdrehzahl ¢ input ¢ vilesse n‘mm-“ﬂmh"{ﬁlmnﬂr%m”mumwmmmﬂ motor) / (arbee d'entrés ou motsur & bride)
| 1 Korekiurwert fir ng siehe Selte 37 / Comecting factor for ny see page 37 /Facteur de correction pour ng woir page 37.
P , Fbrevini
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Leistungsdaten

Power ratings N2RH52U

Caractéristiques

90 kW 100 kW

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

M| n P, | My | np P, | M|
min" | kw kW

a0 360 95 520

62 | 1000 62 | 1000

90 400 95 590
62 62
90 480 95 670
62 1300 62 1300
80 530 85 780
62 1500 E2 1500
90 620 95 900
62 62
90 690 a5
62 1850 62
90 800 a5
62 2250 62
90 930 a5
62 2600 &2
a0 1060 a5
62 3000 62

90 95
62 3400 62

20 1400 95
62 3900 G2
90 1650 95
54 4000 54
20 1850 a5
47 4000 47
a5 a5
61 5900 61
as 95
61 6900 61
a5 95
61 61
85 a5
61 61
85

61

85

BE|ER|RE|RE|RR| 08|08 2825|2888 2 2

=]
o

95
61

a5
61 61

95
54
95
47
95
40

95
35

GR|ER|BE|BR(GE|ER|ER|IBEISE BE|SE|3

kmhhdritnhl.fhmmhﬁuud'mmm-“ﬁdmh" [Eingangswelle oder Flanschmobor) / (npul shalt of Nange mounted mator) / (arbre d'ontrée ou mobeur & brida)
[ ] Kommekiurwaerd fir na sleha Seite 37 / Correcting factor for np see page 37 /Facteur de cormection pour ng volr page 37.
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Leistungsdaten

Power ratings N2RH53U

Caractéristiques

110 kW 120 kW

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, n, P, | M, n,
KW kW
380 560
80 80
430 630
80 1300 B0 1300
490

80 80
560 830
B0 BO
660

B0 1850 BO
740

B0 BO

850
80 2600 80

990
3000 B0

3400 80

1300
3900 80

1500
4000 72

4000 61

2000
4000 53

80

2600
7900 80

2300
8800 B0
80

3900
80

4500
69
61
53
45

39

Antrigbadrehzanl / input / vitesse d'entrée ny =~ 1450 min™' (Eingangswalle oder Flanschmotor) f (inpul shalt or lange mounted motor) | (arbre d'entrée ou motour & bride)
| | Knerekturwen e ny sishe Saite 37 / Correcting factor lor ny see page 37/ Facteur de corfection pour ny voir page 37
i / F brevini
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Leistungsdaten

Power ratings N2RH54U

Caractéristiques

132 kW 140 kW

Abtriasbswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, n; P, | M, n,
kw min~! KW Nm
125 390 550

95 95

440 135 620
95 95

125 500 135
95 1500 95

580

95 95

95 2000 95

750
95 2250 95

135
a5 2600 95

25 3000 95
135
a5 3500 95
1300 135
g5 3900 95
125 1500 135
80 4000 80
125 1800 135
69 4000 69
125 135
61 61
120 130
90 90
120 130
g0 20
120 130
90 90
120 130
90 90
120 130
90 90
130
BO 80
130
69 69
130
a1 61
120 130
51 51
130
45 45

Antrisbadrehzahl / input / vitesse d'enirée ny ~ 1450 min”" (Eingangswelle oder Flanachmotor) / (input shakt or flange mounted motor) ¢ (arbre d'entrée ou moteur & bride)
[ ] Homekiurwert 10r np siehe Seite 37 / Correcting tactor for na see page 37/ Facteur de cofrection powr np voir page 37,
iv-dri brevini

P ,v www.piv-drives.com 2 power
fransmission




Leistungsdaten

Power ratings N2RH55U

Caractéristiques

150 kW 160 kW™ 170 kW*

Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie

P, | M, n, P, | M; n; P,
kw Nm kW kW
140 380 150 540 150
105 105
140 430 150 150
105 1300 105 135
140 490 150 150
105 | 1500 105
140 150 150
105 105 135
140 660 150 150
105 2000 105 1358
150 150
105 2250 105 135
860 150 150
105 2800 105 135
1000 150 150
105 | 3000 105 135
140 150 150
105 3400 105 . 135
140 1300 150 150
105 3900 105 135
1500 150 150
as 4000 a5
140 150 150
80 | 4000 80 100
2000 180 150
70 | 4000 70 85
2250 150
105 | 6800 105 135
2600 150
105 | 7900 105
3000 150
105 | 8900 135

140 i 150
105 | 10300 135

4000 150
105 130

140 4600 150
20 12000
5200 150
B0 | 12000 100
140° | S900 150
70 | 12000 85
140 7000 145
58 | 12000 . T2
140 8000 125
52 | 12000 63

Antrisbedrehzanl / input / vitlesse d'entrés ny = 1450 min™" (Eingangswelle oder Flanschmotor) / (input shaft or langs mounied motor) / (arbre d'entrée ou molsur & bride)
“Tharm. Grenzietstung siehe Saite 35 / Tharmal capacity aee page 35 / Pulssanos limite thermigue voir page 35
[ | Korrekiurwert Hir ng siehe Seite 37/ Cormecting factor for ny see page 37/ Facleur de comection pour ng voir page 37
www.piv-drives.com J / ’ brevini
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162-0990-AB 1

Leistungsdaten Einbausitze
Power ratings Built-in assemblies
Caractéristiques  Intérieurs de variateurs
Abtriebswelle
output shaft
Bauart/GriBe Anlriabslestung Antriebswelle arbre de sortie
Type/Size input power input shaft
Type/Grandeur | puissance motrice | arbre d'entrée Stellbereich/speed range/rapport
R=6
P, ny My P, M,
kW min™ min’ kW Nm
3550 5.1 13,5
RH21 U-E 55 1450 580 4 85
a850 68 i
RH22 U-E 7.5 1450 e i g
4700 L] 21
RH23 U-E 11 1920 i o 400
] 4
RH 24 U-E 15 2840 oo 5 e
3550 14 a7
RH 41 U-E 15 1450 o a -
3550 T
RH 42 U-E 18,5 1450 oty o ed
4700 20 41
RH 43 U-E 22 1920 e - 200
5450
RH 44 U-E 30 2225 o s Pos:
6960 a2 44
RH 45 U-E 35 2840 oo e P
550 k2 w2
RH51 U-E a7 1450 P > e
A550 0
RH 52 U-E 45 1450 o - e
RH 53 U-E 55 1670 ey o s
4700 B0 20
RH 54 U-E 65 1920 i s e
5450 69 120
Kettentypen

Types of chain / Types de chaines
Die angegebenen Leistungen gelten

fiir normale Betriebsbedingungen _
Bei auBergewdhnlichen Betriebsbedin- Batire Kaite/Chain/Chalne
gungen bitten wir, die Hohe der zulis- Type =5 Anzani
sigen Leistungen mit uns festzulegen. L
RH21U,22U WK21 475 1
The power ratings are valid for normal RH23 U, 24U WK21AT758| 1
Singpeanit operaxln.g mndm_ﬂ_ns" * Gilt fir Gotrisbe mit P, L V.-Gohliuse und Einbausitre RH41U, 42U WK 24.84 =
For unusual operating conditions please it normalem Achsabstand, RH43 U, 44 U
i i Fir Einbausitze mit vergraBertem Achsabstand wer- 5 : WK24845 2
consult us to discuss power ratings. ﬂ; pire mm:'ﬂw e “. asu
. i RH51U,52U WK 34.96 2
Les puissances indiquées Sont VaIADIES s nemal wemme meaey g a0 bult-in ikl T =Ty
pour marche normale. For bidt-in assemblies with increased centra distance 55U 1 WK 34 96 5 2
Lors des conditions de marche exgep- O Wi an apprmprale humber of inks are required -
tionnelles nous vous prions de bien vou- ;-'M psr mr::ahm Sous caner of intéricurs do varin- N2RHEIU, B30 ] WK 4
" " 2 SUTE B0 @ marmal
Iu|_r -:.fé*tarmlner les puissances trans- Pour G TN e B M riara, des HERHg:H.SlU WK 34965 4
missibles avec nous. chalnas avec mallons suppHMantaFes sont Idksbes.

www.piv-drives.com
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Thermische Grenzleistung

Thermal capacity
Puissance limite thermique

Die thermische Grenzleistung ist die liber-
tragbare Leistung, bei der die maximal zu-
ldssige Getriebetemperatur erreicht wird.
Sie wird filr RH-Getriebe fiir folgende Be-
dingungen festgelegt:

* AuBentemperatur 25°C

* Einschaltdauer 100 %

Normalerweise ist die thermische Grenz-
leistung grifer als die in den Leistungs-
daten angegebenen Leistungen. Eine
besondere Beachtung ist also nicht
notwendig.

Einschrinkungen bestehen dort, wo in der
nachfolgenden Tabelle thermische Grenz-
werte aufgefihrt sind.

The thermic load limit is the transmissible
power at which the max pemmissible drive
temperature is reached. For RH drives the
thermic load limit will be determined for the
following conditions:

* putside temperature 25°C

* duty cyche 100 %

The thermic load limit is, as a rule, greater
then the power given in the power data chart.
Mo special consideration is necessary.

Where the following chart indicates thermic
threshold values, there are limitations.

Thermische 4 Oileinfilhrung
Bauart Thermal capacity [kw) Qil feeding
Puiss. limite thermique
Type Introduction
A=6 A=4 A=3 A=2 d'huile
) - - 18 axial
FKRH.41U
_ 14 14 14 radial
14 17 18 18 axial
FKRH.42U
14 14 14 14 radial
, = 5 = = axial
FKNRH.44U
22 27 27 27 radial
20 N =4 31 axial
FKNRH.45U
* 20 20 20 radial
- - - - axial
NRH.45U
27 a3 33 33 radial
- - 140 140 axial
N2ZRH.55U
- 135 135 135 radial
* Zusatzkiihlung erforderiich

* Additional cooling required
* refroidissement supplémentaire nécessaire

Mit zusdtzlicher Kiihleinrichtung, zB. OI-
Wasser-Kiihler, knnen die Katalogwerte
Ubertragen werden. Unglnstige Belif-
tungsverhdltnisse oder hohere Um-
gebungstemperaturen erfordern weitere
Einschrankungen der thermischen Grenz-
leistung (Anfrage erforderiich).

With an additional cooling system, for in-
stance oll-water cooler, the catalog values
can be transmitted. Unfavorable venting con-
ditions or higher ambient temperatures re-
quire further reductions of the thermic load
limit (please inquire).

La puissance thermique limite représente la
puissance transmissible 4 laguelle la tempé-
rature admissible maximale du varateur est
atteinte. Elle est déterminée pour les varia-
teurs de la série RH sous les conditions sui-
vanles:

* température extérieurs 25°C

* durée d'enclenchement 100%

La puissance thermigue limite est générale-
ment plus importante que les puissances in-
diquées dans les spacifications. Cette confi-
guration ne nécessite donc aucune attention
particuliéra.

Des restrictions ne subsistent que lorsque
des valeurs thermigues limites sont indi-
quéas dans le tableau ci-aprés,

Getriebe mit axialer Oleinfih-
rung sind zu bevorzugen (siehe Seite 36).

Variators with axial oil feeding
system are to be given preference (see

page 36).

Les variateurs dotés d'une intro-
duction axiale de I'huile doivent étre utilisés
préférentiellement (voir page 36).

Les valeurs mentionnées dans le calalogue
sont transmissibles avec des dispositifs de
refroidissement supplémentaires -un refroi-
disseur hulle/eau par exemple.

Des conditions de ventilation défavorables ou
des lempératures ambiantes élevées amé-
nent des restrictions supplémentaires de la
puissance thermigue limite (priére de contac-
ter PIV).

P,v www.piv-drives.com
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Getriebe mit axialer Oleinfiihrung

Variators with axial oil feeding system
Variateurs avec introduction axiale de I'huile

Getriebe mit axialer Qleinfiihrung haben
einen besseren Wirkungsgrad und damit
eine geringere Erwirmung. Diese Ausfiih-
rung ist bevorzugt einzusetzen,

MafBgebend fiir die Art der Oleinflhrung ist
die Anordnung von An- und Abtriebswelle.

Efficiency is higher in drives with axial oll feed,
there is therefore less of a temperature rise.
This execution should be preferred.
Arrangement of input and output shaft deter-
mines the kind of oil feed.

Les variateurs dotés d'une admission axiale
de 'huile possédent un rendement améliond
et donc un échauffement moindre. Cette exé-
cution doit &tre utilisée préférentiallement.
L'agencement de larbre mené et de larbre
menant conditionne le mode d'introduction
de Fhuile.

Wartungsdeckel bei V Wartungsdeckel bai H
Bauart Inspection Cover at V Inspection Cover at H
Couvercle de visite chez V Couvercle de visite chez H
Antrieb Abtrieb Abtrieb Antrieb
Type Input Output Output Input
Entrée Sorie Sortie Entréa
RH e —
= | " | "0
FKRH 1 : N M - | | I
NRH _'u_[
FKNRH Miueﬂ v H— Mitte
ARHB [[ 1
MRHB — Mitte Mitte
FKRHB —1
NRHB |
FKNRHB MIM—D-—MIHG Mitte I- g — Mitte
i - 1111 ,
MRHC V— I
FKRHC . :
NRHC 111 —.
Mitte Mitte
FKNRHC v
RHD
MRHD I ||H | L, r—
FKRHD W
NRHD —
Mitte —| oy —_—
e |we [T
N2RHB —
e[S | —
MN2ZRHC
Mma_ﬂ!:] }—m -
iv-dri brevini
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Antriebsseitige Anbauten
Input Attachments
Combinaisons d'entrée

162-0000-UB 11

Zahnradiibersetzungen, Kupplungen, Keilriementriebe, Korrekturwerte f;
Spur-gear Reductions, Couplings, V-belt Drives, Correcting Factors f,
Rapports de Réduction, Accouplements limiteurs de couple, Transmissions trapézoidales,

"} Wahbweise auch ohne N-Anbau (i = 1.2)
Can also be delivered wilhaul Spus-gaar
Ein oplion sans combinaison d'entrde (i = 1.2)

reduction (i = 1.2)

1450 min” (50 Hz)
Mot 1740 min'" (B0 Hz)

Facteurs de correction f.
N FK FKN M Keilriementrieb/V-belt Drives
— B Stirnradtrieb Transmission par courroles trapézoidales
o Spur-gear PV PIV- Prv-
Type Engrenages | Kupplung Kupphing Scheiben/Pulleys/Poulies | Kupplung
(kW] | S0Hz | B0Hz | . |8OMz| SOHz | BOHz | o0 50 Hz 60Hz | o
In in Accouple- In In | Accoupie- | Ve-bei " b | Accoupte-
fe ment PIV | fg 1e fe ment PV | Councies | @ [mm] | fe | @ [mm]| fe | memtpiv
RH.21U 58 | — | M st |12 - 11 |sccat|axspz| 1= |! % | 1s |scam
RH.21U 75 | - | 1 | scat| 12 "% |sccat|axsez| 19 |} e | 153 Iscant
RH.21U 95 | - e | scar| 2| I | 15 |sccat]axsez| 8 |2 |1 |scant
RH.22U 75 | - " | scat | 12 1% |sccait|4xspz| % |} e | e |scan
RH.22U no| - | ja | scar| 12| U5F | Ja |sccatf4xspz| 1T | L L N
RH.23U 15 o756 | 2% | - | - | oms | 92° [sccat|axsez| 18 |9%7| 1® |87 |gcan
RH.24U 185 | 0511 | Toa - - | osn | Toe |Sccat|axspz| N [T | i | [SCant
RH.41U 6 | = 15 | scaz | 12 % |sccaz|axseB| 1% |] o 112 |scanz
RH.41U 185 | - i | scaz | 12| 95 | 1% |sccaz|axsPs| % || 1 |12 |scane
RH.41U 2 | - s | scaz | 12| %52 | 1 |sccaz|axseB| 1% |! 10 112 |scane
RH. 42U 22 = % | scaz | 12| %% | 1% |sccaz|axses| 1% || = |1® |scame
RH. 43U 30 | o7s6 | 0% - - | 9™ | 9% lgccaz|axsp| e |pd) 20 (98 |scanz
RH.44 U 30 | oes1 | 973 - — | | Vs |scoa2|axsre| (5 |owel e | ohelscane
RH. 44U 37 | o651 | Ta - - | ¥ | te |scca2
0,568 051 0,568
RH.45U a7 | o511 | 958 s > B 0.%5 | scca2
0,588 [HE0 ] 0.568
AH. 45U 45 | o511 | 058 5 =13 0589 |scca2
AH.51U s | - o axspg| 22 |! e |1 |scans
RH.51U 55 = e 5xsPB| 22 || %% |15 |scana
{RH.52 U s | - | W axsee| 2 |1 |t |scans
RH.52U 55 - < 5xsPB| % |} 20 |10 |scans
RH.53U 70 | oses | 292 sxspg| 38 |omel @ |1 lgcang
RH.54 U 80 | 0756 | Tor Exsep| 20 |%OF| B8 | 2e¢lscans
AH.55U 90 | ogs1 | 97 5xSPB| &5 |0esal 38 |07 gcang
N2RH.51U 110 | o981 | T3 Fiir Getriebe mit M-Anbau [MRH..] sowie bei
Antrieb durch 60-Hz-Motoren sind die Katalog-
N2RH.52U | 110 | o981 | 3V Abtriebsdrehzahlen mit dem Korrekturwert f,
— zu multiplizieran.
NI RU [ 182 | 953 | e For drives with “M" attachments [MRH. .| as well
0,873 as for actuating with 60 cps motors catalog output
N2RH.54U | 160 | 0763 | o5 speeds must be multiplied by correcting factor 1..
N2RH.55U 175 | 0861 | Jop Pour les variateurs avec combinalson M entrée
[MRH. ], ainsi que pour les moteurs 60 péricdes,

les vitesses données sur les pages scaractéristi-
gues= sont & affecter du facteur de comection f..

P,v www.piv-drives.com
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MaBblatt Dimensions Encombrement 162-0000-M B 2/1

2.. 2.. g -
B rte ey i
auarten RH; NHH; FKRH;  FKNRH;

MHH siehe Rickseite f see overeal / voir au verso

Antriebsdrehrichtung beliebig.
The drive will operate in either direction of rotation.
Le variateur peut tourner dans les deux sens.

B : Aniriab | Absreb | Drehrichiung von An- und Abtriabswoda von iner Soite aus gesehan
Input | Owtput | Direction of rotaticn of input and outpul shafl whan viewing irom & fixed position
Type Eniriss | Somis | Sens de rotaion des arbres O entréa of de sorie vu d'un cbéid
o il : - glaich / same / méma
MAH n v
it — = ! /imverse
EENAH o v enlgegen / opposite

bl 6 | 8o | 110 140 .t 2 38 45|4u|5n1m
Lingae Pafedemut Ussberuminng. Zentrisrbohrung Wellenande
Lenghalkeyway | 50 | 70 | 100 | 128 K::mx?‘"w"" :’:P_I_,.,_'“m TR | Tapped centra holes In shah ends Mﬂ:mluli:ﬂ MiEx32
Longuaws ey Clavatins sslon DIN 8885/1 soni Bvres par P, I, V., TRFRUGHQH 0 bout T arbee
Bauart & eyt b | e | d [dy |dy| T g by | by | Pag | P | Ry [ Ry | k| by | m oy F | 8 U Wy
Type [ max. £ 0.3
AH2.. gg“mmmzsaammmmmmmwmsuzm-rsmasm_“"
AH4.. 350%544 420 23 | 38 | 48 | 454 | 365 | 178 | 273 | 368 | 587 | 440 (454 | BO | 110 | 330 (365| 90 | BO | 45 m%
AHS.. | - | - |732|seo| 27 | 50 | 70 | 6oz | 490 |227.5| 360 |48e5| 754 | 591 | 848 | 110 | 140 | 450 |497 130 125| 0| - | -

* Lochkngis- und Zenrerdurchmesser nach DIN 42848 / Bom pitch circle and spagol diameters 1o DIN 42948 ¢ Diamdétre do fation ot de contrage selon DIN 42528

CLdfer / Fan / Venblateur; Py = 7.5 kW Weltere Angaben siehe Hullﬂﬂimwuﬂw # Pour & auttred informations voir vana.
Liifbar/Fan Dirmangs Gawicht ohine Motor PV, Anlaufhupphung Maolorgroda
Bauart Vaniilateur Oilfiling  Wr] ‘Winaght without maotor [lkg) PPV, Starting coupling Size of molcr BS
LT AH Capacith huily Poids sans mabeis Aotouplernant de démarrage |  Grandeur du motewr
Type NRH
FEMAH | FKRH | RH NAH | FKRH | FKNRH | RAH WAH | FKAH | FKNRH FK FEM FK FEN
RH2.. 116 | 137 | 116 o - 4.5 5 4 5 140 | 150 [ 145 160 SCan SCCa1 |...132M|...180M
RH4.. 133 | 157 | 133 L ] = 7.5 8 7 8 240 | 255 | 255 270 SCa2 SCCa2 |...180L|[...225M
RHS.. 180 | 208 | 180 L - 14 15 - - 540 | 580 - - - - - -

brevini
power
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Schutzart:

Normal entsprechend
IP 44, auf Wunsch
nach IP 55

Wartungsdeckel, Filter, Olstandsanzeiger
wahlweise bei »V« oder sHs.
Das Getriebe ist so anzuordnen, daf} der
Wartungsdeckel zum Kettenwechsel ab-
genommen und der Filter gereinigt werden
kann.
Statt des Stellknopfes kann ein mechani-
sches, pneumatisches oder elektrisches
Steligerat angebaut werden.
Drehzahleinstellung , schneller::
Bauarten RH, FKRH und MRH:
im Uhrzeigersinn, wenn Antrieb bei I,
entgegengesetzt, wenn Antrieb bel L
Bauart NRH, FKNRH:
im Uhrzeigersinn, wenn Abtrieb bei IV.
entgegengesetzt, wenn Abtrieb bei Il

¥
Bauart / Type MF{H; x

Motor immer
Wartungsdeckel.
Weitere Angaben siehe Vorderseite.
Motor always opposite of inspection cover.
Additional informations see overleal.

Mateur toujours & l'opposé du couvercle de

entgegengeselzt  dem

Protection:
Standard in accordance with class
IP 44, class IP 55 on request

Inspection cover, filter and oil sight glass
alternatively at V" or “H",
The drive must be mounted such that the
inspection cover is accessible for chain
replacement and filter cleaning.
A mechanical pneumatic or electric control
device can be fitted instead of the adjusting
knob.
In order to increase speed in P.LV. Drives
of Type AH, FKRH and MAH turn adjusting
knob
clockwise when input is at 1l
counter-clockwise when input is at |,
in P.1.V. Drives of Type NRH and FKNRH
clockwise when output is at IV,
counter-clockwise when output is at 11

Protection:
Exécution normale en IP 44, en IP 55
sur demande

Regard, filtre, niveau d'huile en V ou en H.

Le variateur doit &tre implanté de fagon &
réserver un accés facile pour changement de
chaine al nettoyage du filtre & huile.

Le bouton de réglage peut &tre remplacé par
un dispositii mécanique, pneumatique ou
servo-moteur dlectrique.
Pour augmenter la vitesse lourner le bouton
de réglage:
Types RH, FKRH et MAH:
dans le sens horaire si 'arbre d'entrée
estenll,
dans le sens anti-horaire si 'arbre d'entrée
estenl,
Typa NRH et FKNRH
dans le sens horaire si larbre de sortie
esten IV,
dans le sens anti-horaire si l'arbre de
sortie esten Il

| }
Lkum—-‘ Fifter und Dlabiad

Filter and O Dirain

visite, A Filiro ol vidange
Pour d'autres informations voir verso, Adtwe mateur
Bauart a8 ay b c d dy 1 g hy hsz hy hy Ky kis b m | my | r r &
Type = ki max. £ 03 =
MRH2Z.. 213 | 320 | 409 | 350 18 28 334 | 305 153 303 500 | 200 | 343 | 392 | 60 | 270 | - 75 | 80 | 35
MRHA4 .. 251 406 | 544 | 420 23 38 454 | 3s5 178 368 587 | 263 | 440 | 470 | B0 | 330 | 365 | 90 | B0 | 45
MRHS. . 350 | 570 | 732 | 560 | 27 50 | BO2 | 490 | 2275 | 4925 | 754 | 388 | 581 | 621 | 110 | 450 | 497 | 130 | 125 | 7O
B 1 Luftar Damangs Gewichi ohne Mobor PV, Anlaufkupphng Motongria
Y W, Wi Fan Oilfiling M| Wisight without mator [lg] PLLV. Siarting coupling Size of motor B3
e Varililatour Capacitd huile Poids sans motsur Accouplemant de démarage Grandeur du mobour
MRHZ.. 116 | 116 O 45 145 SCaN1 ... 1B0M
MRH A4 .. 133 | 133 L 75 250 SCaN 2 .- 200L
MRHS.. 180 | 180 [ ] 14 575 SCaN 3 Lo 280 M
O Lafor £ Fan / Venblaleur: Py, > 7.5 kW
P ,v www.piv-drives.com 40 "f,ﬁ',,,’,’"
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MaBblatt Dimensions Encombrement 162-0011-MB 2{1

G i £ 2.. 2..
%fpas"“ FIHB;:: NFIHB;:: FKRHB; ' FKNRHB; '

MRHB siehe Rickseite / see overleal / voir au verso

Antriebsdrehrichtung beliebig.
The drive will operate in either direction of rotation.
Le variateur peut tourner dans les deux sens.

Antrieb | Abfreb | Drshrichlung won An- und Ablriebswele von einor Seite aus gesshen
Bauart inpul | Output | Ditection of rotation of input and outpu shal when viesing from a fasd position
Type Entrée | Sorie | Sens de rotation des arbees dentrée et de sorse vu dun cbté
NRHB . —
gheich / same / méme
FENRHB . "
| —
T8, TR enigegen / opposite / Inverse
MRHB ] -

Liings Pafedem Sok Zeniriarboheung Welanonts
Langth ol kenwiy 50 | 70 | 100 | 125 P A E¥N/-J0A/1 Daliren i Lifnig Tapped centre holes in shaf ends | MBx 18 |M12x 24 M6 x 32
Kirys to DIN 8885/1 supplied by P. | V. iy |
LORDNRN e Clavettes selon DIN G385/1 sont livibes par P, |, V. Tarmdage
Bauart 8 |ay"| b | e (ddifdy|da| T | @ | By [ Byg | By | P | Ry By [ b | b | by | B [ m | my | F | r |8 u |
Type ki max. & 0,3
300 | 300 280 | 304
RHB2.. ﬁ-ﬁmmma&wﬂmm 153 | 303 | 228 | 500|343 | 384 |361| 60 | BO | BO | 270\ 305| 75 | 80 |35/
350 481
.ARHB 4 .. 350 | 400 | 544 | 420 (23|38|48|48| 454 | 365 178 | 368 | 273 | 587 | 440|454 (460 B0 110|110 | 330 (365 | 90 | BO (45) 343 [ 481
450 511
.RHBS.. = | = | 732|560 |27|50|70|70| 602 | 490 |227.5|492.5| 360 | 754|591 | 649 (620 (110 | 140 | 140 | 450 | 497 (130 125|70| - | -
* Lochkress- und Zentrierdurchmessar nach DIM 42548 ¢ Bolt pitch cirche and spigot diamedens 1o DIN 42948 ¢ Diamdtre de fixation of do centrage selon DIN 42048
CrLi#er ! Fan /Vertilateur; P, > T5EW Weitere Angaben siehe Rickseite / Additional informations ses ovediaal / Four o BUIPes indoem aB0NS woir versa,
Litter/Fan Damangs Garwicht ohine Motor PV,
Bauart Vintilalaur Oifmng (i) Wosght without mator [kg] | PV, Starting coupling Size of molor B85
Wi | W | W | mua Capacitt huile Puoids sans motour Accouploment de démarrage | Grandeur du moteur
ype HAHB
mmnlmm—FHHlnllmmm FK FEM FK FKN
L 13EM -
.AHB2.. 18 | 137 | 114 o - 5 | 55 4.5 5.5 150 160 | 155 170 SCa SCCa . p—
. 180 -
FAHB 4, . 133 | 157 | 132 L - B | 85 T5 85 |255| 270 | 270 285 SCa2 SCCa2 L o=
JAHBS.. 180 | 208 | 179 L ] - 15 | 16 - - 580 | 620 - - - - - =
edri brevini
P,v www.piv-drives.com " power
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Schutzart:

Normal entsprechend
IP 44, auf Wunsch
nach IP 55

Wartungsdeckel, Filter, Olstandsanzeiger
wahlweise bei «V« oder nHe.
Das Getriebe ist so anzuordnen, dall der
Warlungsdeckel zum Kettenwechsel ab-
genommen und der Filter gereinigl werden
kKann.
Statt des Stellknopfes kann ein mechani-
sches, pneumatisches oder elektrisches
Stellgerat angebaut werden.
Drehzahleinstellung . schneller:
Bauarten RHB, FKRHB, MRHB:
im Uhrzeigersinn, wenn Antrieb bei Il
enigegengesetzt, wenn Antrieb bei I,
Bauarten NRHB, FKNRHB:
im Uhrzeigersinn, wenn Wartungs-
deckel bel =V,
entgegengesetzt,
dackel bei «Hs.

wenn  Wartungs-

Protection:
Standard in accordance with class
IP 44, class IP 55 on request

Inspection cover, filter and oil sight glass
alternatively at “Vv"' or "H".
The drive must be mounted such that the
inspection cover is accessible for chain
replacement and filter cleaning.
A mechanical pneumatic or electric control
device can be fitted instead of the adjusting
knob.
In order to increase speed in P.L.V. Drives
of Type RHB, FKRHB and MRHB tum ad-
justing knob
clockwise when inpul is at Il
counter-clockwise when input is at |,
in P.L.V. Drives of Types NRHB and FKNRHB
clockwise when inspaction cover is at "V™',
counter-clockwise when inspection cover
isat “H".

Protection:
Exécution normale en IP 44, en IP 55
sur demande

Regard, filtre, niveau d'huile en V ou en H.
Le varateur doit &re implanté de fagon &
réserver un accés facile pour changement de
chaine et nettoyage du filtre 4 huile.
Le bouton de réglage peut &tre remplacé par
un dispositif mécanique, pneumatique ou
servo-moteur dlectrique.
Pour augmenter la vitesse tourner le bouton
de réglage:
Types RHB, FKRHE ot MRHE:
dans le sens horaire si l'arbre d'entrée
esten i,
dans le sens anti-horaire si l'arbre d'entrée
estenl.
Types MRHB et FKNRHB:
dans le sens horaire si le regard est chez
a\fe,
dans le sens anti-horaire si le regard est
chez «H=,

i gt geC o ‘Shwllnopl
Inspacion Cioves Acjusting Knoe M - Ty —m
Couvaich ti Vil Bosuion o niglages m
L
Fan \' Fr
avblateur
Ouput \
2.. om - e ==} Feitig
i ]
Bﬂuarwype MHHB 4.. I ' - @ Y -'f _4-""#'.‘\_ r ‘ naan i ]
5-. R m iR AR |} g
o el I 2 rr“ﬁ,l | o HT —— iV
| 1 Iz b= = . 5 1
= HrTi | LN AL !
Motor  immer entgegengesetzt dem £ . = — — - l L] — «J H i
Warlungsdeckel. | — = _ { "
Weitere Angaben siehe Vorderseite. Lw ! [ Ned F e ~n aJ
Motor always opposite of inspection cover, o—f Wy -y :—-i
Additional informations see overleal, b -t
- W e —— hy —=
MI:_H:EUI‘ toujours & lopposé du couvercle de 2 . ol . A
visite. Motaresiie pom mﬂm"""""l:m|
Pour d'autres informations voir verso, ol i o vitange
Bauart B | m | b | e [ dfd |dy| o 9 | by | Py | Py | hy | hg | ky Ky | By [ B [ [ m M| or | |8
Type - max. £ 0,3 =
MRHB2.., | 213 (320|409 (350 |18 |28 | 38 | 334 | 305 | 153 | 303 | 228 | 500|200 (3433921361 | 60 | 80 | 270 :;; 75 | BO | 35
MRHB 4 .. 251 | 406 | 544 | 420 | 23 | 38 | 48 | 454 | 365 | 178 | 368 | 273 | 587|263 | 440 (470|469 B0 |110| 330 | 365 | 90 IBB 45
MRHBS.. 350 | 570 | 732 | 560 | 27 | 50 | 7O | 602 | 490 | 2275|4925 360 | 754|368 | 591 | 621 | 620|110 140 | 450 | 485 | 130 | 125 | 7O
Bauart Liifar Oimapnign Gewicht ohne Motor PLY. Anlaufcuppiurg Moloegrode
W, Wy Fan Oil filng  [mr] Wisight withoul motor [lg] P.LV. Starting couplng Size of molor B3
Type Wirlilateur Capaciid huils Poids sans molisur Accouplomant do dimarmage Grandeur du mobeur
MRB2Z.. 116 | 114 D 5 155 SCaN1 L. 180 M
MRB4.. 133 | 132 L ] ] 265 SCaN 2 .. 200L
MRBS.. 180 | 179 L ] 15 G615 SCaN 3 .. 2BOM
O Lier / Fan / Venlilateur: Py = 7.5 kW
Ndri /A brevini
P,v www.piv-drives.com 2 J{ ’ power




MaBblatt Dimensions Encombrement 162-0012-MB 2/1
2.. 2..

NG RHC4.. NRHC4.. FKRHC;: FKNRHC]:
ypes 5.. 5.

MRHC slehe Rickseite / see overleal / voir au verso

Antriebsdrehrichtung beliebig.

The drive will operate in either direction of rotation.

Le variateur peut tourner dans les deux sens.

8 ‘ Antrist | Abtries | Drehrichiung von An- und Abiriebewelle von siner Seile Sus gesohin
Input | Output | Diroction of rotation of input and outpul shafl whan viewing from & lxed positon
Type Entrbo | Sortie | Sons de rotation des arbres o entrde of deo sortie vu dun ciité
P, PN : N ghaich / { mime
same
MRAHC [ v
FE] in
MNRHC, FKNRHC Py entgegen / oppasite / inverse

FERHZ ., Anir. bel | Mosor 160

1

7

bt l——ebet )

b ——f

i P

RHC
Adusting Knok Inspacion
Bioasfion o nbglage Couvarcie

o e Fabsrilt
Meccoeting i Marutacars
Sumvart moteur . i L s e s e e e
e —— W————— R
b by 60 | 80 [ 110 | 140 | 170 | Pabtedern nach DN 8BS /1 gerbren dy, dyy, o 28 38 ﬁia|m|us[m|wu us|ﬂs
2um Lisferumiang.
Lengtholkeyway | 50 | 70 | 100 | 125 | 1ep | MeYS10DINBSSS sunpkedby P.LV. | L cenire hoiesin shalt onds | M8 18 (M 12x24 M16x32 M 20 %40
Longueus rane MHMDINMH St IVIE0S | 1o inge an bout o artre
Bauart o |8y | b ¢ |d|dydyldy| T a hy hyy LI b | By | Rye | x| Ly b M m | m, r |8 u | w
Type k6 max. + 03
(560 | 300 760 374
JRHC2.. mgmmmzﬂmssmsosiﬁa 228 MWMWMNMHGETGMHWEEENM
350 481
JRHC 4 .. 350 | 400 | 544 | 420 |23)|38|48| 75| 454 | 365 178 | 273 | 368 (587|440 | 494|581 | B0 (110|140 330 | 365 | 90 | B0 [45)| 343 [ 481
450 511
JAHCS.. —= | = | 732|560 |27)|50|70|05| 602 | 490 [ 227,5| 360 |482,5| 754|591 (649 ) 760 | 110 (140|170 | 450 | 497 | 130 (125|70| - | -

O Liifvor / Fan / Ventilseur: P, > T.5kW

Weitere Angaben siehe Rickseite / Additonal informations ses overieal / Pour d*autnes informasions voir venso.

* Liochkress- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42948 / Boll pilch circle and spigol diamatens 10 DIN 42048 [ Diambtne die focation of do centrage selon DIN 42648

LiMer/Fan Oimengo Gawichi ohing Molor PLV,
Bauart Vgrblateur Ol filling [1tr] Weight without motor [kg] P.LV. Starting coupling Size of mator BS
Type W | Wy | W | e Capacibé hulle Poids sans mateur Accouplement do démarmage | Grandeur du moteur
NRHC

mmmm|m FERHC HMIGIMIM FERAHC | FKNRHC | FK FEN FK FKN

anc2.. |16 197 6| o | - fss| 6| 5 | 6 [i7s{res| 180 | 195 | sCar | sccar [T
- . 1B0 M
RHC4.. | 133 | 157 | 214 - |9 |9s| es | o5 |310|325| 325 | 340 | scaz | sccaz M ==
RHCS.. | 180 | 208 | 289 - 17| mw]| - - |ers| 78| - - - = = -
o brevini

P,v www.piv-drives.com 1 power
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Schutzart:

Normal entsprechend
IP 44, auf Wunsch
nach IP 55

Wartungsdeckel, Filter, Olstandsanzeiger
wahlweise bei «Vo oder «He.

Das Getriebe ist so anzuordnen, dafl der
Wartungsdeckel zum Kettenwechsel ab-
genommen und der Filter gereinigt werden
kann.,

Statt des Stellknopfes kann ein mechani-
sches, pneumatisches pder elektrisches
Stellgerat angebaut werden.
Drehzahleinstellung ..schneller:

Bauarten RHC, FKRHC und MRHC:
im Uhrzeigersinn, wenn Antrieb bei Il
entgegengesetzt, wenn Antrieb bel |
Bauarten NRHC, FKNRHC:
im Uhrzeigersinn, wenn Abtrieb bei 1,
entgegengesetzt. wenn Abtrieb bel IV,

25
Bauart/Type MFI'HC‘;--

Motor immer entgegengesetzt dem
Wartungsdeckel.
Weitere Angaben siehe Vorderseite.

Molor always opposite of inspection cover.
Additional informations see overleal,

Maoteur toujours & Mopposé du couvercle de

Protection: Protection:
Standard in accordance with class Exécution normale en IP 44, en IP 55
IP 44, class IP 55 on request sur demande

Inspection cover, filter and oil sight glass
alternatively at “V" or “H".
The drive must be mounted such thatl the
inspection cover is accessible for chain
replacement and filter cleaning.
A mechanical pneumatic or electric control
device can be fitted instead of the adjusting
knob.
In order to increase speed in P.LV. Drives
of Type RHC, FKRHC and MRAHC tumn
adjusting knob
clockwise when input is at |l
counter-clockwise when input is al |,
in P.1.V. Drives of Typa NRHC and FKNRHC
clockwise when output is at lll,
counter-clockwise when output is at IV,

o 1§

Regard, filtre, niveau d’huile en V ou en H.

Le variateur doit &tre implantéd de fagon &
réserver un accés facile pour changement de
chaine et nettoyage du filire & huile.

Le bouton de réglage peut &tre remplacé par
un dispositif mécanique, pneumatique ou
‘servo-motaur électrique.
Pour augmenter la vitesse tourner le bouton
de réglage:
Types RHC, FKRHC et MRHC:
dans le sens horaire si l'arbre dentrée
esten i,
dans le sens anti-horaire si l'arbre dentrée
astenl.

Types NRHC, FKNRHC:
dans le sens horaire si I'arbre de sortie
asten I,
dans le sens anti-horaire si l'arbre de
sortie ast en IV,

Warungedschs edinopt
Iagseection Cirear Acfusting Knots
Coassarths da viaie Beoauion o réglage
i
Fan
‘wernlaheur
S
|
i“" - ——-E‘ 2— —-1
1
[ T | S E i
- - ——2 v =
£ —

Filtee wnd Ol Driei
visite. m ity ot wdarge
Pour d'autres informalions voir verso. Arten motes
Bauart || B e |d|d |d| T g hy Py | by | hg | by [y | K | Ny b |m|m | r || s
Type - max. = 0.3 =
MRHC 2. 213 | 320 | 409 | 350 | 18 | 28 | 55 (334 | 305 | 153 | 303 (500|200 | 343 | 392 | 440 | 60 | 110 | 270 | 305 75 | B0 | 35
MRHC 4 251 | 406 | 544 | 420 | 23 |38 | 75 (454 | 365 | 178 | 2388 | 587 | 263 | 440 | 470 | 581 | 80 [ 140 [ 330 | 365 | 90 | 80 | 45
MRHC 5 350 | 570 | 732 | 560 | 27 | 50 | 95 | 602 | 490 | 2275 | 4925 | 754 | 368 | 591 | 621 | 760 | 110 [ 170 | 450 | 485 (130|125 70
8 ‘ Lisites Dimange Garwichi phre Mobor PV, Anlsuficupplung Malongrids
W Wy Fan Qdiimng  [hr] Wisight withoul motor [l P.LV. Starting coupling Sizo of motor B3
Type Viantiatour Capacish huie Poids sans moteur Accouplement de démarrage Grandeur du matour
MRHC 2 116 | 182 0 55 180 SCaN 1 ... 1B0M
MRHC 4 133 | 214 L 9 320 SCaN 2 .. 200 L
MRHCS. . 180 | 289 ] 17 T10 SCaM 3 .. 2BD M
I Lt / Fan / Vignlilsteur: P, = 7,5 kW
S brevini
P,v www.piv-drives.com " power
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MaBblatt Dimensions Encombrement 162-0014-MB 2{;’

—— HHDE:: NHHDE:: FKRHD2~ FKNRHD?"

MHHD siehe Rilckselte / see overleal / voir au verso

Antriebsdrehrichtung bellebig.

Tha drive will operate in either direction of rotation,
Le variateur peut tourner dans les deux sens.

B 1 Dreheichiung von An- und Abtriabswolle von sinor Seite sus gesehen
Direction of rotation of input and outpul shaft when vigwing from a fixed posiion
Sans de rolation des arbees dentrée et de sorte vu dun obl
Type

NRHD
!
gleich / same / méma
RHD, FKRHD
MRHD enlgegen / opposite / inverse

"-H*-l-‘
L

T

c
Fiftgr ursd Dskad
Filter arc C4 Deain
Filire ot vidlarge
b, By, g B0 | 80 | 10| 140|170 [ 210 250] Paldedenn nach DIN G8E5/1 geharen s, By, dy 28 a8 15!43|5utm ﬁjﬂ{:l!m
zum Lieforumiang
Lings Pailiadenet Keys 1o DIN 68851 supplied by P 1, . | Znirerohiung Wedenende
Length of keyway | 50 | 70 | 100 125|160 | 200 | 240 "7 | Tapped centre holesinshatends { MBx 18 (M12x24| MI1Bx32 M 20 x40
Langueur rainurs mummaM1mm Tarmudage on bout dartre
Bauart 0" oy | b [ by | e (didijdy)da | T | %@ | by | Mg | Be | ha by |Ky| ks | & [bn| b |[m|m| rlr|m|s|ul|uw
Type kS max. = 0,3
AHD 2 .. %%mma&ummm 70 |334|400(305) 228 | 303 | 153 |500(343|384| 600 | &0 | BO |140|270)|305| 75 | B0 | 60 | 35 :gg i
= 400
350 [T
AHD 4 .. 350 | 400 |544|575(420) 23| 38|48 95 |454|545(365) 273 | 368 | 178 sa'rmmi 778 | 80 |110(170{330|365| 90 | 80 | 60 | 45 |243] 481
450 511
JAHD S .. - | - |732|757|560]|27|50{70|130|802|605/490| 360 |402,5/227 5754|501 M}im 110{140/250/450/457|130[125125| 70 | - | -
* Lochkreds- und Zeninerdurchmasser nach DIN 42548 / Boll piich circke and spigot diameters 1o DIN 42948 / Diamétre de fixalion el de centrage ssion DIN 42948
O Liftar / Fan / Venblaleur: Py = 7.5 kW ‘Waitere Angaben skohe RGckseile / Additicnal informations see overieal [ Pour 3" autnes Informiations woir vernso:
Liher/Fan Oimenge Gewichi ohng Motor PV, Anlaufiupplung Motorgriitie
Bauart Viensialeur Cdsling  [mr] Wasight without motor [kg] P.LV. Starting coupling Size of motor BS
B W, LT Wy RHD Capacité hule Poschs &are molsur Accouplemant de démartage | Grandeur du moleur
NAHD
FENRHD | FKRHD | RHD HRHIII FHRHD | FKNRHD | RHD (NRHD H:w|m FK FEN FK FEMN
RHD2.. 116 | 137 | &0 o - |8s| 7 B 7 |240| 250 | 245 | 260 SCa1 SCCa1 L :nu
1BOM -
JAHD 4 .. 133 | 157 | 63 L - 10 [10.5| 9.5 10,5 |420| 435 | 435 450 SCaz SCCaz2 o
JAHDS .. 180 | 208 | 108 L - 18 | 20 - - 825 | 065 - - - - - -
o brevini
P,v www.piv-drives.com 45 power
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Schutzart:

Normal entsprechend
IP 44, auf Wunsch
nach IP 55

Wartungsdeckel, Filter, Olstandsanzeiger
wahlweise bei »V« oder »Ha,

Das Getriebe ist s0 anzuordnen, dafll der
Wartungsdeckel zum Kettenwechsel ab-
genommen und der Filter gereinigt werden
kann.

Statt des Stellknopfes kann ein mechani-
sches, pneumatisches oder elektrisches
Stellgerit angebaut werden.

Drehzahleinstellung ,schneller” im Uhr-
zelgersinn,

2..
Bauart/Type MHHD?

Motor  immer
Wartungsdeckel.
Weitere Angaben siehe Vorderseite.
Motor always opposite of inspection cover.
Additional informations see overleal,

Moteur toujours a Mopposé du couvercle de
visite,

Pour d'autres informations voir verso.

entgegengesetzt dem

Protection:
Standard in accordance with class
IP 44, class IP 55 on request

Inspection cover, filter and oil sight glass
alternatively at “V" or "H",

The drive must be mounted such that the
inspection cover is accessible for chain
replacemant and filter cleaning.

A mechanical pneumatic or electric control
device can be fitted instead of the adjusting
knob.,

In order to increase speed in PV, Drives
tum adjusting knob clockwisa.

Protection:
Exécution normale en IP 44, en IP 55
sur demande

Regard, filtre, niveau d'huile en V ou en H,
Le varateur doit &tre implanté de fagon &
résarver un accés facile pour changement de
chaine et nettoyage du filtre & huile.

Le bouton de réglage peut &tre remplacé par
un dispositif mécanique, pneumatique ou
seno-moteur éectrique,

Pour augmenter la vitesse tourner le bouton
de réglage dans le sens horaire.

Bauart 8 |@ | b | by | o |d |d || 0 | 8| @ | hg hy | hg [ hg | by | bya | kg h || m|m|r |r|f|s
Type - kB max. = 03 -
MRHD 2. 213|320 430(350( 18 | 28 | 7O |334 |400|305] 303 | 153 | 500|200 |343|392 | 600 | 60 (140|270|305| 75 |80 |60 |35
MRHD 4, 251 | 406 | 544 | 575 [ 420 38 | 95 |454 | 545 | 365) 368 | 178 |S587 (263 (440 |470| 778 | B0 [170|330 (365 90 |80 | 6O | 45
MRHD 5 350|570 | 732|757 | 5680 27 | 50 | 130 | 602 | 695 | 400 | 492,5| 2275 | 754 | 368 | 591 | 621 | 1053 | 110 | 250 | 450 | 485 | 130 [125]100{ 70
Bauarl Likhor Cimanga Gewichil ohne hobos PV, Anlaufkupplung Modoegrote
w | W Fan Cdfiing  [Wr] | Weight without motor fg) PV, Stanting coupling Siwof motor B3
Type Viansabour Capacitd huls Poids sans molour Accouplement de démarrage Grandeur du moleur
MRHD 2. . 116 | 80 6.5 245 SCaN1 ... 180M
MRAHD 4 133 | 63 L ] 10 430 SCaN 2 200 L
MRHDS. 180 | 108 L ] 18 960 SCaN 3 .. 2BOM
' Li#ar / Fan / Vontilasour: Py > 7.5 kW
P,v www.piv-drives.com 46 "f,ﬁ',,,’,’"
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MaBblatt

Dimensions Encombrement

167-0011-MB 1

Bauart
Type

N2RHBS..

LEd

Wallenanden Willanandan &

Shaft ands 140 170 Shah ends & 5 B
bouts o arbess bouts o arbes O

Linge Paodormat Pafiledern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lisferumfang. | 2emnerbohnng Wellsnends

Lngth of keyway 126 160 Kiys to DIN 6885/1 tind by P, 1.V, :mm-mnmw M 16z 40 M20x 48
Longuuacr raindir Claveties sshon DIN BB85/1 sont livrées par P. L V. araudage en boul darbre

Schutzart: Protection: Protection

Normal entsprechend IP 44,
auf Wunsch nach IP 55

Wartungsdeckel bel »V« und =H=«. Filter,
Oistandsanzeiger wahlweise bei »V« oder
nHa,

Das Getriebe ist so anzuordnen, da die
Wartungsdeckel zum Kettenwechsel ab-
genommen und der Filter gereinigt werden
kann.

Statt des Stellknopfes kann ein mechani-
sches oder elektrisches Stellgerit ange-
baut werden.

Drehzahleinstellung

«Schneller® entgegen Uhrzeigersinn.
Antriebsdrehrichtung beliebig.

An- und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrichtung.

Oifdllung 65 Liter
Gewicht 1510 kg

Standard in accordance with class
IP 44, class IP 55 on request
Inspection cover at “V" and “H", filter and oil
sight glass alternatively at “V" or *H",

The drive must be mounted such that the
inspection covers are accessible for chain
replacement and filter cleaning.

A mechanical or electric control device can
be fitted instead of the adjusting knob.

In order to increase speed in P.LV. Drives
turn adjusting knob counter-clockwise,

The drive will operate in either direction of
rotation.

Input and output shafts rotate in same direc-
tion of rotation when viewing the drive from
a fixed position.

Qilfiling 65 Litres

Weight 1510kg

E:icuﬂnn-nnrrnlllon IP 44, en IP 55
sur demande

Regard en V et en H, filtre, niveau d'huile en
VouenH.

Le variateur doit étre implanté de fagon &
réserver un accés facile pour changement de
chaine et nettoyage du filtre & huile.

Le bouton de réglage peut &tre remplacé par
un dispositif mécanique ou servo-moteur
électrique.

Le sans de rotation du bouton de réglage pour
plus vite est anti-horaire.

Le variateur peut tourner dans les deux sens.
Par rapport & I'arbre d’entrée, I'arbra de sortie
tourne dans le méme sens.

Capacité huile 65 litres
Poid 1510 kg
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Bauart
T N2RHCS..
e
Fi witse himsen Fimgart
Comnaienn W
Lfee
Fan L N
140 | r
Antrist
g by
Enirés i -~ i
i i : :
Filtaer und Dlablal | E
Filber and Cd dran —l_/__ --I'IEI:I
Filtre ol wlarge ﬂn'ﬂﬂ
87 ——
Wedlanenden
o o Shat onds - i
boiss o arres bouts o arbves
Lange Paldodemia il Zantrigrbohneng Wellsnende
oy ;’”” e = %0 H:&!MDTﬂmmwF.I.UMLMWM.HH Tapped cantra holes in shah ands M16x40 20 x 49
Claveties sskon DIM BBA5/1 sont vibes par P LV, Taraudags an bout o arbee
Schutzart: Protection: Protection

Normal entsprechend IP 44,
auf Wunsch nach IP 55

Wartungsdeckel bei »V« und =H«. Filter,
Oistandsanzeiger wahlweise bei «»V« oder
wHa,

Das Getriebe ist so anzuordnen, daB die
Wartungsdeckel zum Kettenwechsel ab-
genommen und der Filter gereinigt werden
kann.

Statt des Stellknopfes kann ein mechani-
sches oder elektrisches Stellgerit ange-
baut werden.

Drehzahleinstellung

«Schneller* entgegen Uhrzeigersinn.
Antriebsdrehrichtung beliebig.

An- und Abtriebswelle haben, von einer

Standard in accordance with class

IP 44, class IP 55 on request

Inspection cover at “V" and “H", filter and oil
sight glass alternatively at “V" or "H",

The drive must be mounted such thal the
inspection covers are accessible for chain
replacement and filter cleaning.

A mechanical or electric control device can
be fitted instead of the adjusting knob.

In order to increase speed in PV, Drives
turn adjusting knob counter-clockwise.

The drive will operate in either direction of
rotation.

Input and output shafts rotate in opposite direc-
tion of rotation when viewing the drive from
a fixed position.

Exécution normale en IP 44, en IP 55
sur demande

Regard en V et en H, filtre, niveau d'huile en
VouenH.

Le varateur doit &ire implanté de fagon &
réserver un accés facile pour changement de
chaine et nettoyage du filtre & huile.

Le bouton de réglage peut étre remplacé par
un dispositif mécanigue ou servo-moteur
électrique.

Le sens de rotation du bouton de réglage pour
plus vite st anti-horaire.

Le variateur peut tourner dans les deux sens.
Par rapport & |'arbre d'entrée, I'arbre de sortie
tourne en sens inversea,

Capacité huile 75 litres

Seite aus gesehen, entgegengesetzte Dreh-  Gilfiling 75 Litres Poid 1630 kg
richtung. Weight 1630 kg

Oltillung 75 Liter

Gewicht 1630 kg
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Dimensions Encombrement

162-0990-MB 1

Einbausatz
Built-in assembly
Variateur intérieur

Der Achsabstand kann durch Hinzuligen vwon Ketienghodem
vargroden warten.

Ganaue habBe auf Anfrage.

Einbausétze RH sind mit 2, 3 oder 4 Zahn-
kupplungen zur Verbindung mit Anschlui-
wellen lieferbar,

Antrieb wahlweise bei I, Il, Ill oder IV.

An- und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrichtung.
Antriebsdrehrichtung beliebig.

Der Einbausatz ist so anzuordnen, daB die
Wartungsdfinung zugéanglich ist.
Anordnung der Olpumpe am Antriebs-
scheibensatz bei | oder lll fir Scheiben-
satzausfihrung A oder C.
Stevergeratabtastung wahlweise am An-
triebs- oder Abiriebsscheibensatz.
Drehzahleinstellung

pw3chneller:

im Uhrzeigersinn bei Abtastung am An-
triebsscheibensatz,

entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn bel
Abtastung am Abtriebsscheibensatz.
Konstruktionsrichtlinien fir Einbausdtze
System RH und Zeichnungen im MaBstab
1 : 1 kénnen angefordert werden.

Gewichi: 40 kg

RH2..-E

—

|
|
! 4
o -
b - ooy
e i
|
e 180
Scheibensatzausfithrung B
Discs Assembly Version B
Exécution des jeux de disques B

Built-in Assemblies type RH may be supplied
with 2, 3 or 4 splined couplings for direct cou-
pling with matching shafts.

Input at I, II, W or IV,

Locking at the Gear from one position, the
input and output shafts have the same direc-
tion of rotation.

Built-in Assemblies must be mounted in such
a way that the inspection opening is readily
accessible.

Ol pump must be driven from input shaft/disk
assembly at | or Il for shaft/disk assembly
version A or C.

Control device sensing on either input or out-
put shafi/disk assembly.

Speed setting “faster™:

Clockwise when sensing on input shaft/disk
assembly, counterclockwise when sensing on
output shaft/disk assembly.

Hints for construction for built-in assemblies
system RH and drawings scale 1 to 1 upon
demand.

(T} Spiined Coupiing
[P —
e ot

() 08 Pump
Pompe & hule

(3} nspection Opening
Flagasd pos sntresion

(@) O Tt
Tirym o Fuuste

by

A, \\\\\31

=
—

Scheibensatz-
ausfihrung A
Discs Assambly
Version A
Exécution des
jeux de disques A

ST+ S

FITITSTITP NI TPTRITLS TP
0

I_s}}..\}.lm\.\}.\}..\.\}..}.\.\}.\:L\.\\'L\‘.-.\-\\\\\'-'\\\\\'- |

i _%'Q\T\R\\t

oriou
m n

T TR -84

Scheibensatzausfiihrung C
Discs Assembly Version C
Exécution des jeux de disques C

Les intérieurs RH sont livrés avec 2, 3 ou 4
douilles daccouplement cannelées pour

arbres de raccordement,
L'arbre d'entrée peut étre en |, II, 1l ou IV.
L'arbre d'entrée et de sortie tournent dans le
méme sens vus en plan,

Le sens de rotation est indifférent.

La plaque de regard doit &tre accessible.

La position de la pompe & huile connectée a
larbre d'entrée peut se trouver en position
| ou Il suivant lexécution choisie A ou C.

Le dispositif palpeur peut &tre connectd sur
I'ensemble arbre disques entrée ou sortie.
Pour augmenter la vitesse tourner le bouton
de réglage:

horaire pour une position du palpeur monté
sur arbre dentrée.

anti-horaire pour une position du palpeur
monté sur arbre de sortie,

Directrices de construction pour intérieurs BH
et des dessins & I'échelle 1 : 1 peuvent étre
demandés

Fﬂid:dﬂkgl
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MaBblatt

Dimensions Encombrement

Einbausatz
Built-in assembly
Variateur intérieur

() Spined Coupiing
Donsiia
i b
(2) 0f Pump
 Pompadhule 4
(3} mapection Opening
Flegard pour entresien
(@) 108 e .
T o ue:
: @ w1 Schelbensatz-
f".: ausfihrung A 1
| (! =S Discs Assembly
_"'g-_-j"-! Version A
- ] WP, B MET Exécution des
L i _'Iqh—ﬂ jeux de disques A
I i w
oder a — oder  oder { Gk ¢ E— oder
ofi G ooy orfou affou
m n m n
e cx ket -t ~kn | 2
s e Scheibensatzausfiihrung B Scheibensatzausfihrung C
e T AN Jon NN Discs Assembly Version B Discs Assembly Viersion C
Gearue Mabe aul Anfrage. Exécution des jeux de disques B Exécution des jeux de disques C
Gsr_ﬁﬂc By a8y D, D, k ks Kz ks Ly Ly m o u v w Weight
Poad
Grandeur + 015 kg
RH4..-E 140 178 180 189 [ 24 = 257 | =8 125 158 196 190 | 240 250 330 &5
RHS. .-E 205 250 265 264 a7 08 330 3= 165 200.5 268 265 0 o 455, 126

Einbausitze RH sind mit 2, 3 oder 4 Zahn-
kupplungen zur Verbindung mit AnschluB-
wellen lieferbar.

Antrieb wahlweise bei I, Il, Il oder IV.

An- und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrichlung.
Antriebsdrehrichtung beliebig.

Der Einbausatz ist so anzuordnen, daf die
Wartungsoffnung zugénglich ist.
Anordnung der Olpumpe am Antriebs-
scheibensatz bei | oder Il fir Scheiben-
satzausfiihrung A oder C.
Steuergerdtabtastung wahlweise am An-
triebs- oder Abtriebsscheibensatz,
Drehzahleinstellung

wBchneller':

im Uhrzeigersinn bei Abtastung am An-
triebsscheibensatz,

Built-in Assemblies type RH may be supplied
with 2, 3 or 4 splined couplings for direct cou-
pling with matching shafts.

Input at |, 11, 111 or IV,

Locking at the Gear from one position, the
input and output shafts have the same direc-
tion of rotation.

Built-in Assemblies must be mounted in such
a way thal the inspection opening is readily
accessible.

Qil pump must ba driven from input shaft/disk
assembly at | or Il for shaft/disk assembly
version A or C.

Control device sensing on either input or out-
put shaft/disk assembly.

Speed setting “faster”:

Clockwise when sensing on input shaft/disk
assembly, counterclockwise when sensing on

Les intérieurs RH sont livrés avec 2, 3 ou 4
douilles daccouplement cannelées pour
arbres de raccordement.

L'arbre d'entrée peut &tre en |, 11, 1l ou IV.
L'arbre d'entrée et de sortie tournent dans le
méme sens vus en plan.

Le sens de rotation est indifférent.

La plaque de regard doit &tre accessible,

La position de la pompe & huile connectée a

Farbre d'entrée peut se trouver en position |
ou Il suivant Mexécution cholsie A ou C.

Le dispositif palpeur peut étre connecté sur
Fensemble arbre disques entrée ou soria.
Four augmenter la vitesse tourner le bouton
de rézglage:

horaire pour une position du palpeur monté
sur arbre d'entrée,

anti-horaire pour une position du palpeur

entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn bel  output shaft/disk assembly. 5 our &
Abtastung am Abtriebsscheibensatz. Canter distance can be increased. A ; uth ':tm sortie. i
fraxe augmenta.
¥ e be ACOORngN V est & augmenter conformément.
PIV www.piv-drives.com 5 bﬁl“'gu
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Konstruktions-
richtlinien fiir den
Einbau von Ein-
bausdtzen System
RH-E

Getriebeanordnung
Scheibensitze liegend
- Wellen nebeneinander

Scheibensétze stehend
= Wellen dbereinander
sowie jede beliebige Zwischenlage

senkrechte Wellenlage

AH-Einbausitze mit Abtriebsdrehzahlen
= 5000 min' haben feinstgewuchtete
Scheibensditze. Zur Sicherung eines er-
schitterungsfrelen Laufes muBl die an-
schlieBende Welle ebenfalls feinstge-
wuchtet werden.

Antriebsseitig angeordnete Riemenschei-
ben sind grundsétzlich zu wuchten.

Als Konstruktionsunterlagen stehen zur
Verfligung:

MaBzeichnungen des Einbausatzes und
Steuergeriites im Mafstab 1 : 1, Hydraulik-

Instructions for the Design of
Machines with P.L.V. Built-in
Assemblies RH

Gear Arrangement
Arrangement of the discs assemblies
Discs assemblies horizontal
- shafts side by side

Discs assemblies verical
— ghafts superposed

and any intermediate position
vertical shafts

AH type Built-in Assemblies running at
speeds exceading 5000 min” have high pre-
cision balanced discs assemblies. To ensure
operation free from vibration, the shaft of the
machine connected with the corresponding
shaft of the Built-in Assembly must also be
high precision balanced.

Belt pulleys fitted on the input side must be
balanced.

Further information is available as follows:
Outline drawings of Built-in Assembly and
Control Device to scale, hydraulic schema,
drawing of pump and filter, instructions for
mounting and instructions for operation,
Before acknowledging and carrying out your
order, the installation of the unit must be
checked and approved by us.

We recommend, therefore, you send us your

design for us to check. We need a longitudinal
section and a side elevation.

Qur specialized engineers are prepared to
assist you with your design work. Proposi-
tions for the incorporation of gears according
to your requirements are made available with-
out charge.

Lieferumfang/Extent of supply/Fourniture

Instructions pour 'implantation
d'intérieurs de variateurs RH-E

Arbres sur axe vertical ainsi que chaque posi-
tion en horizontale et verticale,

Les ensembles des disques des variateurs RH
avec vitesse de sortie dépassant 5000 min”
sont équilibrés avec grande précision. Pour
éliminer toute vibration les arbres des varia-
teurs sont quilibrés de méme maniére.

Les poulies & courroies sur 'entrée du varia-
teur sont & équilibrer dans tous les cas.

Mous tenons a la disposition de notre clientéle
les plans d'intérieurs de variateurs et du dis-
positil de commande & I'échelle. Plan du
systéme hydraulique, plan de la pompe et du
filtre.

Instructions pour le montage ainsi qu'instruc-
tions pour Mentretien. Nous n'enregistrons de
commande pour des intérieurs de variateurs
seulement lorsque les conditions dimplan-
tation sont connues et convenues avec le
client. Mous recommandons donc de nous
faire parvenir vos projets pour études et wérifi-
cations. |l est nécessaire de nous faire par-
vanir une coupe longitudinale ainsi gu'une vue
latérale. Nos ingénieurs spécialisés sont &
votre disposition pour vous conseiller. Déja au
stade du projet, nous élaborons pour vous des
études et des propositions dimplantation
sans frais.

plan, Zeichnungen von Pumpe und Filter, Baugruppe Bauart/Type

Mortagesnieitung und Betrisbsanisitung. Ermerbies RH2..-E RH4. -E RHS. -E

Auftrige auf Einbausiitze kinnen erst be-

stiitigt werden, wenn uns die Einbauver- . 2 > 5

hiiltnisse bekannt sind. Ensembiles de tisques

Wir empfehlen deshalb, uns lhren Kon- T

struktionsentwurf zur Stellungnahme vor- Chains 1 2 2

zulegen. AuBer dem allgemeinen Lings- Chaines

schnitt ist eine Seitenansicht erforderlich.

Unsere Fachingenieure beraten Sie gern T e e L 1 2

bal Ihren Entwurfsarbeiten. Einbauvor-

schisge nach Ihren Wiinschen stellen wir Steuengenkt

kostenlos zur Verfiigung. Drsposilil de commards 1 L !
Anzeiger
Inficarios 1 1 1
Indcatours
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Austithrung der Wellenenden

Die kerbverzahnten Wellenenden sind
nur zur Obertragung von Drehmo-
menten geeignet.

Vor- oder nachgeschaltete Zahnrad-
stufen und Riemenscheiben missen
getrennt gelagert werden,

Die Wellen sind in 3 Ausfiihrungen
lieferbar:

Ausfiihrung A: Kerbverzahnung ent-
gegen der Festscheibe als Normal-
ausfiihrung.

Ausfithrung B: Kerbverzahnung auf
Seite der Festscheibe.

Ausfilhrung C: Kerbverzahnung an
beiden Wellenenden.

Anordnung des Steuergerites

Zum Abtasten der Getriebestellung
kann das Steuergerdt am Antriebs-
oder Abtriebsscheibensatz angeord-
net werden.

Ausfilhrung der Kerbverzahnung
nach DIN 5481 und P.l.V.-Norm
W 8310.

Abmessungen und Toleranzen nach
MaBzeichnung 3 MT B52.

AnschluBteile kGnnen im Stammwerk
Bad Homburg verzahnt werden. Diese
Teile miissen fertig bearbeitet sein
und am zu verzahnenden Werkstiick-
teil eine Festigkeit von 830 bis 980
N/mm? haben.

Shaft Extension Details

The splined shaft extensions are suitable
to transmit torque only.

Gear wheels located before or after the
gear must be mounted in separately
arranged bearings.

As far as shaft design is concemed,
3 versions are available as follows:

Version A: Splines on shaft extension
opposite to fixed disc as standard design.

Version B: Splined shaft extension on
the same side as the fixed disc.

Version C: Shaft with two splined exten-
sions.

Arrangement of the Control Device

To detect the ratio setting of the gear the
Control Device can be arranged either
adjacent to the input shaft assembly or
adjacent to the output shaft assembly.

Splines according to DIN standards 5481
and P.1.V. standards W 8310.

Dimensions and tolerances as specified
in our outline drawing 3 MT 852.

Connecting parts can be serrated at our
works in Bad Homburg. These parts
must be ready machined and the mate-
rial to be serrated must have a tensile
strength of 830 to 980 N/mm? on the
part to be serrated.

Exécution des bouts d'arbres

Les bouts d'arbres cannelés sont prévus
pour transmettre uniqguement des cou-
ples. Il faut donc prévoir pour les engre-
nages situés avant ou aprés le variateur
et pour les poulies & courroles des roule-
ments séparés. Les arbres sont dispo-
nibles en 3 variantes:

Variante A: cannelure opposée au dis-
que fixe comme exécution standard.

Variante B: cannelure du cbté du disque
fixe.

Variante C: cannelure des 2 cotes.

Implantation du dispositif de com-
mande

Le dispositif de commande peut &tre
situé du chté de larbre d'entrée ou du
coté de l'arbre de sortie pour capter la
position de réglage du variateur,
Cannelure selon DIN 5481 et normes
W 8310.

Cotes des tolérances suivant plan 3
MT 852.

Nous exécutons le taillage dans nos
usines des piéces a monter avec le varia-
teur. Ces piéces doivent étre usinées
entitrement et la résistance dans la zone
de taillage doit &tre environ 830 & 980
N/mm?,
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Dimensions

Encombrement

162-1400-MB 1

Stelleinrichtungen
Getriebe
System RH

Steliwinkel, Stellmoment firalle P
GetriebegréBen.

Angular movements of control knob,
operating torque for all types of drives.

Angle de commande et couple de com-
mande pour tous les types.

Um die Vorteile der stufenlosen Dreh-
zahleinstellung voll zu nutzen, sind
Stelleinrichtungen erforderlich, die je
nach Anordnung des Getriebes an der
angetriebenen Maschine bequem er-
reichbar und leicht zu betétigen sind
und jederzeit eine Kontrolle der einge-
stellten Drehzahlen gestatten.

P.l.V.-Getriebe sind durch die Mog-
lichkeit des leichten Anbaues wvon
Stellantrieben und Istwerigebern als
Stellglieder in Regelkreisen beson-
ders geeignet.

Die hydraulisch angepreBten Schei-
bensitze des Systems RH werden
durch eine Servohydraulik verstellt.
Die Stellkraft ist daher auBerordent-
lich niedrig. Die Hydraulik gestattet,
die Abtriebsdrehzahl im Stillstand des
Getriebes vorzuwihlen.

Handverstellung

In der Normalausfilhrung werden die
Getriebe System RH mit einem Steuer-
gerdt fir Handverstellung ausge-
riistet.

Stellzeit

von Minimal- zur Maximaldrehzahl
oder umgekehrt betragt fiir den Stell-
bereich & je nach GetriebegroBe und
den zu beschleunigenden Massen 4
bis 6 Sekunden. Bei sehr schneller
Betiitigung wird die gewiinschte Dreh-
zahl vorgewihlt, das Getriebe foigt
nach.

Control devices
Drives
System RH
Stellknopl
Control knob/Bouton de réglage
Staliberaich Drehwinkel Stalimoment
Ranga Angle of rotation | Operating lorgue
Ragpor Angle de Couple de
commande commande
2 100
3 155°
0.7 Nm
4 195°
6 247°

In order to take maximum advantage of
infinitely variable speed drives, control
devices are necessary. The latter are,
depending on the arrangement of the
drive, easily mounted on the variator and
manipulated without difficulty, and allow
controlling the pre-set speeds atl any
time.

P.1.V. drives, being excellently suited to
attachment of all kinds of accessories
like control devices and actual value
transmitters, are ideally suited for auto-
matic control systems.

The hydraulically tightened shaft and
disk assemblies of system RH are con-
trolled by servo-hydraulics. The control-
ling force, therefore, is extraordinarily
low. The hydraulics allow adjustment of
the output speeds when drive is at stand-
still.

Handcontrol

In standard execution the drives of
system RH are equipped with a control
device for hand control.

Caontrol time

The time from min. to max. speeds or
vice versa varies for ratio 6 to 1 be-
tween 4 and 6 seconds, depending on
size of drive and the masses to be ac-
celerated. Rapid adjustment of the con-
trol knob ensures that the desired speed
is pre-selected. The drive will automati-
cally adjust to the pre-selected speed.

Dispositif de commande
variateur systéme AH

Pour utiliser au maximum les avantages
de la variation de vitesse, il faut utiliser
des dispositifs de commande qui, tenant
compte de limplantation du variateur
doivent &tre accessibles et faciles a
manipuler et qui permettent le controle
de la vitesse.

Les variateurs P_1. V., se prétent tout spé-
cialement comme éléments de régula-
tion dans les installation & cause des
possibilités offertes par leurs dispositifs
de commande et de capteurs.

Les jeux de disques sous pression hy-
draulique sont réglés par un systéme de
servo-commande hydraulique. Cela veut
dire que |'effort nécessaire pour régler la
vitesse du variateur est extrémement ré-
duite. En plus, le servo-commande hy-
drauligue permet la présélection de la
vitesse a l'arrét.

Commande manuelle

En exécution standard, les variateurs
systeme RH sont équipés d'un dispositif
de commande pour réglage manuel.

Temps de variation:

Pour varier la vitesse de P.1.V. & grande
vitesse ou l'inverse et pour rapport 6 &
1; 4 & 6 secondes sont nécessaires
selon les masses & accélérer. Le mouve-
ment trés rapide du bouton permet par
présélection au variateur d'atteindre la
vitesse affichée.
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Getriebe
System RH

Stellkurve RH

Die Getriebeabtriebsdrehzahlen als
Funktion des Stellwinkels folgen einer
Exponentialkurve.

Mit der abgebildeten Stellkurve kén-
nen Stellwinkel von Stellknopf und
Stellmotor ermittelt werden. Die nor-
malerweise von P.1.V. mitgelieferten
Skalenscheiben haben eine Skala mit
linearer Teilung, die mit Buchstaben
fiir die verschiedenen Regelstellun-
gen gekennzeichnet ist.

Die Skalenschelben kénnen auf
Wunsch und besondere Bestellung
auch mit anderer Teilung, wie z. B.
min™', m/min usw. geliefert werden,
Ermittlung des Stellknopf-
ausschlages:
1. Berechnung der Abtriebsdrehzahl
bei 1 : 1-Stellung:
- Mimes
v/Stelibereich
2. Berechnung der auf 100 reduzierten
Abtriebsdrehzahlen:
100-n,
LL- RS

LI PR

ny' =

3. Aufsuchen der zugehérigen Stell-
knopfstellung im Diagramm.
Beispiel: Getriebe NRHB 42

ny = 1450 min™', Stellbereich R = B,
ny = 400...2400 min™,

Gesucht ist Stellwinkel fiir Drehzahl-
bereich 400 . . . 1500 min™".

nm,,-’;:;'fi-'!lm.n

, 100400
=——— = 40,8—-123,5
™= o708 :
100- 1500
N =———=153— + B1"
979.8

Der gesuchte Stellwinkel ist etwa
184,5%.

Vor dar Anfertigung von Skalen smpfiehill sich in pedemn Falle
eing Rdckirage bes uns, da aufler den nosmalen Dreheahl-
bereichin auch noch unsymmatrische Auslagungen mbglich
sind.

Bedors making the disls, phaass gel in touch with us. Aside
from normal speed ranges, thene s a possibiity of asym-
marical oras.

Pouwr les graduations des cadrans, veuillez nous consulter,
car nos varkialews sont founis pour des rapports standard,
mais pour dos Cas spiciain des rappons asymibiriques son
possibles,

Drives
System RH

Control Graph RH

Theoutput speed of the drive is afunction of the
ratio setting and follows an exponential curve.
The angular movement of control knob and
sarvo-motor can be ascertained from the con-
trol graph. The dials, usually delivered by
P.1.V.. have a linear scale, which is lettered to
designate the differant control settings.

The dials can be calibrated for other readings
upon demand, as for instance for min™, m/min
etc.

Determination of the angular movement of the
control knob:

1. Calculation of output speeds at ratio setting
1to1

Mz, max
L =
vt~ Rato
2. Calculation of output speeds reduced to
100 min™
.n"m'"n
e Mz,
3. Finding the coresponding control knob
setting in graph
Example: Drive NRHEB 42
ny = 1450 min™', ratio6to 1,
g = 400. ., 2400 min"
wanted is the angular movement for ratio 400
1o 1500 min™

N1:1-%’ﬂm-ﬂ
_ 100-400
9798

s’ =40,8-—--1235

o
i
L]
L

H
|
It

Variateurs
Systéme RH

Courbe de régulation RH

Les vitesses de sortie en fonction de langle de
réglage suivent une courbe exponentielle.

A l'aide de cetle courbe montrée ci-dessous,
on peut déterminer l'angle de réglage du bou-
ton de réglage et de l'arbre moteur.

Les cadrans fournis normalement par l'usine
ont une graduation lindaire avec des lettres
pour caractériser la position de réglage.

Sur demande, ces cadrans sont disponibles
avec une graduation spéciale comme par
exemple: min”*, m/min, etc. . .

1. Caleul de la vitesse de sorfie pour un
rapport1a1:
2. Calcul des vitesses de sortie sur base 100,
3. Déterminer la position angulaire du bouton
de réglage selon la courbe.
Exemple: Variateur NAHE 42,
Entrée: 1450 tr/mn. Sortie entre 400 et 2400
tr/mn.
Déterminer le mouvement angulaire du bouton
pour la gamme de vitesse entre 400 et 1500
tr/mn
Vitesse de sortie 141 =
2400
—u—u—r-m.a
Vitesso de sortie =
100 - 400
— =40, -1
079.8 40,8 —--1235°
Vitesse de sortie =
%:m—uw
Le mouvement angulaire est d'environ 184,5°,
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MaBblatt Dimensions Encombrement 1 62 "1 550' M B 1
Mechanisches Mechanical Controller Dispositif de commande
Fernstellgerdt SM Type SM mécanique SM
Getriebe Drives Variateurs
System RH System RH Systéme RH

Soll das Getriebe aus einiger Entfernung
verstelit werden, kann die mechanische
Fernverstellung verwendet werden. Die
Geberdose ist durch ainen flexiblen Draht-
zug mit der Empfingerdose verbunden.
Die Geberdose kann an beliebiger Stelle
ein- oder angebaut werden.

Should the drive be adjusted from nearby
convenient locations, a mechanical remaote
control device can be employed. The trans-
mitter element with adjusting lever is connect-
ed to the receiver actuator by a flexible cable
encased in plastic tubing.

Seligernit

Bauklrge normal 2000 mm

Pour la commande & distance, le varateur
peut étre équipé d'un dispositif da téla-
commande mécanigue. Le dispositif de sélec-
fion de vitesse est lié avec le dispositif de
commande du variateur par céble flexible, Le
dispositif de sélection de vitesse peut-8ire
monté n'importe ol et dans nimporte quelle
position.

- o -

Servo-mécaname | =216 ==133 okl bengifs sandaed 2000 mm
4 | ﬁ

G TR

T I']I
| @ | e
I
] I
Pl 2a™ -
Wariungsdecisl
Inspaciion Cower
oosversle oo winhe
w " Anbaulage gegen Wartungsdeckel pesehen @ @ @ @
Grandeu du varials m Maouniing position looking in the drection of
inspaction cover _ rachts nach vorm ks nnch hlen
RH.2. 500 Oxrdre de montage, vu dans b direcon de couvercla right al tha front Jaf o the rear
o visitg i droite vors favant | & gauche virs Faribig
..RH.4.. 587
..RH.5.. 754
NZ2RH.5 B76 Schutzart des Stellgerétes IP 55
Enclosure IP 55
Protection du dispositif de réglage selon IP 55 (DIN)
Hauptbestandteile: Main Elements: Eléments principaux:

Geberdose mit Zahnrad, Empfangerdose
mit Zahnrad, flexibler Kunststoffschlauch
mit Drahtseil.

Geberdose:

Ein- oder Anbau an beliebiger Stelle. Der
Drehwinkelausschiagfir StellbereichR =6
betrégt ca. 250°.

Empfingerdose:

Befestigung am Getriebe. Anschiuf des
Kunststoffschlauches wahlweise zeigend:
in Richtung Wartungsdeckel oder ent-
gegen,

in Richtung Antrieb oder entgegen.

Kunststoffschlauch:

Befestigung mit 2 Schellen pro Ifd. Meter.
Kleinster Krimmungsradius 70 mm.

Mechanical transmitter with spur wheel,
mechanical receiver with spur wheel, flexible
plastic tube with cable.

Transmitter:

For surface or flush mounting in any posi-
tion. The angular movement of the lever is
250" for speed ratio6: 1.

Receiver:

Fitted to the gear, Connection of the plastic
tube pointing:

gither in the direction of the inspection cover or
in the opposite direction,

gither in the direction of the input or in the
opposite direction.

Pilastic tube:

Connection by means of two clamps permeter.
Smallest radius for curvature 70 mm.

Boitier de commande avec pignon, boitier ré-
cepteur avec pignon, flexible en plastique
avec cible métallique,

Boitier de commande:

Montage a nlimporte quel endroit. Angle de
déviation 250° env. pour un rapport de réglage
1:6.

Boitier récepteur:

Fixé sur la variateur. Le raccord du flexible
peut étre orienté:;

solt vers le couvercle de visite, soit & l'opposé
soit coté arbre d'entréae soit 4 I'opposé.

Flexible en plastique:

Fixation: deux colliers par métre de longueur
rayon de courbure minimum: 70 mm.
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162-1550-MB 1

Getriebe
System RH

Gaberdose
Transmitter
Boitier de commande

Kirzungsvorschrift

Die Schlauchverbindung an der Geber-
dose kann wie folgt gekirzt werden:

Gewindestift 9 I6sen — Schlauch 12 mit
Distanzrohr 8 von der Schlauchfassung 2
zishen - Mutter 4 abschrauben — Kabel 11
um die zu kirzende Linge an diesem Ende
aus dem Schlauch ziehen und Distanzrohr
auf dem Schlauch entsprechend hinaus-
schieben — Schlauch um die gewiinschte
Linge kirzen und entgraten - Innenkunst-
stoff des Schlauches 31 mm tief mit Spiral-
oder Kunststoffbohrer 67 mm & aus-
bohren - Kabel in Ausgangsstellung schie-
ben — Mutter 4 aufschrauben — Kabel um
den gleichen Betrag wie Schlauch kiirzen
und entgraten — Kabel in Schlauchfassung
schieben - Schlauch auf der Schlauch-
fassung an den Anschlag schieben und
Distanzrohr aufdriicken — Gewindestifte im
Distanzrohr anziehen.

The length of the cable can be reduced at the
transmitter as follows:

Remove grub screw 9 — remove hose 12 with
distance tube 8 from socket 2 — screw off nut 4
- draw cable 11 out of the hose al this end
over a distance equal to the distance the cable
is to be shortened and move distance tube
over the hose by the same distance — shorten
the length of the hose as required and remove
burrs = drill out the internal diameter of the
hose to a diameter of 6.7 mm and a depth of
31 mm with nomal drill or special drill for
plastic - refurn cable to its original position —
fit nut 4 - shorten cable over the same
distance as the hose and remove burrs - slide
cable into the hose socket 2 — slide hose over
the hose socket up to the stop collar and bring
distance tube 8 into its original position —
tighten grub screw of the distance tube.

Drives Variateurs
System RH Systéme RH
fir Anbau fiir Einbau
Surface mounting Flush mounting
pour montage en saillie pour montage encastré
Instructions for shortening Préscriptions pour le raccourcissement du

flexible

Pour raccourcir le flaxible cdté boitier de
commande, procéder comme suit;

Enlever les vis 9 — retirer le flexible 12 avec
son raccord 8 hors de la douille 2 — démonter
FMécrou moletd 4 — retirer de la gaine la
longueur de cible que l'on désire couper el
déplacer le raccord 8 de la distance voulua -
couper lagaine a lalongueur voulue et enlever
les bavures — forer sur 31 mm de profondeur
avec una méche de @ 6,7 mm - remetire le
cble dans sa position d'origine — remonter
Mécrou 4 — raccourcir le cable de la méme
longueur que celle coupée & la gaine et
enlever les bavuras — remetire le cable dans
la douille — remetire le flaxible en place el
serrer les vis dans le raccord,
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MaBblatt Dimensions Encombrement 162'1 520'MB 1/1
891
Elektrisches Remote Control Unit Dispositif de commande
Stellgerit SE Type SE électrique SE
Getriebe Drives Variateurs
System RH System RH Systéme RH
Hauptbestandteile: Main parts: Composants principaux:

GufBigehduse, Getriebemotor, Kegel-
radpaar, Uberlastkupplung, zwei End-
schalter zur Begrenzung des Stellbe-

reiches, Klemmenleiste. (Zusatz-
schalter und Potentiometer auf
Wunsch).

W berrererdaiile

geared motor, bevel gears, cast iron
housing, slipping coupling, two limit swit-
ches to limit the speed range, terminal
block. (Additional switches and potentio-
meter available).

Vot DGR
e i Bomes

sl chutch
R O (oL

Getrsbemaobor
geared motcr
wrapl- ST

T pches
eruptEs On fn de oounse

Das Stellgerdt mit Drehzahlriickmel-
dung (und Zusatzschaltern) erhalt an
Stelle eines AbschluBdeckels einen
Anbau mit Drehwiderstand (und/oder
Schaltern).

Drehzahlrickmeldung und/oder Zu-
satzschalter

speed signalling potentiometer assem-
bly and/or additional switches
Potentiométre de renvoi et/ou interrup-
teurs additionnels

Aushihrung/ Typas/Exécubons

mit 2 Zusatzschatern
with 2 additional swilches )
avec 2 imerrupteurs complémentaires

mit 5 Zusatzschaltern
with 5 additional switches
avec 5 inlerrupteurs compbémeniaines

mit 1 Polentiometer
with 1 potentiometer
avec 1 potentiométre

mil 1 Polentiomater und 2 Zusatzschaltern
with 1 potantiomater and ?BM!MFMM
avec 1 polentiométre at 2 interrupteurs

mit 2 Potentiometer
with 2 potentiometers
avec 2 potentiométras

mil 2 Polentiomater und 2 Zusatzschalierm
with 2 polentiomelers and 2 additional swilches
avec 2 polentiomélres et 2 inlerrupteurs

The Electric Remote Control Unit with
speed signalling potentiometer (and ad-
ditional switches) will receive an attach-
ment potentiometer (and/or switches) in-
stead of a cover plate.

Schutzart: IP 55 nach DIN 40050.
Enclosed type IP 55 as per DIN 40050.
Protection: IP 55 selon DIN 40050.

Carter en fonte, moto-réducteur avec
couple conigue, limiteur de couple, 2
minirupteurs pour limitation du rapport de
variation, réglettes. (Minirupteur addi-
tionnel et polentiomélre sur demande).

AEachhsfidechsd
ctrend plite
]

/

Dewhrahlnucimpldung sul Wansch
Sifiiste) i) SECEen o e
[iguian e Piecraj R demiacs

Le dispositif de commande avec poten-
tiométre de recopie (et minirupteur addi-
tionnel) est muni d'un boitier qui contient
le potentiométre (et/ou minirupteurs) au
lieu d'un couvercle.

Ex-Schutz auf Wunsch.**
Explosion proof design on request.
Exécution antidéflagrante sur demande.

Dretaahirdck

Biwiigesil B s}
e A
o

Elemmarasasan
Estaiwistihrang PG 18
Thimns Ciee
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162-1520-MB 1/1

Getriebe
System RH

Stell- Stellzeit in Sekunden*
Braich time in seconds *
spead | Temps de réglage en secondes”
e (wahlweise / alternatively /
Rapport alternativemant)
RHZ2.
AHA4. RH2.M2 RH5
[ 55 | 1 21 | 42 | B3
4 45 | B5 17 33 65
3 4 7 13 26 52
2 - 4 ] 17 34
* Grofie zu beschisunigonde Masson kénnen werzob-
gemd wirken. In solchen Fillen erbitten wir Rick-

!

*  Masses of high inertia o be scceleraled may axtend tha
e cyche. Consull us if this is tho case,

* Des masses importantes & scoblbror peuvent conduine
sugmanter ces lemps. Dans ces cas, pridne de nous
coOntacher,

Stellgerdtmit 2 Stellzeiten auf Anfrage.
Remote control unit with 2 times to
change on request.

Servo-moteur avec 2 temps de réglage
sur demande.

Elektrische Daten

Motor:

Leistungsaufnahme 8.5va
Stromaufnahme 13 mAbei380V

AnschiuB an Drehstrom mit und ohne
Mittelpunktieiter fiir Spannung
3x380...440V 50 Hz

3x430...500 V60 Hz

(andere Spannungen auf Anfrage)
Endschalter:

Mikroschalter fir 6 A/250 V
Klemmenleiste: Leiterquerschnitt 2,5 mm®

Ex-Schutz: (Ex) G4,
Motorspannung: 3 x 380V, 50 Hz

Drives
System RH

Variateurs
Systéme RH

Stromlaufplan /Wiring diagram/Schéma électrique

N
JE - — L1
I F2 T Lz
$IE-—%—~ ,T-—J8s L9
v S S
mains it /\( A\ hﬂwu H
" ey Py
5 2
RH-SE
e S
4 [.] 3 1 H-f-f ‘f'
K1 L
#
H1
ijalz
N —
M
™ |H— —FE
Frw
AnschluBplan /Connections to the terminals/Schéma de cablage
e ————————
e ——
| | "ﬁm"'“
1 w i choice of tarral
o Wiowor o P miny : ___Ea | ‘oonschon panis fclh
Servo motewr [ gq [‘—H I Yy - : 2
|
| i
F b | [ole] )]
i" 19 I. i | Tal
1
BIT IS [2|3]4]s|e]|7|o|e|w|n|z]|n]u]|s|e 3
1
Electric characteristics Caractéristiques électriques
Maotor: Motewur:
power consumption 8,5 VA puissance absorbée 8,5 VA
current consumption 13 mA at 380 vV intensité 13 mA&a3sov

for three-phase supply with or without neutral
wire

3ph, 380 ...440V, 50 cps

3ph, 430...500V, 60 cps

(for other voltages consult us)

Limit switches:

microswitches rated for 6 Amps/250 Volts
Terminal block: cross section of wires 2,5 mm®

Explosion proof: (Ex) sG4, voltage of control
maotor: 3 x 380 V, 50 cps

prévu pour couran! triphasé avec ou sans fil
neutre pour des tensions
Ax380...440V 50 Hz

3x430...500V 60 Hz

{autres tensions sur demande)

Interrupteurs de fin de course: micro-contact
pour B AS250 V

Plagque & bornes: section des cibles 2,5 mm*®

Exécution antidéflagrante: (Ex) sG4,
tension du servomoteur: 3 x 380V, 50 Hz
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162-1464-MB 1

MaBblatt Dimensions Encombrement
Pneumatisches Pneumatic Operator Disposition de servo-commande
Steligerét SP Type SP pneumatique SP
Getriebe Drives Variateurs
System RH System RH Systéme RH
Hauptbestandteile: Main Companeants: Eléments Principaux:

Ein pneumatischer Stellzylinder zum An-
trieb der Stellwelle des Stevergerétes und
ein Gugehause.

Zusatzgerate:

Zuluftstation mit Druckminderer und Luft-
filter, Leitgerat fir die Einstellung der Ge-
triebelibersetzung.

AnschluBwerte:

Eingangssteueriuft 0,2 . . . 1 bar fir Stell-
bereich 6

Zuluft konstant 1,4 bar

Luftverbrauch ca. 80 NI/h

AnschiuB fir Steuver- und Zuluft nach
Schaltschema

Stellzeit:

ca. 6 sec. fiir den Stellbereich 6

A cylinder type Pneumatic Operator, to drive
the control shaft of the speed setting device of
the P. L. V. drive and a cast iron housing.
Accessories:

Supply unit with pressure reducer and air filter
and controller to salect the desired ratio of the
variable speed drive.

Characteristics:

Control signal pressure range 0.2-1.0 bar for
speed ralio6: 1.

Supply pressure 1.4 bar.

Air consumption approsx. B0 litres standard air
per hour at 15° C (60" F) at a pressure of 1
atmosphere gauge. Connections for signal air
and supply air as per circuit diagram,

Time Cycle:

6 seconds for variation through the speed

Cylindre pneumatique entrainant l'arbre de
commande du servo-mécanisme et carter en
fonte,

Eléments Annexes:

Séparateur d'eau avec détendeur et dispositif
de commande pour la variation de vitesse du
variateur.

Alimentation:

Pression de commande: 0,2-1,0 bar pour un
rapport de variation de 6.

Pression d"alimentation: 1.4 bar.
Consommation d'air 80 I/h env.

Raccords pour commande et alimentation
selon schéma.

Temps de réglage:

Environ 6 sec. pour un rappon de variation
de 6.

RH.2.. 590
RH.A.. 677
RH.5.. Ba4

SheiLryrrEen
=h P Cyleoe:
4 ‘\ Cytindre praumatqus
Zuluht (kenstant] =
R et | ™ e Leageras
ey B e o
Sispitermtanr of sl Fou T 1 "
\’Cn-\ 0.2+ 1 bar l# 1 *
T [ |
PO — 2 ____ 1 .|
M ZI000 - 120188 Bandiride
Schaltschema » mn-ﬂ\:nm
Circuit Diagram
Schéma M 21BN - 120187
P brevini
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162-1464-MB 1

Getriebe
System RH

Notbetrieb

Bel Ausfall der Druckluft verstelit sich das
Getriebe selbsttitig ins Langsame. Durch
Handverstellung kann ein Notbetrieb des
Getriebes aufrecht erhalten werden. Nach
Entfernen der Schutzkappe wird diese um-
gekehrt auf eine Stiftschraube im Stell-
zylinder aufgeschraubt und damit die Ge-
triebeverstellung betdtiglt. Bel Riickkehr
der Steverluft Schutzkappe ummontiaran.

Sonderausfihrungen
Linearisierungs-Einrichtung am Stellzylin-
der, um die Stellkurve des P.1.V.-Getrie-
bes, die angendhert einer e-Funktion ent-
spricht, zu linearisieren. Die Drehzahl &n-
dert sich proportional mit der Steverluft-
@nderung.

Verblockeinrichtung am Steuerzylinder,
die bel Druckluftausfall eine Verénderung
der Getriebeverstellung verhindert. Hier-
bei ist die unter ,MNotbetrieb” beschrie-
bene Handverstellung nicht mdglich.

System RH

Emergency

If due to a failure the air pressure drops the
gear-system will be automatically adjusted to
minimum speed. Improvised manual speed
control is possible, After removing the cap and
screwing it on the set screw of the pneumatic
cylinder in reversed position it is possible to
actuate the speed changing mechanism. Fit
the cap inits original position after the air
pressure is restored again.

Optional features

Linearizing cam at the pneumatic cylinder to
linearize the characteristic curve of the P. 1L V.
drive, which is an approximate “e" logarithmic
curve. A linear “control signal/drive output
spead” relationship is thus obtained.

Locking device at the control cylinder prevenis
a change in the ratio setting of the drive if the
alr pressure fails. With locking device manual
operation as described under “Emergency
Operation” is not possible.

Variateurs
Systéme RH

Réglage de secours

Lors d'une coupure de la pression d'alimenta-
tion, le variateur vient de lui-méme a sa vitesse
minimale. Un réglage manuel de la vitesse da
sorfie est toutefois possible en démontant la
tige moletée, en la retournant et en la vissant
sur lg goujon du cylindre pneumatique ainsi
maneuvrable. Aprés retour de la pression
d'alimentation remettre la tige moletée en

position normale,

Versions Spéciales

Came de lindarisation sur cylindre pneu-
matique en vue de linéarser la courbe de ré-
glage du variateur P. 1. V. qui correspond & une
courbe exponentielle. La variation de la vi-
tesse est alors proportionnelle & la variation de
la pression de commande.

Verrouillage sur cylindre pneumatique évitant
une variation de vitesse en cas de coupure de
pression d'alimentation. Dans ce cas da ver-
rouillage, la commande manuelle mentionnée
sous «Réglage de secours= n'est pas possible,

.
MH%E@@E; i
B e
-

-
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MaBblatt Dimensions Encombrement 162-1305-MB 1
Ol-Wasser- Qil-Water cooler Echangeur de chaleur
Kihler eau/huile

Ul-Wasser-Kiihler sind bei Uberschrei-
tung der Warmegrenzleistung und bel
extremen Umgebungstemperaturen
vorzusehen.

Werden Ul-Luft-Kiihler bevorzugt, bit-
ten wir um Anfrage.

Kihhwassarmengo:
5 1/min bed Leistungon mit ° in don Leistungstabelien.

Die Ol-Wasser-Kiihler sind in Normal-
ausfilhrung fir SiBwasser (Netz-,
Brunnen-, Kiihlturmwasser) geeignet.
Fiir See-, FluB- und Brackwasser sind
Sonderausfilhrungen erforderlich. Als
Kontrollgerdte konnen Stromungs-
und Temperaturschalter sowie Kihi-
wasserthermostate eingesetzt wer-
den.

Dieangegebenen Kiihlwassermengen
gelten fiir eine maximale Wasser-Ein-
trittstemperatur von 20 °C.

Maximal zuldssiger Wasserdruck:

10 bar. Die Kihlwasserleitungen sind
spannungs- und schwingungsfrei an-
zuschlieBen.

Qil-Water coolers should be fitted if the
maximum thermal capacity is exceaded
and in the case of extreme ambient
temperatures.

Qil-Air coolers on request.

Conling walar:
5 Limin al powars with * in the Powes Ratings.

Standard oil-water coolers are suitable
for fresh water (mains, spring and
cooling-tower water). Special models are
needed for seawater, river-water and
brackish water. Flow and temperature
switches and cooling water thermostats
can be supplied as control equipment.
The cooling-water quantities indicated
apply to a maximum water intake tem-
perature of 20 °C.

Maximum permissible water pressure:
10 bar.

Cooling-water pipes should be connect-
ed so as to be free of stress and vibra-
tion.

Un échangeur de chaleur eau/huile doit
étre prévu pour températures ambiantes
extrémes et lorsque les capacités thermi-
ques limites sont dépassées.
Echangeur de chaleur air/huile sur de-
mande.

Size of drive b | hs [ -

Grandour du variateur

.+RH.2.. - |147|4575(230| 50

..RH .4.. 172 |529,5| 270 | 50

.«RH.5.. 224 | 6745|480 | 50

NZRH .5.. 408 | 690 |(498| 75
Quantités d'aau:

5 1/min par puissances avec * an Caractirisiques.

Les échangeurs sont prevus pour eau
douce. Pour eau salée et eau sauméatre
des mesuraes spéciales sont nécessaires.
Comme armatures de contrile des ther-
mostats el contacteurs d'écoulement
peuvent étre offerts.

Les quantités d'eau indiquées sont va-
lables pour une température d'eau d'en-
trée de 20 °C.

Pression d'eau max. admissible: 10 bars.
La tuyauterie doit étre montée de fagon
a4 ce que toutes vibrations et tensions
soient limindes.
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Stellgerit
Drehzahlgeber, -anzeige
Dreipunktregler

o SRR AAEEETITLNE

In Verbindung mit einem Stellgerét,
welches nach dem Tauchspulenprin-
zip arbeitet, kann mit RH-Getrieben
eine hohe Dynamik erzielt werden.
Drehzahldnderungen um 100% und
mehr pro Sekunde werden erreicht.
Der Stellbereich wird je nach Ma-
schine in 2 bis 3 Sekunden durch-
fahren.

Stellgerét und elektronische AnpaB-
steuerung auf Anfrage.

Die Drehzahifernanzeige besteht aus
Drehzahigeber und einem oder zwei
Anzeige-MeBgeriten. Die Skalen kon-
nen auf beliebige MeBgrioBen geeicht
werden (Normalausfiihrung: min™).

Die Wechselstromgeber und die
Gleichstromgeber kbnnen auch fiir
Regelungs- und Steuerungsaufgaben
eingesetzt werden.

Wiéhrend an die Doppelgetriebe
N 2 RH . . nur induktive Impulsgeber
angebaut werden kinnen, ist bei den
iibrigen RH-BaugriBen auch ein
nachtriglicher Einbau von Impuls-
gebern moglich.

Digitale Anzeigegerdte zur Messung
von Drehzahl, Drehzahlverhiltnis
oder Drehzahldifferenz mit Hilfe von
Impulsgebern und elektronischem
Zihler sind lieferbar.

Dreipunktreglerin verschiedenen Ver-
sionen und ein vielfiltiges Programm
von MeBwertumsetzern und Filtern in
Form von Zusatzsteckkarten stehen
zur Verfiigung. Dreipunktregler wer-
den iiberall dort mit Erfolg eingesetzt,
wo elektrische Stellantriebe ange-
steuert werden sollen,

Control Unit
Tacho-generator and Indicator
Three-Step Controllers

A highly dynamic behaviour of the RH
type drive can be achieved in connection
with an electric remote control unit of the
plunger coil system. Alterations in speed
of 100% and more are obtained in only 1
second. Depending on the type of ma-
chine to be driven speed can be changed
within 2 to 3 seconds throughout the
entire speed range.

Control devices and electronic speed
control systems can be supplied on re-
quest.

The remote speed indication system
consists of a tacho-generator and 1 or 2
speed indicators. The dials can be cali-
brated for any arbitrary reading (standard
design: min™),

AC and DC tacho generators may also
be used for automatic speed control
systems.

While on the twin type RH unitN 2 RH . .
only inductive impulse probes can be
fitted, on other sizes of AH-drives im-
pulse probes may be fitted subsequently.

Digital read out systems for the measur-
ing of speed, speed ratio or speed differ-
ences by means of inductive impulse
probes and electronic read outs are
available.

Three-Step Controllers of various
design and a great variety of transducers
and filters as plug-in printed circuit
boards are available. Three-Step Con-
trollers are successfully applied where
ever an electric pilot motor has to be
controlled.

Dispositif de commande
Magnétos et indicateurs
Régulateurs 3 plages

Servocommandes pour variateurs sys-
téme RH & bobine & noyau plongeur
permettant des temps de réglage trés
courts — selon rapport de réglage 2 4 3
sacondes .

Servocommande et circuit d'adapta-
tion électronique sur demande.

L'ensemble de lecture des vitesses &
distance consiste en une magnéto
tachymétrique et un ou deux indica-
teurs. Les échelles des cadrans peuvent
étre graduées selon les besoins du client
(l'exécution normale est prévue en
tr/mn).

Les magnétos tachymétriques & courant
alternatif et les dynamos tachymétriques
a courant continu peuvent étre utilisées
pour des programmes de régulation et de
servocommande.

Pour les variateurs RHde type N2 RH . .
on ne peut utiliser que les capteurs in-
ductifs. Pour les autres types de varia-
teurs AH ont peut utiliser également ces
capteurs inductifs pour montage sur des
variateurs déja existants.

MNous fournissons egalement des indica-
teurs digitaux pour la mesure de vitesse,
rapport de vitesse ou différences des
vitesses au moyen de capteurs inductifs
& impulsion ou des compteurs é&lectroni-
ques.

Nos régulateurs 3 plages existent en
plusieurs versions avec un programme
varié de couvertisseurs de mesure et de
filtres sous forme de circuits imprimés
enfichables. Les régulateurs 3 plages
s'utilisent lorsque la variation de vitesse
est assurée par senvo-moteur électrique.
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© PIV Drives 2005

Weitergabe sowie Vervielféltigung die-
ses Dokuments, Verwertung und Mittei-
lung seines Inhalts sind verboten, so-
weit nicht ausdricklich gestattet. Zuwi-
derhandlungen verpflichten zum Scha-
densersatz. Alle Rechte fur den Fall der
Patent-, Gebrauchsmuster- oder Ge-
schmacksmustereintragung vorbehalten.

Anderungen, die dem technischen Fort-
schritt dienen, bleiben vorbehalten.

© PIV Drives 2005

Toute communication ou reproduction de
ce document, sous quelques forme que
se soit, et toute exploitation ou commu-
nication de son contenu sont interdites,
sauf autorisation expresse. Tout manque-
ment a cette regle est illicite et expose
son auteur au versement de dommages
et intéréts. Tous droits réservés pour le
cas de la delivrance d’'un brévet, d’ un
modele d’utilité ou d’'un modele de pré-
sentation.

Les changements, qui servent le progrés
technique, restent réservés.

© PIV Drives 2005

The reproduction, distribution and utili-
zation of this document as well as the
communication of its contents to others
without explicit authorization is prohibited.
Offenders will be held liable for the pay-
ment of damages. All rights reserved in
the event of the grant of a patent, utility
model or design.

PIV Drives reserves the right to make
improvements at any time without prior
notice.

© PIV Drives 2005 *

Sin nuestra expresa autorizacién, queda
terminantemente prohibida la reproduc-
cion total o parcial de este documento,
asi como su uso indebido y/o su exhibi-
cién o comunicacioon a terceros. Oe los
infractores se exigira el correspondien-
te resarcimiento de dafos y perjuicios.
Quedan reservados todos los derechos
inherentes, en especial los de paten-
tes, de modelos registrados y estéticos.

PIV Drives se reserva el derecho para a
realizar modificaciones encaminadas a la
mejora del producto sin previo aviso.

© PIV Drives 2005

E’ vietato consegnare a terzi o ripro-
durre questo documento, utilizzarne il
contenuto o renderlo comunque noto
a terzi senza esplicita autorizzazione.
Ogni infrazione comporta il risarcimen-
to dei danni subiti. Sono riservati tutti i
diritti derivanti dalla concessione di bre-
vetti per invenzioni industriali di utilita
o di brevetti per modelli ornamentali.

PIV Drives si riserva il diritto di apportare
modifiche di tutti i dati del presente cata-
logo senza preavviso.

© PIV Drives 2005

A reproducdo, a distribuicdo e a utili-
zacado deste documento, assim como
a comunicagdo do seu conteudo a ter-
ceiros, sdo proibidas sem autorizagédo
expressa. Os infractores serdo respon-
sabilizados por perdas e danos. Todos
os direitos sdo reservados no caso da
concessdo de uma patente, mode-
lo de utilidade ou desenho industrial.

PIV Drives se reserva o direito de alterar
todos ao dados deste presente catalogo
sem prévio aviso.

www.piv-drives.com

PIV

64

brevini

20

(4 fransmission



PV DRIVES
PORIRID 2

ESE

PV DRIVES
PORIRID N

POSIRED 2

Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe

Helical and bevel-helical gear reducers

Riduttori ad assi paralleli e ortogonali

Réducteurs a engrenages cylindriques et cylindro-coniques
Reductores de ejes paralelos y ortogonales

Redutores de eixos paralelos e ortogonais

POSIRED N

Stirnradgetriebe mit groBem Achsabstand

Parallel axis gear reducers with extended centre distance
Riduttori ad ingranaggi cilindrici e grandi interassi
Réducteurs a arbres paralléles grands entraxes

Reductores de ejes paralelos con gran distancia entre ejes
Redutores de eixos paralelos com entre centros estendidos

POSIRED D

PV DRIVES
POMIRID B

ESE

Universelles und kompaktes Kegelstirnrad-Getriebe
Universal and compact right angle gear motor

Riduttori compatti e universali ad assi ortogonali
Réducteurs a arbre perpendiculaire universel et compact
Reductores universales y compactos ortogonales
Redutores de eixos ortogonais universais e compactos

POSIRED TS

PV DRIVES
PORIRIE TS

EEE

Doppelwellengetriebe

Double shaft gear reducers

Riduttori a doppio albero d'uscita
Réducteurs avec deux arbres de sortie
Reductores con doble eje de salida
Redutores com duplo eixo de saida

POSITORQUE

PiV DRIVES
FOMTCAGUI

=

Industrie-Planetengetriebe

Large industrial planetary gear reducers
Riduttori epicicloidali per I'industria

Réducteurs planétaires a fort couple

Grandes reductores planetarios para la industria
Redutores planetarios industriais

MV DRIVES

SEEE

PIV DRIVES
POMTWIN 0L

SE=

-

PV DRIVES
PORIRACK

L
MY 5

DRIVE:
PORICEDSS LN

L4 ]

DRIVE
CNTIPOMICHAIN/PORIDIG

Einwellen-Extrudergetriebe

Single screw extruder drives

Riduttori per estrusori monovite
Réducteurs pour extrudeuse monovis
Reductores para extrusoras de un husillo
Redutores para extrusoras monorosca

Doppelwellen-Extrudergetriebe

Twin screw extruder drives

Riduttori per estrusori bivite

Réducteurs pour extrudeuse double vis
Reductores para extrusoras de dos husillos
Redutores para extrusoras de dupla rosca

PO R A

Zahnstangengetriebe fiir SpritzgieBmaschinen

Rack and pinion drive for injection moulding machines
Azionamenti a cremagliera per presse ad iniezione
Réducteurs a dentures crémailléres pour machines a injection
Reductores de cr llera para Juinas

de moldeo por inyeccion

Redutores de cremalheira para maquinas

de moldar por injecdo

Kegelradgetriebe

Bevel gear units

Rinvii angolari

Renvoi d’angle

Reenvios angulares

Redutores de engrenagens conicas

PO A PO D

CVT und Industrievariatoren

CVT and industrial variators

CVT e variatori di velocita per I'industria

CVT et variateurs pour l'industrie

CVT y variadores de velocidad por la industria
CVT e variadores de velocidade industriais

PIV Drives GmbH
Justus-von-Liebig-StraBe 3
61352 Bad Homburg/Germany
Tel. +49 (0) 6172-102 0

Fax +49 (0) 6172-102 381
info@piv-drives.com
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