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BREVINI POWER TRANSMISSION

Die Industriegruppe Brevini gehort zu den Marktfuhrern in zwei bedeutenden Industriesektoren: mechanische An-
triebstechnik und hydraulische Systeme. Die Unternehmen der Gruppe, die Planetengetriebe, Stirnrad- und Ke-
gelstirnradgetriebe sowie Winden herstellen, werden gemeinsam in einem Geschaftsbereich gefuhrt: Brevini Power
Transmission.

Mit seiner weltweiten Prasenz auf den wichtigsten Weltmarkten durch ein Netz von direkten Niederlassungen ist
Brevini Power Transmission ein Weltunternehmen mit starken Wettbewerbsvorteilen: vollstandiges Produktange-
bot, weltweiter Service, Erfahrung in jeder Art von Anwendungen, von selbstbewegenden Maschinen bis hin zu In-
dustrieanlagen. Der konsolidierte Umsatz von Brevini Power Transmission betréagt 315 Millionen Euro mit 1200
Mitarbeitern. Die Holding Brevini Group erreicht einen Umsatz von 430 Millionen Euro mit 1800 Beschaftigten.

The Brevini industrial Group is a market leader in two strategic business areas: mechanical transmissions and hy-
draulic systems. The companies manufacturing planetary gear drives, helical and bevel-helical gearboxes,

winches are managed together in the business unit: Brevini Power Transmission.

Present with a direct network in the main world markets, Brevini Power Transmission is a global player with strong
competitive advantages: full product range, worldwide service, experience in all possible applications, both on mo-
bile machines and on industrial equipment. Brevini Power Transmission now has a consolidated turnover of 315 mil-
lion Euro, with 1200 employees. The holding company Brevini Group has a turnover of 430 million Euro, employing
1800 people.

Il Gruppo Brevini e leader di mercato in due importanti settori industriali: le trasmissioni meccaniche e i sistemi
oleodinamici. Le societa che producono riduttori epicicloidali, riduttori ad assi paralleli e ortogonali, argani, sono
gestite in modo integrato nella business unit: Brevini Power Transmission.

Presente nei maggiori mercati mondiali con una rete diretta di filiali, Brevini Power Transmission € una impresa glo-
bale con forti vantaggi competitivi: gamma completa di prodotti, attivita di servizio su scala mondiale, esperienza
in tutti i tipi di applicazione, dalle macchine semoventi ai sistemi industriali. Brevini Power Transmission ha un giro
d'affari consolidato di 315 milioni di Euro, con 1200 dipendenti. La holding Brevini Group ha raggiunto un fattur-
ato di 430 milioni di Euro, dando lavoro a 1800 persone.
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VERTRIEBS- UND SERVICENETZWERK

Tochtergesellschaften und Vertriebsbiiros in Deutschland

Vertriebsbiiro Nord
28779 Bremen

Tel.: +49(0)6172-102-741
manfred.malth @piv-drives.com

Vertriebsbiiro Nordwest
46325 Borken / Westf.

Tel. +49(0)6172-102-716
felix.bruland @ piv-drives.com

44227 Dortmund
Tel. +49(0)6172-102-715
heiner.heimers @piv-drives.com

Vertrieb Key-Accounts Nord
44289 Dortmund

Tel. +49(0)6172-102-714
heinz.plaumann @piv-drives.com

Vertriebsbiiro Nordost
04435 Schkeuditz

Tel. +49(0)6172-102-717
wolfgang.schmidt@piv-drives.com

Vertriebsbiiro West

41239 Ménchengladbach

Tel. +49(0)6172-102-719
christian.wallusch @piv-drives.com

Vertrieb Key-Accounts Sid
76877 Offenbach/Pfalz

Tel. +49(0)6172-102-720
claus-peter.heilig @piv-drives.com

Niederlassungen Europa

Austria

Brevini Power
Transmission/PIV Drives
1230 Wien

Tel. +43(0) 16621155-11/-22
wilfried.hilscher @piv-drives.com
walter.kreiss| @ piv-drives.com

Benelux

Brevini Belgio S.A.
5000 Namur (Belgium)
Tel. +32-81-229194
info@brevini.be

Denmark

Brevini Norge AS
2690 Karlslunde

Tel. +45-461-54500
mail @brevini.dk

Finland

Brevini Finland Oy.
02270 Espoo

Tel. +358-20-743 1828
info@brevini i

Handelsvertretungen

Bosnia and Herzigovina
PORD Beograd d.o.o.
11000 Beograd

Tel. 00381 (11) 3246737
pord@eunet.yu

China

Shanghai Deuchi Machinery
201612 Shanghai

Tel. +86-21-5764-3531
piv_china@online.sh.cn

Czech Rep.

IOW CZ s.r.o0.
74705 Opava

Tel. +420 553654803
jaromir.halfar@iow.cz

Egypt

Heavy Ind. Services Co.
11361 Cairo

Tel. +202-2672479-480
mail @hisco.org

Greece

VIOMER -T. Kotzabassiakos
18535 Piraeus

Tel. +30-210-4101-550
viomer@ath.forthnet.gr

France

Brevini Power
Transmission France
69516 VAULX EN VELIN Cedex
Tel. +33(0) 4728-12555

brevini @brevini-france.fr

Ireland

Brevini Ireland Ltd.
Allenwood, Naas, Co. Kildare
Tel. +353-45-890100
info@brevini.ie

Netherlands

Brevini Nederland B.V.
2408 AB Alphen aan de Rijn
(Nederland)

Tel. +31-172-476464
info@brevini.nl

Norway

Brevini Norge AS
3255 Larvik

Tel. +47 331171 00
brevini@brevini.no

Hungary

Tamker Muszaki Fejlesztoés
Kereskedelmi Kft.

1148 Budapest

Tel. +36(1)467-2800
tamker@axelero.hu

India

K.L. Engineering Works
Pvt. Ltd.

Kolkata — 700 013,

West Bengal

Tel. +91 33 22116206
klengg@vsnl.com

Iran

Sepidan Tejarat Eng. & Trad.
15868 Tehran

Tel. +98-21-8757636

sepidan1 @dpimail.net

Italy

Favari Variatori SPA
20157 Milano

Tel. +39-02-3570441
only Variators
favari@favari.it

Vertriebsbiiro Siidost
90542 Eckental

Tel.: +49(0)6172-102-721
mafred.dummert@ piv-drives.com

Vertriebsbiiro Siid

61352 Bad Homburg

Tel.: +49(0)6172-102-722
joachim.muellem @ piv-drives.com

Vertrieb Key-Accounts/
Gummi & Kunststoff

40764 Langenfeld

Tel. +49(0)6172-102-718
guenter.forsbach @piv-drives.com

Russia

Brevini Russia
196233 Sankt Petersburg
Tel. +7 812 380 2162

Spain

Brevini Espana, S. A.
28350 Ciempozuelos (Madrid)
Tel. +34-91-8015165
brevini_es@brevini.es

Sweden

Brevini Svenska AB.
601 16 Norrképing

Tel. +46-11-4009000
info@brevini.se

UK

Brevini UK Ltd.
Warrington WA1 1QX
Tel. +44-1925-636682
sales @brevini.co.uk

Brevini UK Ltd.
PIV Division

DN15 8NJ Scunthorpe,
North Lincolnshire

Tel. +44 (1724) 281868
enq@piv-drives.co.uk

Japan

K. Brasch & Co. Ltd.
Tokyo (J-104-0052)

Tel. +81-3-55607591
only Variators

Korea

Daeshin Industrial Co.
430-812 Gyeonggi-do

Tel. +82 314744051

only Variators
daeshin@paran.com

Montenegro

PORD Beograd d.o.o.
11000 Beograd

Tel. 00381 (11) 3246737 pord@
eunet.yu

Pakistan

Brady & Co of Pakistan Ltd.
Karachi 74000

Tel. +92 21 23 10367 brady@
brady @brady.com.pk

Poland

IOW TRADE Sp. z.0.0.
04-761 Warszawa

Tel. +48-22-6158121/91
iow@iow.pl

Niederlassungen ltalien

Brevini Lombarda S.p.A.
24050 Lurano (BG)

Tel. +39-035-800430
info@brevinilombarda.it

Brevini Piemonte S.r.l.
10143 Torino

Tel. +39-011-7492045 sbpma @
tin.it

Brevini Veneta S.r.l.

45021 Badia Polesine (RO)
Tel. +39-0425-53593

mail @breviniveneta.it

Brevini Power Transmission
Ufficio Regionale

Emilia Romagna e Marche
40012 Lippo di Calderara

di Reno (BO)

Tel. +39-051-725436
info@brevinihydrosam.com

Brevini Centrosud S.r.l.
00012 Guidonia M. (Roma)
Tel. +39-0774-365246
v.adamo @brevinicentrosud.it

Niederlassungen Weltweit

Australia

Brevini Australia Pty. Ltd.
NSW 2148 Australia

Tel. +61-2-96711000
brevini@brevini.com.au

Canada

Brevini Canada Ltd.
Toronto ON MW 5R8
Tel. +1-416-6742591
amurphy @brevini.ca

China

Shanghai Brevini Gearboxes
Co. ,Ltd

200237 Shanghai

Tel. +86-21-64964351
shanghai@brevinichina.com.cn

India

Brevini India
Private Limited
Mumbai 400102

Tel. +91-22-26794262
brevind@vsnl.com

Serbia

PORD Beograd d.o.o.
11000 Beograd

Tel. 00381 (11) 3246737
pord@eunet.yu

Slowakia

IOW Trade Sp. Z 0. o.
04-761 Warszawa
Tel.+48 (22) 615 81 21
iow@iow.pl

Slovenia

Sensor d.o.o.
2000 Maribor

Tel. +386-2-6131831
sensor@siol.net

Spain

Mecanica Moderna S.A.
08005 Barcelona

Tel. +34-93-3000357

only Variators
mecmod@mecmod.com

Sweden

Bronco Transmission AB
75228 Uppsala

Tel. +46(0)18512000

only Variators

hc@bronco.se

Japan

Brevini Japan Ltd.
650-0047 Kobe

Tel. +81(0)78-304-5377
info@brevinijapan.co.jp

Korea

Brevini Korea Co. Ltd.
1254 Seoul

Tel. +82-2-2065-9563/4/5
brevini@chol.com

Latin America

Brevini Latino Americana
Industria e Comercio Ltda.
13487-220 Limeira Sao Paulo
Tel. +55-19-34468600

brevini @brevini.com.br

New Zealand

Brevini New Zealand Ltd.
PO Box 58-418

Greenmount Auckland

Tel. +64-9-2500050
info@brevini.co.nz

Switzerland

Hans Meier AG
8627 Grliningen

Tel. +41 44 936 70 20
info@hansmeier-ag.ch

Taiwan

KCwW

Eternal Enterprice Co. Lid.
702 Tainan

Tel. +886-6-296-5396
kew0323@seed.net.tw

Tiirkey

Orteks Tekstil Sanayi
Ticaret ve Miimessillik A.S.
34730 Selamicesme-Istanbul
Istanbul

Tel. +90-216-4782272
orteks@bnet.net.tr

USA

AC Compacting LLC
North Brunswick,

NJ 08902-7266

Tel. +1-732-2496900
only Variators
info@accompacting.com

South Africa

Brevini Power Transmission
South Africa Pty Ltd.

1504 Benoni, Johannesburg

Tel. +2711421-9949

ccrause @brevinisa.co.za

South East Asia

Brevini S. E. Asia Pte. Ltd.
Singapore 608780

Tel. +65-6356-8922

brevini @brevini-seasia.com.sg

USA

Brevini USA, Inc.
Yorktown, IN 47396

Tel. +1-765-759-2300
info@breviniusa.com

PIV Drives national

sales manager

S. Wayne Tougher
w.tougher @breviniusa.com
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Basic equation for power transmission elements:
Equation fondamentale de la puissance d'un entrainement:

’ ‘ Grundgleichung der Leistung eines Antriebes:

1 kW - min
Zur Drehzahlanpassung und Dreh- P [kW] = 9549 [ Nm J =M [Nm] - n [min™]
momentwandlung zwischen Kraft-
maschine und Arbeitsmaschine sind Leistung = Konstante - Drehmoment - Drehzahl

Getriebe erforderlich.

Bel wechselnden Betriebszustinden,
insbesondere der Arbeitsmaschine,
kann durch den Einsatz von stufen-

Power = Constant x Torque x rpm
Puissance = constante - couple - vitesse

losen Getrieben das Zusammenwirken Grobe g:'gi“rt‘““ :“hm"’f’h_’" g;“’“ﬁ“‘i“"g
von Kraft- und Arbeitsmaschine op- |  SUTHY Unité SI Snbais | Coemnin
timal gestaltet werden. — L o >
ra 1N = 0,102 kp
Force Newton N 1 kp =881 N
Drehmoment . 1 Nm = 0,102 kpm
Torque N?“T'Nh::mr Mm 1 daNm = 1,02 kpm
Couple Lo 1 kpm = 9,81 Nm
Arbeit
11l=1Nm=1Ws
Work Joule J
Travail 1 kWh = 36-10]
Leistung _
Power Watt w : :“L o 10_'11'] :I:'::“
Puissance siisatin

For speed matching and torque con-
version between prime mover and
driven machine, power transmission
units are required. At changing operat-
ing conditions, in particular of the
machine, the use of variable speed
drives would optimize the combined
operation of the prime mover and the
machine.

Pour transmettre le couple et la
vitesse entre la machine motrice et
la machine réceptrice, des trains
d'engrenages réducteurs sont in-
dispensables.

L'emploi du variateur permet d'adapter
les vitesses de sortie de celui-ci aux
differentes vitesses de la machine &
entrainer et d'en accroitre le rende-

Tredban

ment. (=) Mt [Nm)]
Trelben
Dirlwing "
Moteur !
Drehzahlkennlinie von B

KS-Getrieben unter Last

Speed graph of KS drive operating
under load.

Courbe-caractéristiqgue de la vitesse
de sortie du variateur KS en charge.
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Getriebe System KS
Leistungsbereich: 0,12 bis 3 kW
Stellbereich: R = bis =

Das KS-Getriebe (Kugelscheiben) ist
ein Wilzgetriebe, welches mit Kugelin
als Zwischenglied eine stufenlose Ver-
éinderung der Ubersetzung bis R=0o
gestattet. Hierbei kann die Kraft bis
zum Stillstand der Abtriebswelle iber-
tragen werden. Am Grundgetriebe las-
sen sich Drehzahlen von Null bis zur
1,2fachen Eingangsdrehzahl feinfiihlig
einstellen.

Funktionsweise: Antriebswelle und
Abtriebswelle sind mit je einerebenen
Scheibe verbunden. Zwischen den
planen achsversetzten Scheiben ist
ein drehbarer Kugelkifig mit Stahlku-
geln angeordnet. Die Kugeln lbertra-
gen das eingeleitete Drehmoment
kraftschliissig von der Antriebswelle
auf die Abtriebswelle. Der Kugelkifig
kann iiber die Stelleinrichtung und
Stelispindel parallel zu den Scheiben-
flichen verschoben werden. Die Stel-
lung des Kugelkéfigs istein MaB fiir die
Ubersetzung.

Die im Kugelkiifig gefiihrten Kugeln
rollen in jeder Ubersetzungsstellung
ohne kinematischen Schiupf auf den
planen Scheiben ab. Bei jeder Umdre-
hung werden andere Laufbahnen
iiberrollt, so daB selbst bei Dauerbe-
trieb in einer Ubersetzungsstellung
kein Einlaufen auftritt.

Drive System KS
Capacities: from 0.12 to 3 kW
Speed range: down to zero

The KS Drive (Ball Disc Drive) is a metal-
to-metal traction drive that provides
infinitely variable speeds down to zero
by employing balls as power transmit-
ting element, whereby power can be
transmitied down to zero speed of the
output shaft. Speed of the basic drive
(variator) may be varied sensitively from
zero up to 1.2 times of the input speed.

Principle of Operation: Both the input-
and output shafts carry a flat disc.
A rotating cage of steel balls rolls bet-
ween two plane radially displaced dics.
The torque is transmitted by positive
metallic traction through the balls from
the input shaft to the output shaft. The
ball cage can be adjusted by means of
the control device and the control
screw parallel to the surface of the
discs. The ratio setting is determined by
the position of the ball cage.

The balls which are guided by the cage
at all ratio settings roll on the plane
discs without kinematic slip. At each
rotation the balls rell over changing
paths which prevents tracking wear
even when operating the drive at afixed
ratio for an unlimited period.

Variateur Systéme KS
Etendue de puissance: 0,124 3 kW
Rapport de réglage: R = a =

Le variateur Type KS est un variateur a
billes et disques permettant un réglage
continu & partir de zéro. Le couple est
transmis jusqu'a la vitesse 0. Les gam-
mes de vitesses s'étendent entre 0 et
1,2 fois la vitesse d'entrée.

Fonctionnement: Les arbres d'entrée
et de sortie sont munis chacun d'un dis-
gue lisse. Entre ces disques décalés ast
situé une cage & billes mobile. L'en-
semble des billes en aciertrempé trans-
met le couple d'entrée & I'arbre de sor-
tie. La cage a bille se déplace verticale-
ment et parallélement entre les deux
disques au moyen d'une vis et permet
ainsi un changement du rapport de
variation.

A n'importe quelle position de la cage,
les billes guidées dans leur logement,
roulent sans glissement sur les faces
desdisques plats. A chaque rotation les
billes parcourent une trajectoire diffé-
rente et ces trajectoires sinscrivent
dans une large baude de roulement.
Méme en régime continue sur un rap-
port de réglage inchangé aucun sillon
ne peut se former.

www.piv-drives.com
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Im zwangfreien Umlauf aller Kugeln
werden bei den unendlich vielen Még-
lichkeiten der UObersetzungsstellung
alle nur denkbaren Zykloidenformen
durchlaufen. Die obenstehenden Ab-
bildungen zeigen die Gberroliten Lauf-
bahnen in den UObersetzungsstel-

lungen (i = :—T} i ~030d~1und
i~ 12
Die blau eingezeichneten Linien las-

sen den Weg einer Kugel bei einer
Umdrehung erkennen.

Das System KS zeichnet sich aus
durch:

® ruhigen, gleichférmigen Lauf

® und Stellbereich bis Null.

Weitere Vorziige sind:

@ einstellbar im Stillstand,

@ unempfindlich gegen StoBbetrieb,

® kein Einlaufen bei Dauerbetrieb in
einer Obersetzungsstellung,

® keine Anlauf- oder UOberlastkupp-
lung erforderlich,
@ keine Betriebsfaktoren.

Drives
System KS

Due to the infinite number of possible
ratio settings all even Imaginable
forms of cycloids are produced by the
freely rotating balls. The above graphs
show the orbit lines on which the balls

roll at ratio setting (i = -221PYt rPM .
input rpm

U~03 i~1, and 0~ 12

The blue line indicates the orbit of cne
ball at one revolution.

The special merits of the KS System
are:

@ quiet, uniform operation
@ and speed range down to zero

Further features are:

@ adjustable whilst stationary

@ insensitive to shock loads

@ no tracking wear when operating at
a fixed ratio setting for extended
time

@ no starting or overload slip clutch
required

@ forget service factors.

Variateurs
Systéme KS

Etant données les multiples possibi-
lités du rapport de réglage affiché,
toutes les formes cycloidales imagi-
nables seront parcourues par les
billes se trouvant en rotation libre.
Les figures ci-dessus montrent les
courbes parcourues pour les rapports

(R=22) R~03 AR~1 R~12
¥

Le tracé marqué en bleu montre la
trajectoire d'une seule bille pour un
tour.

Le variateur KS se caractérise par:

@ marche silencieuse et réguliére
@ rapport de réglage & partir de zéro

ses autres avantages sont:

@ réglage a l'arrét
@ l'insensibilité aux a-coups

@ pas de sillen circulaire en régime
continu mais une surface large de
roulement des billes

® les limiteurs de couple et les ac-
couplements de démarrage sont
superflus

@ pas de facteur de correction a ap-

pliqguer pour la sélection des varia-
teurs

P,v www.piv-drives.com
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Baukastensystemn KS

Modular System KS
Combinaisons KS

Durch das Baukastensystem kann das
Kugelscheibengetriebe KS fir viele
Antriebsaufgaben wirtschaftlich ge-
nutzt werden.

® stufenlos und feinfilhlig einstell-
bare Ganzmetallgetriebe im Bauka-
stensystem mit

® Leistungsbereich von 0,12 kW bis
3 kW und

@ jeweils bis zu 54 verschiedene
abtriebsseitige Zahnradstufen, die
einen Drehzahlbereich von 0...5
min™' bis max. von 0...1655 min™’
liberdecken {Antriebsdrehzahl:
2800 min™"),

® umfangreichem Programm an
Zusatzgeriiten: auf Wunsch im
Getriebe eingebauter Drehzahige-
ber, Drehzahlanzeiger, elektrisches
Stellgerit, Riickmeldeeinrichtung,
Dreipunktregler.

The modular system helps to solve
many power transmission problems in
the most economic way.

® sensitive adjustable and infinitely
variable allmetal drives of the modu-
lar system

@ capacities from 0.12 kW to 3 kW

® each up to 54 different ratios of the
spur gear output reductions or worm
gear reductions respectively giving
speed ranges fromOto Srpmuptoa
maximum of 0 to 1655 rpm (input
speed: 2800 rpm)

® substantial programme of accesso-
ries: on request built-in AC Tacho-
Generators, Speed Indicators, Elec-
tric Remote Control Units, Speed
Signalling Potentiometers, and
Three Step Controllers are available.

Grace & son systéme de combinaisons
modulaires le variateur KS résoud dans
les meilleures conditionsles problémes
de transmission.

@ variateur entiérement métallique
monobloc avec differentes possibili-
tés de combinaison d'entrée et de
sortie, réglage continu et sensible

@ gamme des puissances transmissi-
bles s'étend de 0,12 kW &4 3 kW et

@ chague grandeur ayant jusqu'a 54
taux de réductions possibles par
engrenages ou réducteurs vis sans
fin le variateur KS peut couvrir ainsi
une plage de vitesses de sortie de
0...5tr/mn, 0...1655 tr/mn (vitesse
d'entrée tr/mn)

@ un programme complet d'accessol-
res: sur demande magnéto tachymeé-
trique incorporée dans le variateur,
indicateur de vitesse, servomoteur
électrique, montage d'un potentio-
métre de recople, systéme d'asser-
vissement P.L.V. SRS.
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Bauarten / Types

Typenbezeichnung/Order data/Exemple de commande
(Beispiel/Example)

| F = Motoranbau/Flange mounted motor/Moteur & bride
&;.‘:.:uu.- freie Antriebswelle/input shaft/arbre d'entrée
{KSB = Grundgetriebe/Basic drive/Variateur de base

4 = Baugribe 4/Size 4/Grandeur 4

3 = Stellbereich R=6/Speed range R=6/Rapport R=6
(2: R=10; 1: R==o0)

2 = 2poliger Antriebsmotor/2-pole motor/Moteur 4 2 poles

F KSB 432-D43

Stimradgetriebe, Baugrobe

Gear unit, Size

Réducteur, Grandeur

C = 2stufig/two stage/ensemble & 2 engrenages
D D = 3stufig/three stage/ensemble 4 3 engrenages
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Aus technischen und wirtschaftlichen
Griinden werden an die KS-Getriebe
die neu entwickelten . Energiespar’-
Motoren angebaut (Flansch B5). Diese
Motoren bieten folgende Vorteile:

® héherer Wirkungsgrad

® erhebliche thermische Reserven
und damit

® hohe Lebensdauer
® niedrigerer Gerduschpegel
@ |solierstoffklasse F

® Wicklungen fiir weiten Spannungs-
bereich, so daB die Standard-Aus-
fiihrung wie folgt angeschlossen
werden kann:

For technical and economic reasons, KS
units are fitted with newly developed "fuel
economy™ motors (flange B5) which offer
users the following advantages:

® greater efficiency

® significant thermal reserves, and con-
sequently

® long service-life

@ reduced noise

® class F insulation

@ windings for a wide range of voltages,
enabling standard unit to be connected
as follows:

Les variateurs KS sont équipés, pour des
raisons technigues et de rentabilité, avec
des moteurs -&conomiseurs d'énergies
nouvellement concus. Ces moteurs avec

bride BS présentent les avantages sui-
vants:

® rendement réhausse

@ raserve thermique considérable, d'od
® durée de vie augmentée

@ niveau sonore réduit

@ classe d'isolement F des matériaux

@ enroulements prévus pour une plage
élargie de tension, l'exécution stan-
dard pouvant étre raccordée comme
suit;

Wicklungsausfithrung / Winding arrangement / configuration des enroulements
220VA/380VY
A-Schaltung / delta connection / connexion triangle Y¥-Schaltung / star connection / connexion étoile
50Hz: 190...260V L1 50Hz: 320...460V L1
60 Hz: 220...300V W2 Ul 60 Hz: 370...530V U1
uz
Wh Uz V2
L3 L2 w2
V2 L3™ W1 Vi L2
(w2 uz vz | (w2 U2 vz !
'IIJ'I Vil w l |U1? V*l?W‘k? l
o A
L1 L2 L3 L1 L2 L3

Epannungstoleranz /olerance of voltage /folérance de bension: = 5%
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r 1 Getriebe

System KS
":_- i

Drehzahlen
Die maximale Abtriebsdrehzahl ng .
errechnet sich wie folgt:

- M 1,2

i

Die in den Leistungsdaten aufgefihr-
tem Drehzahlen und Drehmomente
gelten fir Betrieb am Drehstrom-Netz
mit 50 Hz.
Bei Betrieb mit 60 Hz erhohen sich die
Abtriebsdrehzahlen. Die Antriebslei-
stungen bleiben unverdndert. Die
zulassigen Abtriebsdrehmomente re-
duzieren sich umgekehrt proportional
zur Drehzahlerhdhung.

LLFI

Stellbereich

Die Getriebe kénnen mit den Stellbe-
reichen 6, 10 oder bis Drehzahl Null
geliefert werden.

Drehrichtung

Die Getriebe kdnnen in beiden Dreh-
richtungen arbeiten. Der relative Dreh-
sinn der An- und Abtriebswelle ist je
nach Bauart gleich oder entgegenge-
setzt. Eristin den MaBblattern angege-
ben.

Antriebsbemessung

Die angegebenen Nenndrehmomente
kénnen im Dauverbetrieb Gbertragen
werden. Anlauf- oder Uberlastkupp-
lungen sind nicht erforderlich. Bei
iiberhhter Last rollen die Kugein
durch; Abtriebsscheibe und -welle
bleiben stehen. Betriebs- oder Last-
faktoren sind deshalb nicht anzuset-
z2en. Ein Dauerdurchrollen ist unbe-
dingt zu vermeiden.

Baukastenprinzip

Um die vielfaltigen Anforderungen
hinsichtlich Drehzahl, Antriebsart und
Anordnung erfiillen zu kénnen, wer-
den an das Grundgetriebe je nach
Bedarf antriebsseitig, abtriebsseitig
oder beiderseits entsprechende
Anbauten angefiigt. Die gewiinschte
Bauform ist bei Bestellung in jedem
Fall anzugeben.

Schutzart

Die Getriebe sind 8hnlich der Schutz-
art IP 65 gekapselt. Angebaute Elek-
tromotoren werden in Schutzart IP 54
geliefert.

Schutzart der Stelleinrichtungen sie-
he Seite 58 und folgende.

Drives
System KS

Speeds
Max output speed is computed as fol-
lows:

n - M 1,2

2 man 3 _I_
Speeds and torques given in the power
data chart are for operation on ac
supply network with 50 Hz.
At 60 Hz output speeds rise. Input
powers remain unchanged. Permissible
output torgues are reduced inversely
proportional to the speed increase.

Speed ratios

The drives are available either providing
speed range 1 to 6, 1 to 10, or giving
speeds down to zero.

Direction of Rotation

The drives will operate in either direc-
tion of rotation. Depending on the type
the input and output shafts rotate in the
same or in the opposite direction to that
imparted to the input shaft. The direc-
tion of rotation is specified in the
respective outline drawings.

Drive Selection

The torques listed in this catalogue are
rated for continuous operation. Starting
or Overload Slip Clutches are not requi-
red. When overloaded the balls conti-
nue rolling; the output disc and shaft
stop rotating. Service factors do not
need to be applied. Continuous rolling
must be strictly avoided.

Modular System

To be able to cope with the manifold
requirements regarding to speeds,
adaption, and mounting position, auxi-
liary units can be added to the input, the
output or both sides. The requested
mounting arrangement is to be speci-
fied when ordering.

Protection

The drives are of totally enclosed
design, similar to protection type IP 65.
Attached electric motors are of protec-
tion type IP 54,

Protection of control devices see from
page 58 on.

Variateurs
Systéme KS

Régimes de rotation

Le régime maximum, coté mené
(N; aei ), S détermine de la maniére
suivante:

n, - 1.2

Ny g = —

Les régimes de rotation ainsi que les
couples indiqués dans les spécifica-
tions techniques concernent des
ensembles destinés & étre raccordes a
un réseau triphasé de 50 Hz.

Les régimes de rotation, coté mene,
augmentent lorsque lafréguence passe
a60Hz, les puissances d'entrainement
restant inchangées. Les couples ad-
missibles de sortie diminuent inverse-
ment proportionnellement lorsque les
vitesses de rotation augmentent.

Rapport de réglage

Les variateurs peuvent &tre livrés avec
un rapport de réglage, 6, 10 ou rapport
de réglage infini.

Sens de rotation

Les variateurs foncionnent dans les
deux sens. Le sens de rotation de
I'arbre d'entrée par rapport & 'arbre de
sortie dépend du type de variateur. Vioir
les plans d'encombrement correspon-
dants.

Sélection du variateur

Les couples indiqués sont transmissi-
bles en marche continue. Lors d'une
surcharge les billes tournent sur elles-
meémes, I'arbre de sortie s'arréte. lin'y a
ni glissement ni usure ce qui ne néces-
site pas I'emploi d'accouplements ou
limiteurs de couple et n'oblige pas a
effectuer une correction de puissance.
Toutefois éviter un blocage permanent
de I'arbre de sortie.

Combinaisons

Pour répondre aux exigences nom-
breuses quant aux caractéristigues et
encombrements, le variateur de base
peut &étre complété par des combinai-
sons coOté entrée, coté sortie ou des
deux cotés. Indiquer la disposition
désirée lors de la commande.

Protection

Les variateurs ont une étanchéité simi-
laire &4 lanorme IP 65. Les moteurs élec-
triques sont livrés soit en protection IP
54,

Protection des servo-commandes voir &
partir de la page 58.
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Wartung

Die Wartung beschrinkt sich auf die
Kontrolle des Schmiermittelstandes
mindestens einmal jéhrlich. Unter nor-
malen Betriebsbedingungen ist kein
Olwechsel erforderlich.

Bei erschwerten Betriebsbedingun-
gen wie: Umgebungstemperaturen
iiber 30°C, mehr als 15 Anfahrten/
Stunde oder hdufigem oder lEngerem
Blockieren der Abtriebswelle, sind
Olwechsel geméBs Betriebsanweisung
notwendig.

Montage

Kupplungen, Riemenscheiben o.a.
diirfen auf die Getriebewellen nur auf-
gezogen (nicht aufgeschlagen) wer-
den. Kugelabdriicke auf den Scheiben
wiirden wihrend des Laufens Ge-
rdusche erzeugen.

Stelleinrichtungen

Die Abtriebsdrehzahlen werden mit
einem Stellknopf eingestellt. Statt des
Stellknopfes kann ein mechanisches
oder elektrisches Stellgerit zur Fern-
bedienung angebaut werden. Die
Grundplatte der Stelleinrichtung dart
nicht vom Getriebegehduse geldst
werden. Ein Verdrehen fihrt zu Uber-
setrzungsverschiebungen.

Zusatzgerite

Drehzahlgeber auf Wunsch im Getrie-
be eingebaut. Riickmeldepotentiome-
ter am elektrischen Stellgerét. Dreh-
zahlanzeiger.

Automatik

Fiir automatische Steuerungen und
Regelungen von Arbeitsabliufen kann
das Getriebe SystemKS liberdaselek-
trische Stellgerét durch elektronische
P.LV.-Dreipunktregler gesteuert baw.
geregelt werden.

Maintenance

Maintenance is limited to checking of
lubrication level, at least once a year.
Under normal operating conditions no
oil change is required.

Aggrevated operating conditions, as for
instance ambient temperatures above
30 degrees centigrade, more than 15
starts per hour, or frequent and longer
blocking of output shaft reguire oil
changes in accordance with mainte-
nance instructions.

Installation

When fitting couplings, pulleys etc. the
output shaft must not be exposed to
any Iimpact or stroke otherwise poss-
ible indentations on the surface of the
dics or races of the thrust bearings
might create noise during operation.

Control Devices

The output speed can be easily adju-
sted by means of a control knob. Alter-
natively the drive is available either with
mechanical or electric remote control.
Mounting plate of control device must
not be removed from the housing of
the gear. Angular displacement would
lead to false ratio setting.

Accessories

Built-in Tacho-Generators, Speed Sig-
nalling Potentiometers attached to the
Electric Remote Control Unit; Speed
Indicators.

Automation

Where fully automatic speed control
systems are required the KS Drive may
be automatically controlled through the
Electric Remote Control Unit by
applying P.LV. Three Step Controllers.

Maintenance

La maintenance minimum se limite & un

contrdle annuel du niveau du lubrifiant.

Une vidange de I'huile n'est pas néces-

saire sous des conditions normales

d'exploitation.

Les vidanges doivent é&tre exécutées

conformément 4 la notice technigue

lorsque les conditions d'exploitation

sont pénibles, par exemple:

- température ambiante supérieure &
30°C,

- plus de 15 démarrages/heure

- ou fréquents blocages/blocages
prolongés de l'arbre de sortie.

Montage

Des accouplements et poulies & cour-
roies trapézoidales etc. peuvent étre
montés sur les arbres du variateur par
ajustment (sans coups). Un marquage
par les billes sur les disques entraine
une fonctionnement bruyant.

Dispositifs de réglage

La vitesse de sortie est réglée par un
bouton de réglage. A la place du bouton
de réglage peut &tre monté un servomo-
teur électrique ou un dispositif de rég-
lage mécanique pour le réglage &
distance. La plague de base du méca-
nisme de commande ne peut pas &tre
démontée du carter. Un déplacement
entraine une variation du rapport de
réglage.

Accessoires

Magnéto-tachymétrique  incorporée
danslevariateur surdemande. Potentio-
métre de recopie monté sur le servomo-
teur électrique. Indicateur de vitesse.

Asservissement de vitesse

Pourlarégulation de cycles opératoires
automatiques le variateur systéme KS
peut étre commandé par un régulateur a
trois positions électronique PILV.
actionnant le servomoteur électrique
du variateur,
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Leistungsdaten

Power ratings

KS 2

Caractéristiques

[Eingangswelle oder Flanschmotor)

(input shaft or flange mounted motor)
{arbre d'enirée ou moteur & bride)

MotorbaugréBe / size of motor / grandeur du moteur 63
6 10 ﬂi '.HI “I- e 7 e
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
n; M, Bauart ny M, Bauart ny M, Bauart
min~' | Nm type min~" | Nm type min~' | Nm type
b 75 | PKks23a i 9% | FIKs224 i 9% | (FIKs214
B24 1.0 824 1,0 B24 1.0
137 20 82 20 0 20
530 16 530 1,6 530 16
o 35 | (FIKsB234 5 35 | FKsB224 2 33 | PIKsB214
340 2.4 340 24 340 24
56 4,8 34 4.8 ) 4.8
218 37 218 37 218 | a7
36 7.4 21 7.4 0 74
N B K
—.ﬁ 54 (F) KSC 234 CRET (F) KSC 224 “3 4 (F) KSC 214
'H . 14,7 ﬁﬁ_' 14,7 ¥ g 1 147
9 | 294 5 | 204 0 | 204
a&‘.; o |PKsp234 %‘g % |mKsp2zs %’ % |Pksp214
945 | 56 145 | 56 T 145 | 56
| 24112 14 | 112 0 | 112
46 | 175 48 | 175 46 | 175
76| 35 48| 35 0 | 35
2:'! 2% | (ksB234-c 11 "-‘E-‘-_- 27 | Pkse224-c 11 &40 27 | mkse214c 11
9 | a2 18 | a2 19 | 42
31| 80 19| 80 0 | 80
2| % |;xse2sp11| B | 85 | Ekss2ea0n | 18| S5 | pKse214D11
2 1.8 |PKss23an13 1?.5: 162 |PksB22aD13| 12 | 85 | (FrKse214-D13
'3 |15 |mrsszsen2r| B, | B | Prsszeen2r [ 1B ] % | mKss214021
78| 55 |PKss234D11 g 80 | rksszeant1| 281 80 |yeaoigpis
96 | 82 88 | 82 96 | 82
18 | 102 | Pkse2s4p1a| B8| B2 | Pksszeapi3| PO 82 | Fkss2t401a
96 | a2 86| a2 86| 82
16 | 150 09 | 150 0 | 150
E 7 (F) KSB 234-D 21 ;; 10 (F) KSB 224-D 21 -15'? 2 (F} KSB 214-D 21
12| 200 |(Pkss2sen23| G708 |mksszeep23| g |} | PKss214-023
82 | 127 82 | 127 82| 127
V2| 1% |Pksszsan21| BB 12T | Pkss22a-021| 82|12 | (mKse214-D21
§' | 250 |Prsezsenza| S| % | Pkss2esn23| ST 328 | FKss2ie-n23
21328 | Pxss2aenar | 821128 | mksszzenar| §2|128 |mkss2ra-nar
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée  n, = 1400 min-’ Ablriebsdrehzahl / output / vitesse de sorie n,_,, ~-1980 min-!
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Leistungsdaten

{Eingangswelle oder Flanschmaotor)
Power ra!:in_gs KS 2 (input shaft or flange mounted motor)
Caractéristiques (arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugrtiBe / size of motor / grandeur du moteur 63
I [ ‘Stellbereich / speed range / rapport
bis Null
G TR 10 4 partir do zér0
Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie
n, M, Bauart n,; M, Bauart ny M. Bauart
min-' | Mm type min~' | Nm type min~' | Nm type
P (F) KSB 234-D 21 {E:.s }% (F) KSB 224-D 21 E 120 | mkss214-021
49 (F) KSB 234-D 23 ﬂ 05 | (FKsB224-D 23 g*‘ é% (F) KSB 214-D 23
a9 Pkss2a4-pat| g2l 180 | Pkse224-031| @2 380 | (kse214D31 |
B (Ikss2as023| 39 200 | mkss2een23| 39| 200 | FKsB214-023
dod (F) KSB 234-D 31 g 200 | (mkse22a-p31| 32| 200 | (FksB214-D31
o PKse234-033| 4| 300 | MKksB22ap3s| § | 3 | PKksB2140 3|
% FKss204-032 32| 230 | (ksezeap32| 32| 280 | PKse214-Da2|
B Pkss2aapaz| 28300 [ pksazoanse| 28| 300 | Fkss2ianaz|
I 29 274 29 274 29
% 58 274 58 0 5.8
Lgﬁ 8% | mkseL2ae | 171 35| ;KsaL 224 T 85| mkseL214
18 | 7 138 | 7 13 7
| 188 14 13| 14 0 | 14
¥
12 33 112 33 112 as
18 9 11 9 0 9
72 | 65 72 65 72 65
L 12 | 16 7 | 18 o | 186
55 7 55 T 55 7
9 | 19 55| 19 0 | 19
% | 15 % | 115 a6 | 115
76| 25 46| 25 0 | 25
a1 | 65 a 65 a1 65
68| 22 41| 22 0 | 22
3 | 14 35 | 14 35 | 14
58| a3 as| a3 0 | 3a
26 | 16 2 | 16 28 | 16
43| 40 | (F)KSB234- 26| 40 | (F)KSB224- 0 | 40 | FksB2ia- |
23 24 T4svs| 23 24 T4s5vs| 23 24 T45vS [l
‘38| 49 23| 44 0 49 (
7 | 29 17 | 29 7 | 29
28| 65 17| &s 0 | 65
14 | 16 4 | 16 4 | 16
23| 48 14 | 48 (1] 48
1| a3 1 | 33 M | 23
48| 73 11| 73 0o | 73
9 | 34 9 | a4 9 | 24
15| 86 09 | 88 4] B6
75| 53 75| 53 75| 53
12| 110 07 | 110 0 | 110
56 60 66 | 60 56 | B0
08| 110 05 | 110 0 | 110
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée 0, = 1400 min~" Abtriebsdrehzahl f oulput / vitesse de sortie M. ... "“"I'EF'U min~'
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Leistungsdaten

(Eingangswelle oder Flanschmaotor)
Power ratings Ks 2 (input shaft or flange mounted motor)

Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugrtiBe / size of motor / grandeurdu moteur 63
. Stellbereich / speed range / rapport
bis Null
down to zero
. 19 # partir de zéro.
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
ny M, Bauart ny M, Bauart n; M, Bauart
min-* Mm type min~' Mm type min-' Mm twpe
3360 05 3360 05 3360 05
e 10| (ks 232 e 2% | (Kks222 % 25 | (Ks212
1647 10 1647 10 1647 10
274 20 164 20 0 20
N | 33 |mPxeezsz  [ER 35| ;kse2z2 |06 18| ;mrse2r2
880 24 880 24 680 24
113 48 68 4,8 0 48
436 3.7 436 3.7 436 3.7
73 74 43 74 0 74
e 88 3 58 279 56
AT 11 11,
e | 9. SC282 72 Ei (P KSC 222 “: 2 Kscar2
29 | 188 17 | 188 0 | 188
10 | 147 10 | 147 110 | 147
18 | 294 11| 294 0 | 294
73 | 22 7™ | 22 7 | 22
12 | a4 73 | 44 0 | a4
05| 75 | (AKsD232 5| 3 |PKsp2e2 S | 3 |PKspasz
29 | 56 29 | 56 29 | 56
48 | 112 29 | 112 0 | 112
K K - Fi
98| 4 |Pxse2a2cu| SPol 2 [mkse2z2-c11| B | Z | (;kss2r2cin
38 | 42 38 42 38 | 42
6 | 80 38| 80 0o | 8o
% | 5 |®Kss2az011 23‘4 55 | Pkse222011| 25 | 35 |@KsB212:D11
% | 108 |(Prss2s2-p13| 23| 8 | (kse222-013| 25 | 55 | ksB212-D13
% | 155 | kse2a2021| 23 | 8 | mkse2z2-021| % | % |(pkss212.021
| & [mkss2zzo11| Mgl 80 |mkse2z2011| 1B | B0 | mrss212-011
'g 135 (F) KSB 232-D 13 '? 9 1% (F) KSB222-D 13 ': 105 | (FKSB212-D13
9|2 |prsszszon| 9] 82 [mksezzen2r| 8 [, [rksszrzo2e
1521122 | ;kss2s2-p21 | 1951192 | ipse2z2-021| 195|102 | (pkss212-02y
‘g._ﬁ ;’g (F) KSB232-D 23 ‘? 5 ;gg (F)KSB222-D23 ‘g ;gg (F)KSB212-D23
1231 127 | (A ksB232-D21 ‘fg 12 | (;kse2e2-p21| 133 | 12 | ;) ksB212-D21
22| 20 | Prse2szp23| 122 728 | mkss2ze-p2s| 32| 120 | (AKsB212-D23
1? ;gg (F) KSB 232-D 31 f%i Eg (F) KSB 222-D 31 123 ;gg (FIKSB212-D31
Antriebsdrehzahl £ input / vitesse d'entrée  n, = 2800 min~' Ablriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie  n. .., -.:-E-a.i@ min-"
o brevini
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Leistungsdaten

* (Eingangswelle oder Flanschmolor)
Power ratln_gs KS 2 {input shaft or flange mounted motar)
Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

i :ﬁ!
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
n; M, Bauart ny M; Bauart ny M, Bauart
min-' | Nm type min=' | Nm type min~' | Nm type
Lo }g FPrss2a2-021| 9 | 120 | (FKse222-D21 -’% 1'% (F) KSB 212-D 21
021 182 | mkss2se023| 98| 152 |Pkes2e2p2a| P8 J8% | MKse212-023
1001 180 | ;Kssasz-0a1| 19 | 180 | mkssze2.031| 10 | 180 | mKse212-031
18] 200 | mKss2az-023| Eﬁf 20 | ;iksa2z2-023 | _.:',‘;i': 200 | (KsB212-D23
Fksaze2031| I8 20 | mksezzz0a | F2| 200 | pKss212-031
(kS8 232033 | %:g 200 | ;mkse222p3a| o 230 | (FKsB212-D33
E B
(F)KSB 282-D 32 [——g =0 — (F)KSB 222-D32 [——p—t—2io— (FIKSB212-D 32
~ D5 | 300 0 | 300
549 | 29 549 | 29
85 | s 0 58
354 45 354 45
(F) KSBL 232 54| o |PkseLzzz  [F5 | 9% | PKseL212
227 7 227 7
27| 14 0 14
225 | 32 225 | 33
225| 9 0 |
145 6.5 145 | 65
145| 16 0 | 18
110 7 110 7
w1 19 '} 19
83 | 115 83 | 115
93| 25 25
82 6.5 82 6,5
82| 22 0 | 22
71 | 14 71 | 14
74l 3 o | a3
CHIE 53 | 16
{F) KSB 232- 53| 40 | (FKsBez222- o 40 | (P KSB212-
Tasvs| 45 24 T45vs| 45 24 T45vsS
45| 49 0 | 49
34 | 29 34 | 29
34| 65 0 | 65
2?#, 16 2715| 16
o 48 o 48
23 | 33 23 | 33
23| 73 0 | 73
18| 34 18 | 34
18| 86 0o | 86
15 | 53 15 | 53
110 15| 110 0 110
15| 60 15| 60 115 60
18] 110 1.1 | 110 0 | 110
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée 1, = 2 800 min-' Ablriebsdrehzahl / output / vitesse de sorle Ny e, = Efiﬂ min-!
dri brevini
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Leistungsdaten
Power ratings
Caractéristiques

KS3

(Eingangswelle oder Flanschmotor)
(input shaft or flange mounted motor)
{arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugriBe / size of motor / grandeurdumoteur 71
4 L (R v
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
n; M, Bauart n, M, Bauart n; M, Bauart
min~' | Nm type min~' | Nm type min-' | Nm type
AR AR Al
650 1.4 1650 14 650 1,4
275 28 @ 28 ﬁ 0 | 28
fro67 22 : : 2.2 067 22
682 34 882 34 682 34
13 | 68 6 | 68 "0 | ss
438 | 5.2 438 52 438 | 52
73 | 104 43 | 104 ‘% | 104
B o o
T4 73 | (FIKsc3s2 T4 3a | (Ksc 322 T4 15| P Kscar2
20 | 26 17 | 26 0 | 28
110 | 20 110 | 20 110 | 20
18 | 40 11 | a0 0 | a0
™ n B T a1
12 | 62 73| 62 0 | e
45 | 50 45 | s0 a5 | 50
75 | 100 | PIKsD3%2 %5 | 100 | PIKSD322 _"ﬁ 1100 |(PKSD312
23 | 78 29 | 78 28 | 78
48 | 156 29 | 156 0 | 156
92 | 24 82 | 24 82 | 24
= g (F) KSB 332-C 11 .ui: :: (F) KSB 322-C 11 {a - ;: (F) KSB 312-C 11
98| 76 59| 76 0 | 76
% | 5 |Prsescu| %o | B |Pkssazzcni | 8| 2% | Fksssizcis
3% | 1?3 (F)KSB332-C 21 ag,_ﬂ T?g {F) KSB 322-C 21 3& I?g (F) KSB 312-C 21
2: 105 | Pksesazo1a| 231 81 |Fkseszepia| 25 | 3! |PKsear2-013
’: 15y | FIKsB332-D21 5;# o | PKsBaz2-D21 *; 28 | kse312-D21
24 | o2 24 92 24 | 92
4 | i8¢ |Prssssenzs| 0| 8 |mkseazz-p2s| £ | 57 |Pkse312028
% |13 | Pksessz02t '?'.E. 159 |Pkssazep21 | 18 | 118 |rKsearzp2 |
3 | 305 | PKsB3z2023 ‘g’ s | (P KsB 322-D23 fg_; 11° | P kse3ar2-023
'3 |28 |Pxssazzpar | Mol 3 |pxssaze0a [ 1§ | 204 | mKsear203
‘% 1 | Pseaszp2r | 921182 | pKseaze-02r | 198 182 | mksearzna
125 | Jog | PKssaaz02a| 183 | 138 | kssazep2a| 188 [ 144 |mkssarzn2a
Antriebsdrehzahl / input / vitesse dentrée  n, = 2800 min"’ Ablriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie 1, ., =200 min-"
PIV www.piv-drives.com " bﬁg’"
fransmission




Leistungsdaten

5 (Eingangswelle oder Flanschmotor)
Power ratlngs Ks 3 {input shaft or flange mounted motor)
Caracteristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugréBe / size of motor / grandeurdumoteur 71
Stellbereich / speed range / rapport
bis Null
down to zero
6 10 & partir de zéro
Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie
n, M, Bauart n; M, Bauart n; M, Bauarl
min~' | Mm type min~' | Nm type min~' | Nm type
165 | 143 166 | 143 165 | 143
‘:‘5 f:: (F) KSB 332-D 31 1;'5 f’:g (F)KSB 322-D 31 ‘: f:: (F)KSB 312-D 31
2 | aoo 1.2 | 300 0 | 300
‘g 1T | Pkssasz-paa| 12 2| 3e4 | (AKSB322-D33 12 | 3 | ;ksB312-033
6| 325 | Pxseaszpar| 19 | 222 | ;seazz0a1| 9 | 222 | mkse32D3
1?.& 222 | (xsB332-033 “;’ o | (KsB322-033 'g | (kse312-D33
13| 308 |Pxssaszpa| Bo| 28 | ;kseazz-031| o | 218 | (Ikse312D3
.f_a 218 | (F)ksB 332-D33 g.ﬂ 276 | (FKsB322-D33 g 218 | () KsB312-D33
22| 35 | Pxseaszpaz| o3| 300 | ;kseazz-paz| §| 300 | (Kse312Da2
] 4 550 4 550 4
916| 8 55 8 0 8
%% | 157 |Pkseazz |2 2% | mkseLaze [ %G [ 24| mkseLare
227 9.8 227 98 227 98
aras 196 227 19,6 1] 19,6
225 55 225 55 225 55
375| 14 225| 14 0 14
145 | 105 145 | 105 145 | 105
24 23 145 | 23 o 23
110 12 110 12 110 12
183 | 28 1 28 0 | 28
a3 175 a3 17.5 93 17.5
155 | 365 83 365 aQ 36,5
82 | 13 82 | 13 82 | 13
136 34 82| 34 o | a1
7 | 215 7 215 71 215
18| 45 74| 45 o | 45
53 | 25 53 | 25 53 | 25
88| 57 | (FKseas2- 63| 57 | (FKSB322- 0 | §7 | (AKsB312-
4%5 g;ﬁ T45VS 4:5 g;.ﬁ T45VS lg g;,ﬁ T45VS
34 | 425 34 | 425 34 | 425
56| 90 34 80 0 a0
275 | 28 275 | 28 275 | 28
45| 735 27| 735 0 | 735
23 | 50 23 | s0 23 | 50
38| 106 23| 108 o | 106
18 | 54 18 | 54 18 | 54
a | 110 18| 110 o | 110
15 | 86 15 | 86 5 | 86
25| 110 15| 10 o | 110
15| 93 15| 93 15| 93
18| 110 111 110 0 | 110
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée N, = 2800 min' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie Ny ., = 13::50 min-!
P ,v www.piv-drives.com 16 ”f,ﬁ[g,’"

fransmission



Leistungsdaten

: (Eingangswelle oder Flanschmaotor)
Power rafl ngs KS 4 (input shaft or flange mounted motor)
Caracténsthues {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugréBe / size of motor / grandeur du moteur 71
Stelibereich / speed range / rapport
bis Null
| down to zero
6 10 & partir de zéro
Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie
ny M, Bauart ny M. Bauart ny M, Bauart
min=' | Nm type min' | Nm type min~' | Nm type
Poes | 22| Pksaz (BB | 2 ;Pksazz ¥ | 12| PKsarz
656 24 1656 24 1656 24
276 48 165 48 0 | 48
06T ar 1067 a7 1067 37
-4 74 | (FIKSB432 106 74 | (KSB 422 0 74 | (FIKSB412
680 58 880 58 680 5.8
113 11,6 &7 116 0 11,6
429 3 429 ) 429 9
71 18 42 18 1] 18
B B B
4 8.4
72 225 (F) KSC 432 172 225 (F) KSC 422 72 225 (F) KSC 412
28 | 45 17 45 0 | a5
110 as 110 s 110 as
18 70 1 70 0 70
70 55 70 55 70 | 55
116 | 110 T 110 (1] 110
44 87 44 87 4 | a7
28 | 136 28 | 136 28 | 136
46| 272 28 | 272 0 | 2r2
92 | 42 82 | 42 92 | 4z
15 84 a 84 0 84
59 | &5 59 | &5 59 | 65
98| 130 | (PIKsB432-C21| %59 30 |(MPksBaz2-c21| 55 | 50 | (AKSB412-C21
38 | 101 as | 101 ~ a8 | 101
g | 150 38 | 150 0 | 150
ST | 20y | ;kssazzp23| %101 100 | Fkssazz-023| & |10 | (PrsBat2-D23
24 | 150 24 | 150 24 | 150
A 150 (F) KSB 432-D 21 24 | 150 (FlKSB 422-D 21 0 150 (F) KSB412-D 21
5: o8 | (AKsB432-D23 2;" op | (FIKsB422-D23 53 -.135 (F)KSB412-D 23
24 156 . 24 156 24 156
4 | 300 (F) KSB 432-D 31 24 | 300 (F) KSB 422-D 31 0 300 (FIKSB412-D 31
183 | 196 . 193 | 196 183 | 196
3 300 (F) KSB 432-D 31 18 | 300 (FI KSB 422-D 31 0 | 300 (F) KSB 412-D 31
19,3 | 196 18,3 | 196 193 | 196
153 | 247 153 | 247 153 | 247
25| a00 | (PKsBasz-Da1| g | 500 | (PKkssaz22-031| 9% | 350 | (FKSB412-D31
155 | 243 i 155 | 243 155 | 243
25 | 400 (F) KSB 432-D 33 15 | 400 (F) KSB 422-D 33 o 400 (FIKSB412-D 33
153 | 247 153 | 247 183 | 247
25 | 494 (F) KSB 432-D 41 15 | 494 (F) KSB 422-D 41 0 494 (F) KSB 412-D 41
5| 35 | Prsas2Dar 1:1.'.';_ 30 | PKsBaz2-pa1| 128|300 | () Ksa12-D1
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée N, = 2800 min-* Abtriebsdrehzahl / output / vilesse de sortie . . =~ Eﬁﬁg min-*
PIV www.piv-drives.com 7 J‘ v f’ bﬁ!g"
4 fransmission




Leistungsdaten

. (Eingangswelle oder Flanschmoior)
Power ratings KS 4 (mput shaftor flange mounted motor
Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugrtiBe / size of motor / grandeur du moteur 71
‘Stellbereich / speed range / rapport
bis Null
down to zero
& 10 & partir de zéro
Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie
n; M, Bauart n, M, Bauan ny M, Bauarl
min~" Mm type min~' Nm type min-! Mm type
124 305 | o wopazppaa| 124] 305 | mwspaoopaa| 124 805 | nksgar2-D33
2 | 400 12| 400 o 400
123 307 123 307 123 307
:.ﬂ gg (F) KSB 432-D 41 ;:: ggg (F) KSB 422-D 41 :,a g‘:g (F) KSB 412-D 41
16| 600 09 | 600 0 | 600
2‘3 ﬁg (F) KSB 432-D 43 gﬁ 208 | (KsB 422043 3-‘ ?%g (F) KSB 412-D 43
18| 19 | ;kssase0ar| 19| 478 | mssazopar| 18| &8 | rkssarz0a
:ﬁ 483 | kspas2p4a3| 8| 483 | pkssaze-naa| 18| 288 | (mKsB4a12-043
5;3 000 | (AKsB432-D42 ﬁ 600 | (AksBaz2-D42| 82| 30 | (FKsB412-D42
05| 200 | PKssasepes| BR| B0 |PksmazzDa3| G| 503 | PKsB412.D43
552 T 552 7 552 7
82 14 ___EE.I 4 0 4
ag 33 | (FIKsBL432 333'5 3p | (FIKsBLA422 asg ;,; (F) KSBL 412
226 | 17 226 | 17 226 | 17
76| 34 226 34 0 34
10 | 175 10 | 175 10 | 175
183 | 47 1 a7 0 47
a3 175 B3 175 a3 17.5
| 138 | 58 83| ss o | s8
7 | 35 71 | 35 71 | 35
118 80 71 80 [} BO
53 | 40 53 | 40 53 | 40
88| 100 53| 100 o | 100
45 | 59 a5 | 59 a5 | 59
75| 128 45| 126 0 | 126
%ol 150 | (PKsBa32 %54 100 | (IKSBA22- % | 150 | FIKsB412-
275 5 To5vs S0 T55VS e T55VS
45| 125 2.7 | 125 0 | 125
23 | @8 23 | 88 23 | 88
38| 185 23| 185 0 | 185
18 95 18 a5 18 a5
a | 160 18| 160 o | 160
15 125 15 125 15 125
25| 175 15| 175 0 | 175
1156 | 120 15| 120 115 | 120
19| 165 11| 165 0 | 165
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée  n, = 2800 min™' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie N .., = H—F-ﬂ' min-!
PIV www.piv-drives.com 8 bﬁl“’g"

fransmission



Leistungsdaten

g (Eingangsweille oder Flanschmaotor)
Power ratings KS 5 (input shaft or flange mounted motor)
Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugroBe / size of motor / grandeurdumoteur 80 (BS A160, 14 x30)
‘Stellbereich / speed range / rapport : In i '
| i u I ﬁmh AT : II; .I.
6 10 SNSATING, /s et
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
ny M., Bauart n M, Bauart ny M, Bauart
min-! Mm type min-* Mm type min-" MNm type
560 | 3. | (FIKSS92 R90 | o4 | PKss22 B0 | 3| ;kss2
figse | 2 1656 | 34 1658 | 34
276 6,8 165 6.8 0 6.8
[ro87 52 1067 52 1067 52
680 82 680 82 680 | 82
113 | 164 88 | 164 0 | 164
429 | 128 429 | 128 429 | 128
71 | 2586 42 | 255 0 | 256
% | i | % B
72 32| (PKscsa e s | (PKSCS2 ISt (Ksos12
28 | 64 17_| 64 0 | &4
10 | 50 110 | 50 110 | 50
18 | 100 11 | 100 0 | 100
70 | 77 70 77 _7B 1 77
116 | 154 7 | 154 0 | 154
44 | 127 44 |27 a4 | 27
73| 254 | PKsDs32 24| 2o |ksoszz | AR 22T | ;KksDs12
26 | 192 28 | 192 28 | 192
48| 212 28| 212 0 | 272
92 | 59 : 59 92 | 59
15 118 “; 118 0N 118
S0 g5 | (P KSB532:C 21 [ei———-— (FYKSB522-C 21 f—t—o"— () KSB512-C 21
98| 150 59 | 150 0 150
598 | 155 | (Ksessecaa| 5Bl 88 |ipksesazcaa| % | % | ;mksesizcas
%8 | 15 |;ksssszcar| 3o | 13 | ;mkseszzc21| I | 148 | mksasiaca
% | 200 |(rsesszp2a| g )08 | (kses22p23| 3 | 98 | mKsesiz023 |
38 | 143 38 | 143 38 | 143
8 | 208 | MksBsa2car| || 298 [(Prsesee-car| % | 208 [ (mKsssizcan
E: §§.‘;. (F) KSB 532-D 31 21‘ gg& (F) KSB 522-D 31 5: % (F) KSB 512-D 31
% | 322 | mwsesszoas| 25| 222 | pksese2-pas| %5 | 222 | ksesi2033 fF
%% | 335 | oxsesaacar| 20,1 228 | ;mkseszecar| % |22 | mrsesizca |
1; _ ggﬁ (F) KSB 532-D 31 “"ﬂ ggﬁ (FIKSB522-D31 | ‘: ; | (IKsB512-D31
19 | 277 98 | 277 19 | 277
3 | s00 | Pxsesa2p3z| Mol S0 | (Aksesz2-033| 'g | 200 | (A KsB512-D33
12| 280 | ;ksess2-041 1"?8- 280 | Kses22-pa1 | 18 | 280 | rkse512-041 |
15 | 344 15 _| 344 15 | 344
25 | 400 | Pksesazp3s| N | 38 | Pksesz2-psa| 18 | 308 | (ksss12-D33
5| So0 | Pksess2par| 13 350 | mKses2z-0a1| T8 | 30 | ksssizpan
Antriebsdrehzahl ¢ input / vitesse d'entrée 1, = 2800 min~' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie  n, ., ﬂ,iﬂ_:iﬂ min-!
P ,v www.piv-drives.com 19 bﬁﬂ,’"

fransmission



Leistungsdaten

(Eingangswelle oder Flanschmaotor)
Power ratings Ks 5 {input shaft or flange mounted motor)
Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugrdBe / size of motor / grandeurdumoteur 80 (B5 A160, 2 14 x30)
Y 3is.|. = jﬁf"" ~ Stelibereich / speed range / rapport
it . , ; ; i “u
/g s, g, 3 ‘down to zerc
1§ s 'ff.‘.F!' s 10 N i
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
n; M, Bauart ny M. Bauart n, M, Bauart
min-" Nm type min-' MNm type min~' Mm type
- 351 15 | 351 16 | 351
_{Eﬁ 700 | (FIKSBS32-D43| Wg| 70, | (FIKSBS522-D43) g | 70, | (AKSB512-D43
2 | 435 12 | 435 12 | 435 .
'3 | goo | PIKsBS32-Da1| N, | oop | (KSB522-D41) TG | gy | (AKSB512-D41 h
12 | 434 12 | 434 12 | 434 T i
"2 | soo | (FIKSBS32-D43) "0, | o5 | (IKSBS22-D43) 75 | g5 | (FIKSB512-D 43|
10 | 548 10 | 548 10 | 548 natl
36| oo | PKeBsa2Da1| U | oo | (IKsBE22-D41| g | Zo5 | (FIKSBS512-D 41
10 | 546 10 | 546 10 | 546 T
16| sop | (KSBS32:D43| L | o5 | (FIKSBS22-D43| g | g5 | (AKSB512-D43)
10 | 540 10 | 540 10 | 540 7
16| 1080 | (AKSBS32-D81| U | fa0 | (AKSBS22-D81| g | 0pg | (AIKSBS512-D51 1
T 8 | 684 8 | 684 4
43| sop | FIKSBS32-DA3| ool g5 | (AKSB522-043] o | goo | (AIKSBS512-D43 | =4
i8N 673 B | 673 8 | 673
131200 | IKS8S32D51| g0y | (AKSBS2:D51[ g |49 | (FIKSB512-D51
83| B45 B3| 845 B3| 845 ]
1" 1200 | (FIKSBS32-DS2|  gE |00 | (AKSBS522-D52| | 55 | (FIKSB512-D52 _.
- 6 | B85 6 | 865 B | 885 [Tilg:
1 |1700 | (FIKSBS32-D53]  ggl o0y | (AKSBS22-D53) g | 750 | (FIKSBS512-D53 10
5 | 1064 5 |1064 5 |1064 ¥ L
081200 | IXSB532:052| gl iany | (IKSBS22D52f g |05 | (AKSBS12-D52|
5 (1100 5 |100 5 |1100 e
08| 1700 | IKSB532053| gz | (IKSBS2:053) g |70y | (AKSBS12-DS3)
- 4 [1200 2 | 1200 2 11200 it
061200 | IKSBS32-DS2| o, l.55, | (AKSBS22-D52| g |55, | (AKSB512-D52
| 652 9.8 552 98 2 9.8 [
92 19,6 552| 195 0 19,6
15 356 | 15 | 15
2 15 | ;kseLsa2 05| a5 |(kseLszz | 883 15 | (ksaLsi
24 226 | 24 226 | 24
| 48 226| 48 0 | 48
30 10 | 30 110 | 30
iE 71 1 T 0| n
83 | 35 83 | 35 B3 | 35
138| %0 83| 90 o 90
.| sa 71| 53 71| 53
11.8| 113 74| 113 0 | 13
83 | 65 | (AKSBS32- 53 | 65 | (FIKSBS522- 53 | 65 | (FKSBS12-
88| 143 T55vs| 63| 143 Ts5vs| 0 | 143 T55VS
.!; 87 45 | @87 45 | 87
75 176 " 45| 176 0 | 176
34 | 110 34 | 110 a& 110
56| 195 34| 195 0 | 195
275 85 27, 85 i | B85
45| 150 ' 2§ 150 d" 150
ga | 123 23 | 123 23 | 123
| 38| 275 _ 23] 2715 0 | 275
18 | 125 18 | 125 18 | 125
. 3 | 240 | (P KSBS32- 18| 240 | (F)KSB522- D | 240 | (FKSBS512-
15 TEIVS 15 | 160 TE3VS| 15 | 160 TB3VS
~ 15| 285 0 | 285
o 185 15| 185
| 11| 250 0| 250
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée  n, = 2800 min"' Ablriebsdrehzahl / output / vilesse de sortie n, .., wﬂiﬁ“ min-!
PIV  VWwpiv-drives.com 2 J( ’F bﬁ:’:’"
fransmission




Leistungsdaten

z {Eingangswelle oder Flanschmotor)
Power ratings KS 6 {input shaft or flange mounted motor)

Caractéristiques (arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugréiBe / size of motor / grandeurdumoteur 80
‘bis Null
f down to zero
6 10 Faictegomrlle
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
ny M, Bauart n, M, Bauart ny M, Bauart
min~" Mm type min~' Mm type min~' Mm type
*gg 25| (hKks 632 ﬁ 2° | ;Prse22 m& 25 | (ks 612
655 5 1655 5 1655 5
Em 10 185 10 0 10
060 77 1060 77 1060 | 7.7
176 | 154 | MKSBE32  fog | 454 | IKSBE22 PG ] 454 [ PIKSBEI2
679 | 12 g7 | 12 679 | 12
444 18 444 18 444 | 18
74 | 38 a4 | 36 o | 36
G 5 % | 50 0 | %
o | o (F) KSC 632 'ﬁf s (F) KSC 622 “’; ¢ (F) KSC 612
17 | es 117 | 68 17 | 68
19 | 136 11| 136 0 | 136
8 | 117 88 | 117 68 | 117
113 | 234 68 | 234 o | 234
44| 182 44 | 182 a4 | 182
73| 365 | (PIKSDe32 44| 355 | (PKsD622 0 | aas | PIxsoe12
28 | 283 28 | 283 28 | 283
% 566 _28 | 566 _0 | 566
8|2 | mxseeszcan | % | 87 | ;mkssezz-cai| 83 | 7 [;ksserzca
91 | &7 81 | 87 81 | 87
16 | 174 |PKsees2023| %5 | 7 | Pkspez2:c23 F}i’%ﬂf 174 | PIxsB12-C23
88| 150 | Piksesazc21| SFo| 135 | (ksaez2-col 89 113 | prsssr2car
86| 200 | PKsBes2cas| 5o | 30 |(Pkssez-cas| 55 |00 |PKseezc2a
58 | 136 58 | 136 58 | 136
a8 211 38 | 211 38 | 21
2 |20 | PKsse32.c31 38 | 300 |Pkssez2car| S| 210 | mKsse12-Ccat
38 1208 | p)kspa2-D33 -ﬂ# o8 | mksee22-paz| 38 | 208 | (rkspe12-033
a7 | 213 ar | 213 a7 | 213
s | 420 | Pxsseszcar| %o 3 | Pkssezz-cat| 5 | 3 | (AKsBe12.C 41
24 | 300 24 | 300 24 | 300
s | 500 | Pxseesz-pat| 25| 308 [(Pksesz2-031| & | 300 | ;IKsBE12-D31
24 | 328 24 | 328 24 | 328
%4 | %o |@rsesszox) B, B0 |Pkssezzoss) % | 30 | (Ksesi20
%4 | 6% |Prseeszcar| B 30 | PKss622-C41 2|33 | mKsserzcar
'3 | 600 |Pxsseszoar| Mo &8 | mkssezz0a1| 1§ | 88 | (Kksee12-D41
Antriebsdrehzahl / input / vilesse d'entrée 0, = 2800 min™' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie Mz mas .niilﬁﬂ' min~'
PIV www.piv-drives.com ” bﬁg’"
fransmission




Leistungsdaten

5 {Eingangswelle oder Flanschmaotor)
Power ratings Ks 6 {input shatt or flange mounted motor)
Caractéristiques (arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugréBe / size of motor / grandeurdumoteur 80
i ‘Stellbereich / speed range / rapport :
| bis Null
. 8 i
: #10 10 fin s v
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
ny M, Bauart ng M, Bauart iy M, Bauart
min~" Mm type min-* Mm type min-' Nm type
18 | 410 19 | 410 18 | 410
'3 | oo |(PKSBE32-D43| g | gng [(AKSBE22-D43| Ty | ooy | (AIKSBE12-D43
15 | 516 15 | 516 15 | 516
25 | 600 | (IKSBB32-DA1| o | ooy | (FIKSBE22-D41 | 5 | gy | (FIKSBE12-D 41
15 | 517 15 | 517 g 15 | 517 7
25| sop | IKSBE32-D43| g | g5 | (IKSBE22-D43)| Tg | ggy | (FIKSBE12-D43
15 | 514 16 | 514 15 | 514
25 1028 | (F1KSB632-D51 15 |1028 | (F)KSB622-D 51 0 |1028 |(FIKSBE12-DS51
123 | 600 123 | 600 —_— 123 | 600
2" | o0 | (PIKSBE32-D41 12 | soo | (FIKSB622-D 41 o | eop |(FIKSBE12-D41
123 | 639 5 123 | 639 g 123 | 639 2
‘2" | gop |(PIKSBE32-DA3| Y | ooy | (AIKSBE22-D43 | G | gny | (FIKSBE12-D43
Fl: A s
- 1 1
; 1
70 | 796 (F)KSB 632-D 51 |—o=——rt— (F) KSB 622-D 51 [—r——r— (F)KSB612-D 51
1,8 (1200 1 |1200 0 [1200
96 | 826 - 96 | 826 " 96 | 8z
16 1652 |(IKSBB32-DS3| o | o, | (AKSBE22-D53| o | cen | (AKSB612-D53
8 | 990 8 | 990 B | 990
13 l1200 | (IKSBE32-DS1| g |00y | (F)KSBB22-D S 0 lizoo | (FIKSBE12-D51
76 1041 7.6 [1041 7.6 1041
12 l1700 | (IKSBB32-DS3| o9 o0, |(FKSBE22-053 | g% |70 | (FIKSBE12-D53
63 [1200 63 [1200 - 83 [1200
1 1200 |(AIKSBE32-DS2| g% |50y | (AKSBE22-D52 | o™ |50, | (FIKSBE12-D52
6 |1303 6 (1303 6 (1303
1 |1700 |(PIKSBE32-DS3| g |i7gy |(FIKSBE22-D53| g |75, | (FIKSB612-D53
553 | 145 553 145 553 | 145
82 | 2 553 | 29 0 29
°58 EE'E (F) KSBL 632 3:3'3 ‘2?5'5 (F) KSBL 822 ’E%- ig"s {F] KSBL 612
| 35 226 | 35 226 | 35
6| 70 228 | 70 0 | 70
110 | 40 110 40 110 40
18,3 | 100 11 | 100 0 | 100
83 a5 83 a5 83 a5
138 | 120 83| 120 0 | 120
mn 75 m 75 m 75
118 | 170 74| 170 o | 170
E3 | 86 53 88 53 86
88| 213 53 | 213 0 | 213
45 | 122 | (F)KSB632- 45 | 122 | (F)KSB622- 45 | 122 | (F)KSB612-
24 T75vs |32 | 264 T75VS ke T75VS
34 | 150 a4 | 150 a4 | 150
56 | 335 34 | 335 0 | a3
275 | 100 275 | 100 275 | 100
45 | 255 2.7 | 255 0 | 255
23 | 182 23 | 182 23 | 182
38| 410 23 | 410 0 | 410
18 | 192 18 | 192 18 | 192
a | ano 18 | aro 0 | a0
15 | 290 15 | 200 15 | 290
25 | 400 1,5 | 400 0 400
15| 275 115 | 275 115 | 275
19 | 370 1,1 | 370 0 | a0
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée 1, = 2800 min~' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie o ., ﬂﬂiﬂ" min~'

PIV

www.piv-drives.com

brevini
power
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Leistungsdaten

. (Eingangswella oder Flanschmotor)
Power ratings KS 7 (input shaft or flange mounted motor)

Caracteristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugriBe / size of motor / grandeurdumoteur 908
Stellbereich / speed range / rlppwt g
' bis Null
down to zero
6 1“ & partir de zéro
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
n; M, Bauart n, M, Bauart n, M, Bauarl
min~' | Nm type min~' | Nm type min™' | Mm type
B Bl (B Bleom [ 5 e
%5 | 69 165 | 69 1655 | 69
275 | 138 165 | 138 o | 138
060 | 109 1060 | 109 1060 | 109
178 | 213 (AKSBT32 e | 2v3| (PKsB722 o | 29| mKss712
679 | 17 679 | 17 679 | 17
113 | 34 67 | 34 0 | 34
444 | 255 444 | 255 444 | 255
74 | 5 44 | 51 0 | s
E E E
80 0 | 8
184 615 i 84 | 615|072 g1 | T IRCTI2
123 18| 123 0 | 123
17 | % 17 | % 17 | %
19| 192 11| 192 0 | 192
M| 3% % | 32 % | 38
328
44 | 254 | (AKSD732 44 | 254 44 | 254
73| 508 44| s08 | (FIKSDT722 0 | 508 | (FIKSDT712
28 | 397 28 | 397 28 | 397
46 | 566 28| 566 0 | 566
% |12 | mrserazca| % | 122 | puserzzcar| % | 122 | pkserizcoa
% | se | Prss7a2c2s % | 222 | mkserze-cza| 83 | 122 | ;kse712-023
% | 2o | mkseraeca| 9 | 128 | miserazcar| O | 12 | mkss7izcar
%8 | 300 | Pixserazca| SPof 30 | mkser22-car| 88 | 181 | ;kss7i2can
59 | 188 59 | 188 59 | 188
o | 370 | PksB73zcas| B2, | %8 | prser22.cas| B | 138 | Rkser1z-cas
38 | 2% 38 | 296 88 | 296
6 | 200 | Prserszcar| %3, 238 | mrserza.car| % | 28 | Akrse712-Ca1
3 | 291 38 | 201 38 | 291
s | 400 | Prserazoas| Fy| Wy | Mxssrzz03s| ¥ | 5 | MKs8712033
I | o | Pxsersecar| | 300 | mKserzz-car| ST | 30 | mksarizcar
%% | s | Prsersacar| 2 | B8 | mkser2ecat| %5 | 38 | mksarizcan
2| 8% | ;kseraacst| A1 4% | mksarecs| 28 | 38 | Hkse7izcst
2 | a0 | Pxserazpar| W 318 | mKser22041| 18 | 378 | mkss7IZDA
'3 | 500 | Pxseraz0aa| 1901 304 | mkss722-043| 18 | 574 | rksB712.043
'3 ey | Pxserazcs | 190130 | mrsarecsi| 1B 1380 [ mKss7izcst
Antriebsdrehzanl / input / vitesse d'entrée  n, = 2800 min~' Abtnebsdrehzahl / output / vitesse de sortie  n. ., ,,33__?9 min-"
PIV www.piv-drives.com ” J‘ v r’ bﬁﬂ,’"
L fransmission




Leistungsdaten

{Eingangswelle oder Flanschmotor)
Power ra!in_gs KS7 (input shaft or flange mounted motor)
Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

MotorbaugroBe / size of motor / grandeurdumoteur 90 S

vl Stelibersich / speed range / rapport .
ot bis Null
Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie
n, M. Bauart n, M. Bauart n, M, Bauart
min' | MNm type min=' | Nm type min~' | Nm type
(F) KSB 732-D 51 ‘?'5 520 | (FKsB 722-D 51 ‘g 1;33 (FIKSB 712051 |-
(F) KSB 732-D 53 ‘fﬁ a9 | PksB722D53| '8 | 740 | (7 KksB712-D53 |
(F) KSB 732-D 51 1%.2 ooy | Pkss722:081| 12| 900 | (F)ksB712-D51
(F) KSB 732-D 53 'f 2 ﬁgg (F) KSB 722-D 53 'E o0 | (FAKsBT712-D53 |
mrseraz-ost| 19 (U2 | mksereeost| 10 (1320 | FKss 712080
(F) KSB 732-D 53 g:g o0 | (KsB 722-D53 :'5 roe | (AIKSB712-D53
mksa7az-pet| '9 (120 | Fkss722-p61| 10 (7120 | (FksB712-D61
(F) KSB 732-D 53 E:g 1460 | ;ksB 722053 ;'5 1480 | ks T12-D53
Fkse7s2-063| o8 11820 | ;kse722.063| 8|20 | FKkse712-D6af
Mrse732-062| 021750 | (Kse722-D62| ©° 780 | (FKsB712-D62 |
Fkse7a2-pe3| o2 11780 | Fksa722-063| o2 |18 | (FKse712-D63 |
Fksa7az0e2| 1280 | MKse722-062| 5 [2180 |PKse712-D62 )
FKsB732-083 | o (2220 | FksB722-063| o [2220 | (FiKsB712-D63 |
553 | 20 553 | 20
553 | 40 "0 | 40
(F) KSBL 732 35’33 3 (F) KSBL 722 “g 32 | ;ksBLTI2
49 226 | 49
226| 98 0 | 98
110 | 62 10 | 62
1 | 144 0 | 144
83 68 ::3 6a
83 | 180 0 | 180
(F) KSB 732- 71 | 110 | (FIKSB722- 71 | 110 | (FIKSB712-
T75VS 7.1 | 238 T75VS 0 | 238 T75VS
B2 | 134 53 134
53 | 200 0 | 300
45 | 180 45 180
45 | 370 0 | aro
32 | 240 3% | 240
32 | 500 0 | 500
27,5 | 200 275 | 200
2.7 | 450 0 | 450
(F) KSB 732- 23 | 295 | (F)KSB722- 23 | 295 | F)KSBT12-
Toovs |23 | 640 Toovs |0 | 640 Taovs
8| 350 18 | 350
; 18| 660 0 | 660
15 | 470 16 | 470 15 | 470
25 | 800 15 | 800 0 | 800
11| 530 1| 530 11 | 530
| 18] 720 11 720 | 720
Antriebsdrehzahl / input / vilesse d'entrée  n, = 2800 min"' Abtriebsdrehzahl / outpul / vitesse de sortie s was mﬂ?ﬂ min-!
PIV www.piv-drives.com 2 J‘ ” b. f,‘,’,[,’,'"
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Leistungsdaten

& (Eingangswelle oder Flanschmotor)
Power ra_tln.gs KS 8 {input shaft or flange mounted motor)
Caractéristiques (arbre d'entrée ou moteur & bride)

VY
L J MotorbaugriBe / size of motor / grandeur du moteur 0L

Stellbereich / speed range / rapport

bis Null
10 down to zero
4 partir de zéro
Abtriebswelle / outputshaft / arbre de sortie
n; M. Bauart n, M, Bauart
min~' Mm type min~' Mm type
4,7 | FKS 82 47 | FKS 81
336 9.4 | K582 0 94 | K581
- 57 rfﬂg 5.7
2 114 114
1649 9.4 FKSB 82 [1648 9.4 FrsB 81
165 18,8 0 18,8
1!1??“ 14,7 ‘HH’.; 14,7
1 284 294
586 225 KSB 82 586 225 KSB &1
69 45 0 45
437 34 43; 34
44 B8 f 68
S 57 | oo S 67 | oc o
27 | 114 o | 114
172 as 172 a8
172 | 176 0 176
U B R S 137 | e
11,1 | 280 0 | 280
68 | 218 68 | 218
68 | 436 FKSD 82 0 436 FKSD 81
44 338 44 338
44 | 676 0 | 676
28 526 KSD 82 28 | 528 KSD 81
28 | 800 0 800
87| 45 87 | 45
18,7 | 110 0 110
114 90 114 a0
114 | 200 0 200
2]
74 | 145 2 2 74 | 145 2 2
74 | 320 g 8 0 | 320 g 8
61 | 195 il b1 | 195 L
5,1 | 405 o 0 405 - =
a7 | 240 2 a7 | 240 2 o
47 | 480 g § 0 | 480 % §
33 | 330 33 | 330
343 | 630 [} 630
23 | 410 23 | 410
23 | 700 0 700
1_33 480 ‘lg' 480
18 | 960 | 960
o o w
15 | 810 g = 15 | 610 g g
1,6 1050 £ E 0 _|1050 g 2
1 | 750 Al B 750 ==
. B
1,1 |1050 8 o 050 = =
Anfriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée n, = 2800 min~' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie n, mﬂlﬁu min-!
PIV www.piv-drives.com 2 J‘ ” bﬁﬂ,’!’
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Leistungsdaten

: {(Eingangswelle oder Flanschmolor)
Power ratln_ga Ks 9 {input shatt or flange mounted motor)
Caractéristiques {arbre d'entrée ou moteur & bride)

I =1.dl:1 ' MotorbaugrdBe / size of motor / grandeur du moteur 100 L

t bis Null
10 ‘down to zero
& partir de zéro
Abtriebswelle / output shaft / arbre de sortie
ny M. Bauart n; M, Bauart
min~' | Nm type min=' | Nm type
_ 6.7 | FKS 02 i 6.7 | FKS 91
336 134 | K592 0 134 | K891
L B
_ 16,5 :
649 | 135 | o092 649 | 135 | oo
1685 | 27 0 | 27
'Iﬁ 21 1“5 21
| a2 ; 42
888 | 325 | o2 886 | 225 | 00
69 | 65 0 | 65
E B
; 100 1
267 | 82 | U 267 | 82 | oo
27 | 184 0 | 184
1:; 127 ﬂ%_ 127
T 254 ‘0 | 254
11 |19 | ov %2 1 [es | eC¥
11 | 280 0 | 280
68 | 317 68 | a7
68 | 634 | FrsDo2 0 | 634 | FKSD91
44 | 490 44 | 4%0
44 | 800 0 | 800
28 | 761 | KSD92 28 | 761 | KSDO1
28 | 800 0 | a0
187 | 70 187 | 70
187 | 170 0 | 170
14 | 135 114 | 135
114 | 290 " 0 | 290
74 | 225 2 2 74 | 225 2 ¢
R 40 8 8 |9 140 g 8
61| 300 e 51 | 300 g
5,1 | 600 PO 0 | 600 U
47 _| 360 @ m 47 | 360 -~
|47 700 g ) 0 | 700 § 3
- 33 | 480 33 | 480
700 0 | 700
[ 23 | 550 23 | 550
23 | 700 0 | 700
23 | 625 23 | 625
23 |1050 a0 0 |1050
18 | 680 = = 18 | &80 E g
1,8 |1050 = = 0 |1050 = =
15 | 860 e 15 | 260 b e
15 |1050 & o 0 |1050 : &
Z g
5 § §
Antriebsdrehzahl / input / vitesse d'entrée  n, = 2800 min' Abtriebsdrehzahl / output / vitesse de sortie 1, ..., = 2o min"
PIV www.piv-drives.com brevini
26 power
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252-0000-ANB 2

’ M ! Bauformen Mounting Arrangements Formes d'exécution

| Getriebe Drives Variateurs
h ‘ System KS System KS Systéme KS
Bauform Getriebegribe
Mounting Size of drive
Arrange- Grandeur du variateur

@ Oleintiliung (gelb) @ Olstand, Oberlaufschraube (blau) @ OlablaB {rat)
Filling plug (yellow) Ol level, control plug (blue) Drain plug (red)
Bouchon de remplissage (jaune) Miveau d’huile, bouchon de controle (bleu) Bouchon de vidage (rouge)
Die Bauform ist bei Please advise mounting arrangemeant when Indiquez la disposition du variateur lors de
Bestellung anzugeben. ordering. la commande.
P brevini
P ,v www.piv-drives.com 97 power
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Nur BaugréBen 2 bis 7/ Sizes 2 to 7 only / Seulement pour grandeurs 2. ..7

Bauart “ Bauart
Moutng Type e Type
i i 8
framon| ooty KSD. cescsion | e KSC. KSD.
==
I_ \ ]
- Flansch dhnlich B 14|| B3 ﬂ—@ nﬂ;’?ﬂ - ﬁE%:l
=
2 @
m
G Al =
2 S
& 2
e T TS | = *
: 8o & {E o8 o 8
@ &
5 2
m : =
il e ik 5 I i ] o ai ©}3 Rt
@ S @ -
- uy
o 0. 1 7 o 07
SRR i n i ] =
g = 2 ==
L- 3 u
.y m
T ; b
2 £ aln
= 2 g
: 2 §
g £
|
PIV www.piv-drives.com " "f.f;'.,."f"'
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Nur BaugrdBen 2 bis 7 / Sizes 2 to 7 only / Seulement pour grandeurs 2. .. 7

Bauart Bauart
mant miont
Fonkorton KSB.-C/D. . KSB.-C/D.
= -+
B3-FIBS 1 | O B3/B5 oA
j g | = Dr
] £y &
U Eﬁ'
B6-FIBS :&L @m BE EE .l[@]: 7
B7-FIBS Uﬁ@ |IEE_ B7 11 j: 7@ j’a
D 3 r_ ;_ | B
B8-FIB5 Elt e - BE = .
V5-FIBS Vs "%
{:0 i *
I
f K ﬂ
| &
V6-FIBS V6
4
geschwenkt
pivoted
® =
XY

P,v www.piv-drives.com

brevini
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MaBblatt Dimensions

Encombrement

252-0000-MB 2

687

Bauarten FKS...

pes KS8...
(FIKS7 ..
- =t Py

Dargestelitist die Bauform B 3. Weitere Bauformen und Anordnungen siehe Rickseite
und Blatt 252—0000-ANB2.

BaugréBen / Sizes / Grandeur (F)IKS 2. .—-6..,

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrich-
tung. Drehzahleinstellung ,schneller”
im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction
of rotation. Input and output shafts rotate
in same direction of rotation when viewing
the drive from a fixed position. To increase
speed turn adjusting knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Par rapport & l'arbre d'entrée,
l'arbre de sortie toumne dans le méme
sens. Pour augmenter la vitesse de sor-
tie, tourner le bouton de réglage dans le
sens de marche des aiguilles d'une
montre.

EE——

w1

|
fwll ¢ s
o K —f————— k2 ~ -l R J—
- T

= KST 216 =

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42948, Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252—1211—BVK 4/. ..

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42948. Mounting of the motor according
to our instructions 252—1211-BVK 4/. . .

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42948, Montage du
moteur par le client selon nos instructions 252—1211-BVK 4/. ..

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332.

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P. L. V.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332,

Clavettes selon normes DIN 6885 feullle 1 sont livrées par P. 1. V.
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332.

Bauart ay dy d; f h| hl Ky ks Iy 1. m n P q -3 t
Type k6 | k6 |+04 -0, | -0,

(FIKS2.. | 140 11 1 106 100 72 B9 47 |1825| 23 23 120 10 54 197 95 | 209
(FIKS3.. | 160 14 14 106 | 118 | BOS | 995| B8 [1865| 30 18 138 h] 54 213 95 | 237
(FIKS4.. | 160 16 16 118 132 94 119 96 | 206 40 28 155 13 54 249 | 11,5 | 237
{FIKS5.. | 160 16 16 118 132 94 119 96 | 206 40 28 185 13 54 249 | 11,5 | 260
(FIKS6.. | 200 19 19 140 160 |104,5|1375| 110 |240 40 28 190 15 651 | 279 | 11,5 | 269
(FIKST.. | 200 18 19 140 160 | 1045|1375 | 135 | 240 40 28 180 15 77 279 | 1.5 | 282
Gawicht mit Motor Gewicht

Bauart u v Wy Wy Waight with motor Waigt
T?PG Poids v mobeur Poads.
FKS{kg| K5k

(Fks2..| 108 | 138 | 155 | 535 | 124 14 10,3
(FIKS3..| 116 154 | 185 | 575 | 139 17 12,7
(FIKS4..| 116 | 190 | 16 60 139 23 17,7
(FKS5.. | 124 | 190 |16 |60 157 256 17,7
(FKS6.. | 124 | 220 [20 |72 | 157 ar 314
(FKST.. | 130 | 220 | 32 72 181 34,2

PIV www.piv-drives.com brevini
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252-0000-MB 2

MaBblatt Dimensions Encombrement
’ ‘ Bauarten FKS...
ziﬁt: T'fp&l KS...
mit Flansch B 5 mit Flansch B 14
withflange B5 with flange B 14
avecbride B 5 avec bride B 14
" ==

vertikale Anordnung
Vertical arrangement
Fixation verticale
V5 V6 ¥
|
x
P 1
&
_ 1
=
I
BaugréBen / Sizes / Grandeur Baugréfen / Sizes / Grandeur
(FIKS 2. .,3.. (FIKS 4. .-7..
Bauart a 8; | 8p | by | ba | & d d; e L. t f, fy h, hy k L3 ke
Type [ & 4] ké |+04|+04 =01 | =01
(FKS2..| 140 | 160 | 105 | 110 | 70 g | 11 11 | 130 | B85 | 106 | 35 | 25 | 72 | 89 - 47 |1825
(FIKS3..| 160 | 160 | 105 | 110 | 70 9 | 14 | 14 | 130 | B85 | 108 | 35 | 25 | 805| 995| - 88 |1865
(FIKS4..| 160 | 200 | 120 | 130 B0 | 10 16 16 | 165 [ 100 | 118 | 35 | 3 94 119 |174 - | 206
(FIKSS5.. | 160 | 200 | 120 | 130 B8O 10 16 16 | 165 | 100 | 118 | 35 | 3 84 |119 |174 - | 206
(FIKS6..| 200 | 200 | 160 | 130 | 110 | 10 | 19 | 19 | 165 | 130 | 140 | 35 | 3,5 |1045[137,5(|201,5| - |240
(FIKS7..| 200 | 200 | 160 | 130 | 110 | 10 | 19 | 19 | 165 | 130 | 140 | 3,5 | 3.5 [104,5|137,5|227 — |240
) mit £ with Motor £ sves mobeur
Bauart Iy Iz B - 83 t w Wy Wy ¥y GawichL Wisight/Poids wm
Type FKs* | KS Poids do la bride
V5 V6 V5 VE B5 |[kg] B4
(FKS2.. | 23 | 23 |54 9 |menz| 209 | - |155[535 | 124 14 10,3 14 07
(FKS3.. | 30 | 18 |54 9 Menz| 237 | - |185|575 | 139 17 12,7 1.4 07
(FIKS4.. 40 28 |54 11 M& | 237 | 94 - | 60 138 29 235 25 1.0
(FIKSS.. 40 28 | 54 11 MG | 260 | B4 - | 60 157 N5 235 25 1.0
(FIKSE.. 40 28 | 651 11 M8 | 269 1115 - 72 157 45 41,6 2.7 1.4
(FIKST.. 40 28 | 7T 11 M3 | 282 |137 - |72 181 51,5 a7 2.7 14
iv-dri brevini
P,v www.piv-drives.com 31 power
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MaBblatt Dimensions

Encombrement

252-0011-MB 2

Bauarten FKSB ...
Types KSB ..

(AKSBT..

=t ——l—m

&

. I— o S i
:huhl.'-:n -~ Iy ___Im |___
avec ventilateur s E—

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, enlgegengesetz-
te Drehrichtung. Drehzahleinstellung
-Schneller” im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction
of rotation. Input and output shafts rotate
in opposite direction of rotation when
viewing the drive from a fixed position. To
increase speed tum adjusting knob
clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Parrapportal'arbre d’'entrée, 'arbre
de sortie toume en sens inverse. Pour
augmenter la vitesse de sortie, toumner le
bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

Dargestellt ist die Bauform B 3. Weitere Bauformen und Anordnungen siehe Rickseite
und Blatt 252-0000-ANB2.

BaugriiBen / Sizes / Grandeur (F)KSB 2..-6..

=t Py = Stellknopl mil Ansiger Y
ﬂ.:;:"m.-:m..,{
1
|+ = | M
1 B = " . i
= O
& 141 | !
e :[ Wi == L 'J! 4
©. 1’ , )
g w e L] one (|| 2g 1L}
B Tyt k2 i | g )
- M -
. KS7:216 —

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors

nach Anleitung 252-1211-BVK 4/...

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor according to
our instructions 252-1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948. Montage du
moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK 4/...

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332.

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P. . V.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332.

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P. L V.
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332.

Bauart ay dy dp f a LT ha key kz Iy Iz m n P q 8 t
Type kg kg |04 =01 |-01
(FIKSB2..| 140 11 14 106 | 100 | 72 48 47 |1815| 23 30 120 10 | 54 197 85 | 209
(FIKSB3..| 160 14 14 106 | 118 | BOS5| 55 88 |1845| 30 30 138 11 54 213 85 | 237
(FIKSB 4..| 160 16 19 118 | 132 | 94 63 96 | 207 40 40 155 13 | 54 249 | 11,6 | 237
(FIKSBS..| 160 16 18 118 | 132 | 94 63 96 | 207 40 40 155 13 | 54 249 | 115 | 260
(FIKSB6..| 200 19 19 140 | 160 |1045| 75 110 | 240 40 40 150 15 | 651 | 279 | 11,5 | 268
(FIKSBT..| 200 19 18 140 | 160 (1045 75 135 | 240 40 40 190 15 T 278 | 115 | 282
Bauart u v Wy W3 ¥ E-::::rm:: ::::: %’:ﬂ,ﬂ'
T}fpﬂ Pold;“ungncnn:iluur K;:h[]:.lg]
(FIKSB2..| 108 | 138 | 155 | 455 | 124 14 10,3
(FIKSB3..| 116 | 154 | 185 | 485 | 139 17 12,7
(FIKSB4..| 116 | 190 | 186 49 139 23 17,7
(FIKSBS5..| 124 | 180 | 16 49 157 25,6 17.7
(FIKSBG..| 124 | 220 | 20 | 60 | 157 a7 314
(FIKSB7..| 130 | 220 | 32 60 181 41,2 342
P ,v www.piv-drives.com 2 bﬁlw'g"
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MaBblatt Dimensions Encombrement 252'001 1 - MB 2

A Bauarten FKSB ...

Types KSB ...
mit Flansch B 5 mit Flansch B 14
with flange B 5 with flange B 14
avec bride B 5 avec bride B 14

_ w2 | iz )
T B [FEF]

vertikale Anordnung
Vertical arrangement
Fixation verticale
V5,VE
T
in
¥ .T
|
BaugrbBen / Sizes / Grandeur BaugrdBen / Sizes / Grandeur
(FAKSB2..,3.. (FIKSB 4..-7..
Bauart ay az | @z | ba | bz | & dy dz e e; t fy 1z hy hz k k; ks
Type i6 i6 k& ké |+04| £04 -01|-01
(FIKSB 2. | 140 | 1680 | 105 | 110 70 a9 11 14 | 130 B5 | 106 | 35 | 25 i 48 | - 47 |1815
(FIKSB3.| 160 | 160 | 105 | 110 70 a 14 14 | 130 B5 | 106 | 35 | 25 | BDS5| 55 - B8 | 1845
(FIKSB4.| 160 | 200 | 120 | 130 80 | 10 16 19 | 165 | 100 | 118 | 35 | 3 94 63 |174 - | 207
(FIKSBS5.| 160 | 200 | 120 | 130 | 80 10 16 19 | 165 [ 100 | 118 | 35 | 3 a4 63 |174 - |207
(FIKSB 6. | 200 | 200 | 160 | 130 | 110 | 10 19 19 | 165 | 130 | 140 | 35 | 35 |1045| 75 |2015| - (240
(FIKSB 7. | 200 | 200 | 160 | 130 | 110 | 10 19 19 | 165 | 130 | 140 | 3,5 | 3,5 |1045| 75 |227 = |240

"imit / with Motor / avec motaur

Gawichl'Weight/Poids Flanschgewicht

Toe | ULEITTTL T | e ™ we | Mt
V5 VE V5 VE B5 [kg] B14
(FIKSE 2.. 23 a0 54 9 M6M2| 209 - 155 455 | 124 14 103 14 0.7
—{F}Kﬂﬁ 3. 30 | 30 | 54 9 |M8Nnz2| 237 | - 18,5| 485 | 139 17 12,7 14 07
(FIKSB 4. 40 | 40 | 54 1 ME | 237 | 94 - | 49 139 29 235 25 1.0
(FIKSB 5.. 40 | 40 | 54 1 ME | 260 | 94 - |48 157 N5 235 25 1.0
(FIKSB E.. 40 | 40 | 651 | N MB | 269 (1115 - |60 157 45 416 2.7 1.4
'_"IF.'!KSH 7. 40 | 40 | 851 N MB | 282 (137 - | 60 181 51,5 1.7 27 1.4

brevini
power
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MaBblatt Dimensions

Encombrement

252-0012-MB 2

Bauarten FKSC ...
Types KSC ..

-
&

(FIKSC7..

Dargestellt ist die Bauform B 2. Weitere Bauformen und Anordnungen siehe Rickseite
und Blatt 252-0000-ANB2.

BaugrtiBen / Sizes / Grandeur (FIKSC 2. .-

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrich-
tung. Drehzahleinstellung ,schneller”
im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction
of rotation. Input and output shafts rotate
in same direction of rotation when viewing
the drive from afixed position. Toincrease
speed tum adjusting knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Par rapport al'arbre d'entrée, 'arbre
de sortie tourne dans le méme sens. Pour
augmenter la vitesse de sortie, tourner le
bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

7 =

——— Wy — ey

. ' |
=
i | P52
K57 215

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach Din 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211 BVK 4/...

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor according to
our instructions 252-1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42948. Montage du
moteur par le client selon nos instructions 2562-1211-BVK 4/...

PaBfedern nach DIN 68851 gehdren zum Lieferumfang.
Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332.

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P. 1. V.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332.

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P. | V.
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332.

Bauart ay dq da f ] hy hg Ky k2 Iy Iz m n Pi q s t
Type k& ké |04 -0,1 | -01
(FIKSC2.| 140 | 1 18 106 | 100 | 72 89 47 |2355| 23 40 120 | 10 | 54 197 95 | 209
(FIKSC3. | 160 | 14 19 106 | 118 | 805| 995| 88 |245 ao 40 138 11 | 54 213 95 | 237
(FIKSC 4. | 160 16 24 | 118 | 132 | 94 |123 96 |2795| 40 50 155 13 | 54 249 | 115 | 237
(FIKSC5.| 160 | 16 24 | 118 | 132 | 94 |123 96 | 2795 40 50 155 | 13 | 54 249 | 115 | 260
(FIKSC6E. | 200 19 28 | 140 | 180 |1045]1435( 110 [3305| 40 60 190 15 | 651 | 279 | 115 | 269
(FIKSC 7. | 200 19 28 | 140 | 160 | 1045|1435 135 |3305| 40 60 190 | 15 | 77 279 | 115 | 282
Gewicht mit Molor Gawlcht
Bauart u v L L] Yy Weight with molor Walght
m Poldmcﬁllur “:;Id[:ﬂ
(FKSC2.| 108 | 138 | 155 | 89,5 124 15.6 12
(FIKSC3.| 116 | 154 | 185 | 99 139 19 14.7
(FIKSC4.| 116 | 190 | 16 1115 139 26 206
(FIKSCS5. | 124 | 190 | 16 1115 157 284 206
(FIKSCB. | 124 | 220 | 20 1305 | 157 418 38,2
(FIKSCT. | 130 | 220 | 32 1305| 181 46 a8
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252-0012-MB 2

MaBblatt Dimensions Encombrement
Bauarten FKSC ...
Types  KSC..
mit Flansch B 5
with flange B 5
avec brideB 5 £
h“'.--'l'i
K b
i
Lo
L=
x 1
1 4=
Vertikale Anordnung
Vertical arrangement
Fixation verticale
V5 Ve
i 7
z ! =
il ||
£ |
I
Eaugrﬁﬂan / Sizes / Grandeurs BaugrdBen / Sizes / Grandeurs
(FIKSC2..,3.. (FIKSC4..-7..
Bauart ay | &y | by [ e | dy | dz | &2 f f2 | hy | ha k ki | kg Iy L | P | 82
Type i6 k6 kE [+04 -01| =01
(FIKSC 2. | 140 | 160 | 110 9 11 19 | 130 | 106 | 3.5 72 B9 - 47 |2355| 23 40 54 9
(FIKSC3..| 160 | 160 | 110 a 14 19 | 130 | 106 | 35 | BOS| 995| - 88 |245 a0 40 54 a
(FIKSC4..| 160 | 200 | 130 | 10 16 24 | 165 | 118 | 3.5 | 94 123 | 174 - |2795| 40 50 54 11
(FIKSCS.. | 160 | 200 | 130 | 10 16 24 | 165 | 118 | 35 | 94 123 | 174 = |2795| 40 50 54 11
(FIKSC 6. | 200 | 250 | 18O 13 19 28 215 | 140 1045|1435 2015 - 3305| 40 60 | 65,1 14
(FIKSCT.| 200 | 250 | 180 | 13 19 28 | 215 | 140 1045|1435 | 227 - |3305| 40 60 | 65,1 14
*Jemit 7 with Molar / avec mateur
Bauart w Wy Wa ¥ Mcmﬂ:ﬂlghumm mw;m::
Type Poids de la bride
VEVE V5 VE B 5 [kal
(FIKSC 2. 208 - 155 | 895 124 15.6 12 14
(FIKSC 3. 237 - 185 | 99 139 19 14,7 1.6
(FIKSC4. | 237 | 24 - |111,5] 139 az 265 24
(FIKSC 5. 260 | 94 - |111,5] 157 345 26,5 24
(FIKSC 6. 269 [1115) - |1305| 157 50 46,4 32
(FIKSC 7. | 282 | 137 - |1305| 181 56,5 46,5 3z

P,v www.piv-drives.com
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MaBblatt Dimensions Encombrement 252 '001 4'M B 33?
.
’ ‘ Bauarten FKSD ... Dargestelitist die Bauform B 3. Weitere Bauformen und Anordnungen siehe Rickseite
KSD und Blatt 252—-0000-ANB2.
Tm. maw
(FIKSD7T.. (FIKSD2..-6..
- =l —r g e - — mt — - Steliknopl mit Anzeiger

| Adjusting knob with indicator
| Bouton de réglage avec indicateur

e A

e

LI
Ll

o

——

—— ) -

mit Liifier
with fan
avec ventilateur

] ——=d

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, entgegengesetz-
te Drehrichtung. Drehzahleinstellung
»Schneller” im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction
of rotation. Input and output shafts rotate
in opposite direction of rotation when
viewing the drive from a fixed position. To
increase speed tum adjusting knob
clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Par rapport a l'arbre d'entrée,
I'arbre de sortie tourne en sens inverse.
Pour augmenter la vitesse de sortie, tour-
ner le bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une monire.

'I —-0--1'!' J-I--I:--
— k2

1] Wl |

-

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252—1211—-BVK 4/...

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42948, Mounting of the motor according
1o our instructions 252—1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diameétre de centrage selon normes DIN 42948. Montage du
moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK 4/...

Paffedern nach DIN 6885/1 geh&ren zum Lieferumfang.
Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332.

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P. 1. V.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332.

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P. | V.
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332,

Bauart a, d, d; f q h, hy k, ks Iy Iz m n B q 8 t
Type kB kE | +04 -01 | -0
(FIKSD2.. | 140 11 24 177 | 100 | 72 48 47 |261.5| 23 36 120 10 | 54 197 95 | 209
(FIKSD 3.. | 160 14 28 189 | 118 | 805| 55 88 |2865| 30 42 138 11 54 213 85 | 237
(FIKSD 4.. | 160 16 32 | 211 | 132 | o4 63 96 | 327 40 58 155 13 | 54 249 | N5 | 237
(FIKSD5.. | 160 16 a2 |21 | 132 | %4 63 96 |az7 40 58 155 13 | 54 248 | 11,5 | 260
(F)KSD6.. | 200 | 19 38 | 253 | 160 |1045| 75 [ 110 | 381 40 58 | 190 | 15 | 851 | 279 | 11.5 | 269
(FIKSDT.. | 200 19 38 | 253 | 160 |145| 75 135 | 381 40 58 190 15 | 77 279 | 11,5 | 282
Gerwichl mit Moo Garwichl
Bauart u v Wy Wy ¥ Wesght with motoe Wieight
Type Powds avec mateur Prsds
FKSD [kg] K5O [kg|
(FIKSD2..| 108 | 138 | 155 | 485 | 124 18,7 15,1
(FIKSD3..| 116 | 154 | 185 | 555 | 139 23 18,7
(FIKSD4..| 116 | 190 | 16 58 139 331 277
(FIKSDS5.. | 124 | 190 | 16 58 157 35,5 277
(FIKSD6.. | 124 | 220 | 20 70 157 50.2 446
(FIKSD7.. | 130 | 220 | 32 70 181 54.4 47 4
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252-0014-MB 3/1

MaBblatt Dimensions Encombrement
’ ‘ Bauarten FKSD ...
#ﬁ}:I T KSD ...
J mit Flansch B5
with flange B5
dhnlich B 14 avec bride BS
: I =y i
B = i
J ol “"h- —*-
e o
RN = & 4N 58 |
. _'L:ﬂ_‘)(f ,.'I : @ Lk o) T e ;* i u‘| &
A et 3 + 1 E i I{‘ i , ',1' Ll
w, ﬁ_+_ T g 1 1 El | 1 |
I\\./ | |_""-'|._? LV — |
— 1 - b WZ i 7 ) | 1
& —— k2 - e
Vertikale Anordnung
Vertical arrangement
Fixation verticale
V5 VE
BaugriBen / Sizes / Grandeurs BaugréBen / Sizes / Grandeurs
(FIKSD 2. .,3.. (FIKSD 4. .-7..
Bauart a a [ d ™ 1 i i h h k k I I
Type i f.aa ']Z' k6 :5 +0.4 | £04 ~011 | —01 ' I i
(FIKSD2.. | 140 | 160 | 110 | 70| 9 11 24 1130 B85 (177 | 25 | a5 | 72 48 - 47 |2615) 23 | 38
(FIKSD3. (160 (160 | 110 | 70| 9 14 28 |130 | B85 (189 | 25 | 35 | BOS| 55 - 88 (2865 30 | 42
(F)IKSD4.. | 160 | 200 | 130 | 95 | 95| 16 | 32 | 165 | 115 | 211 | 3 35 | 94 63 (174 96 (327 40 | 58
(F)KSD5.. | 160 (200 | 130 | 95 | 95 16 | 32 | 165 | 115 | 211 | 3 a5 | 94 B3 174 a6 (327 40 | 58
(FYKSDE.. | 200 | 250 | 180 | 110 | 10 19 | 38 (215|130 | 253 | 35 | 4 1045| 75 (201,5] 110 |a&1 40 | 58
(FIKSD7..| 200 | 250 | 180 | 110 | 10 19 | 38 (215 | 130 (253 | 35 | 4 1045) 75 1227 | 135 (3@ 40 | 58
*) mt / wiith Motor / avec moleur
Bauart B £ 8 t w W, Wy Wy Yy Gawicht / Waight / Polds Flanschgewichi
Type kgl Waight of flange
FKSD* KSD Poids de la bride
V5 VE V5 VE B5 [kg] B14
(FIKSD 2..) 54 ME 9 |209 | - |155|485 395 | 124 18,7 151 1,1 -
(FIKSD 3..| 54 ME 9 | 237 | - |185|555 | 465 139 23 18,7 11 -
(FIKSD 4. ] 54 ME | 11 | 237 | 94 |16 |58 |485| 139 381 336 18 -
(FIKSD 5..| 54 MB | 11 | 260 | 94 |16 |58 |485]| 157 41,8 3386 1.8 -
(FKSD 6. | 651 (| MB | 14 | 269 [1115|20 |70 |60 157 584 548 31 -
(FIKSD 7..| 77 M8 | 14 | 282 |137 |32 |70 |60 181 649 548 -
R brevini
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MaBblatt Dimensions

Encombrement

252-0014-MB 2

Types

-

Bauarten FKSB ..-C ..
KSB..-C..

FKSB ..-D ..
KSB ..-D ..

(F) KSB 2..-6...

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle der Bauart (F)JKSB
«.<C.. haben, von einer Seite aus gese-
hen, entgegengesetzte und bei Bavart
(FIKSB..-D.. gleiche Drehrichtung,
Drehzahleinstellung ,schneller® im
Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction of
rotation. Input and output shafts of type
(FIKSB...-C.. rotate in opposite direction
and oftype (F)KSB...-D.. in same direction
of rotation when viewing the drive from a
fixed position. To increase speed tum
adjusting knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Parrapport & l'arbre d'entrée, I'arbre
de sortie du type (FIKSB ...-C.. tourne en
sens inverse et I'arbre de sortie du type
(FIKSB ...-D.. tourne dans le méme sens.
Pour augmenter la vitesse de sortie, tour-
ner le bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

el

o

jti

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK 4/...

Baolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor according to
our instructions 252-1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948. Montage du
moteur par le client selon nos instructions 252-1211 BVK 4/...

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332.

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.LV.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332,

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par PV,
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332.

www.piv-drives.com
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MaBblatt Dimensions Encombrement 252-001 4- MB 2

Bauart a | @& || b |b [ d|d [da|[da| @ e | F | f [f|h |[ha|hy]|hg
Type 6 K6 | K6 +02|+02|+02 +0,1

Ci/D1.| 196 | 140 | 160 | 132 (110 | 95| 11 24 95| 169 | 130 [ 105 |135| 16 | 72 a0 | 170 | 239

(F)KSB2..- D2.| 248 | 140 | 200 | 170 | 130 | 11,5| 11 | 28 | 11.5| 216 | 165 | 138 | 16 | 18 | 72 | 106 | 206 | 255
D3.| 250 | 140 | 200 | 185 | 130 | 14 11 38 |11.5|216 | 165 | 150 |17.5| 19 | T2 125 | 226 | 274

C1/D1.| 196 | 160 | 160 | 132 | 110 | 95| 14 | 24 | 95| 169 | 130 | 105 | 13.5| 16 | 80,5 90| 170 | 248

(FIKSB3 .- C2./D2.| 248 | 160 | 200 | 170 [ 130 |11.5| 14 28 |115| 216 | 165 | 138 |16 18 | 80,5 106 | 206 | 264
D3.| 250 | 160 | 200 | 185 | 130 |14 | 14 | 38 | 11,5 | 216 | 165 | 150 | 17.5| 19 | 80,5| 125 | 225 | 283

C2/D2.| 248 | 160 | 200 | 170 [ 130 |115| 16 28 |11.5|216 | 165 | 138 | 16 18 | 94 | 106 | 206 | 292

(F)KSBA..- 03.| 250 | 160 | 200 | 185 | 130 |14 | 16 | 38 | 11,5| 216 | 165 | 150 | 17.5| 19 | 94 | 125 | 225 | 311
D4.| 328 | 160 | 250 | 225 | 180 [ 18 16 42 |14 284 | 215 | 180 |225| 27 | 94 170 | 295 | 356

C2./D2.| 248 | 160 | 200 | 170 | 130 | 11,5| 16 | 28 | 11.5| 216 | 165 | 138 |16 | 18 | 94 | 106 | 206 | 292

C3/D3.| 250 | 160 | 200 | 185 | 130 | 14 16 38 |115| 216 | 165 | 150 |17.5| 19 | 94 125 | 225 [ 3N

(FIKSBS.-  ca/Da.| 328 | 160 | 250 | 225 | 180 |18 | 16 | 42 |14 | 284 | 215 | 180 | 22.5| 27 | 94 | 170 | 295 | 356
D5.| 390 | 160 | 300 | 290 | 230 | 18 16 55 |14 345 | 265 | 240 | 25 30 | 94 | 212 | 382 | 398

C2.| 248 | 200 | 200 | 170 | 130 | 11,5| 19 | 28 | 11.5| 216 | 165 | 138 | 16 | 18 |104,5) 106 | 206 | 310

C3/D3.| 250 | 200 | 200 | 185 | 130 | 14 19 38 115|216 | 165 | 150 (17,5 19 [104,5) 125 | 225 | 329

(FIKSBE.- o4 pa.| 328 | 200 | 250 | 225 | 180 |18 | 19 | 42 |14 | 284 | 215 | 180 | 22.5| 27 |104,5] 170 | 295 | 374
D5.| 390 | 200 | 300 | 290 | 230 | 18 19 55 |14 345 | 265 | 240 | 25 30 [104,5] 212 | 362 | 416

C2.| 248 | 200 | 200 | 170 | 130 | 11,5| 19 | 28 | 11,5| 216 | 165 | 138 |16 | 18 |104,5) 106 | 206 | 310

C3./03.| 250 | 200 | 200 | 185 | 130 |14 | 19 | 38 | 11,5| 216 | 165 | 150 | 17,5 | 19 |104,5] 125 | 225 | 329

(Fksa7..  CA/D4.| 328 [200 | 250 [225 | 180 |18 | 19 | 42 |14 [284 [ 215180 [225 27 [1045[ 170 205 | 574
C5./D5.| 390 | 200 | 300 | 290 | 230 | 18 19 55 |14 345 | 265 | 240 | 25 30 |1045| 212 | 362 | 416

D6.| 470 | 200 | 350 | 320 | 250 [23 | 19 65me 18 | 414 | 300 | 264 |28 | 43 |1045] 236 | 411 | 440

Bauart Gawicht
Type hs |hzy | hay [hyy | Ky | k2 (kx| b [ 2 [0 | py | F | 8 | 8 | =t |=t)| X | =¥ =ikg

FKSB K58

C1/D1. 114 B8 | 168 | 237 | 31,5( 329 | 353 | 23 50 | 1680 | 54 50| 17 10 | 209 | 3.5 | 295 124 | 26 | 22

(FIKSB2..- D2.1130 | 103 | 203 | 262 | 31,5 374 | 410 | 23 60 | 200 | 54 62 | 20 14 | 208 | 3.5 |34 124 35 | N
D3.[149 | 123 223|272 | 31,5/ 409 [445 | 23 | 80| 200 | 54 | 66| 24 | 14 |209| 35 [34 |124] 43 | 39

C1/D1.]115,5) BB | 168 | 246 | 69,5 335 | 359 | 30 50 | 160 | 54 50| 17 10 | 237 | 35 |295( 139 31 | 27

(FIKSB3..- C2./D2.1131,5 103 | 203 | 261 | 69,5 380 | 416 | 30 60 | 200 | 54 62 | 20 14 | 237 | 35 |34 138 | 42 | 38
D3.[150,5( 123 | 223 | 281 | 69,5 415 | 451 | 30 B0 | 200 | 54 66 | 24 14 | 237 | 35 |34 138 45 ( #1

C2/D2.[137 | 103 (203 | 289 | B0 | 390 | 426 | 40 60 | 200 | 54 62 | 20 14 | 237 | 35 |34 139 | 49 | 44

(FIKSE4..- D3.156 | 123 | 223 | 309 | B0 | 425 | 461 | 40 BO | 200 | 54 66 | 24 14 | 237 | 3,5 |34 139 | 53 | 48
D4.|1201 | 165 | 290|351 | 80 | 489 | 521 | 40 (110 | 270 | 54 81| 30 14 | 23T | 5 ar 139, 78 | T3

C2./D2. 137 | 103 | 203 | 289 | B8O | 390 | 426 | 40 60 | 200 | 54 62| 20 14 (260 | 3,5 (34 157 | 52 | 44

C3/D3.|156 | 123 | 223 | 309 | B0 | 425 | 461 | 40 BO | 200 | 54 B | 24 14 | 260 | 35 |34 157 | 55 | 47

(F)XS8S5.- C4/D4.1201 | 165 | 290 | 351 | 80 | 489 | 521 | 40 | 110|270 | 54 81| 30 14 [ 260 | &5 ar 15T ™M B3

DS.[243 | 212 | 362 | 398 | B0 | 535 | 567 | 40 [ 110 | 325 | 54 7O 30 | 14 | 280 | 5 42 157 | 123 | 115

C2.[135,5) 103 | 203 | 307 | 90 | 427 | 463 | 40 60 | 200 | 65,1 &2 | 20 14 | 269 | 3,5 |34 157 58 | 53

C3/D3.|154.5 123 | 223 | 327 | 90 | 462 |498 | 40 | 80| 200 | 65.1) 66| 24 | 14 |269| 35 |34 |157| 63 | 67

(F)KSBE..- C4./Da, 139.5' 165 | 290 | 369 | 90 | 526 | 558 | 40 | 110|270 | 651 B1 | 30 14 (269 | 5 37 157 | 86 | BO

D5.}2415) 212 | 362 | 416 | 90 | 572 |604 | 40 | 110|325 | 65,1 70| 30 | 14 |269| 5 |42 | 157 | 142|138

C2.[135,5) 103 | 203 | 307 103 | 439 | 475 | 40 6O | 200 | 77 62 | 20 14 | 282 | 3,5 |34 181 56

C3./D3.|154,5| 123 | 223 | 327 [103 | 474 | 510 | 40 80 | 200 | 77 66 | 24 14 | 282 | 3.5 |34 181 | 87 | 8O

C4/D4.1199,5 165 | 200 | 369 103 | 538 | 570 ) 40 (110|270 | 77 81| 30 14 | 282 | 5 ar 181 | 90 | B3

(FKSB7.- g Ds.loa1s| 212 | 362 | 416 |103 | 584|616 | 40 |110|325| 77 | 70| 30 | 14 |282| 5 |42 | 181] 146 138

D6. [265,5| 236 | 411 | 440 103 | 656 | 672 | 40 | 140 | 380 | 77 90| 38 | 20 |282| 5 a5 181 | 187 | 180

Weitere MaBe siehe MaBblétter 252-0011-MB 2 und 420-0000-MB 1
For further dimensions pleasa refer to outline drawings 252-0011-MB 2 and 420-0000-MB1
Autres dimensions voir plans d'encombrement 252-0011-MB 2 et 420-0000-MB1

R brevini
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MaBbIAt: Ownstiie  Eihcciibrsaie 252-0701 —MBE?

1 Bauarten FKSB ..-T..VS
‘:Iﬁb:: types  KSB.-T.VS
BaugréBe mit Liifter

Size KS.7 withfan
Grandeur avec ventilateur

= -1t

Abtrieb wahlweise bei |, Il, Ill oder IV Output either at I, Il, Il or IV Sortie au choix en [, I, Il ou IV

mit Flansch / with flange / avec bride (F)KSB ...-T.. VS-FI BaugroBe mit Liifter
Size KS.7  withfan
Grandeur avec ventilateur

© Onpimilung (peit] | Filing pleg (yefiow] / Boschos
R L SRt B ]

§ Coptnrd. Ubertnuinchrasbe (blaws ¢ O i,
conired plug (Blus| @ Hivesu dhets boscaon
B pairi (e

@ Coabind {rof} ! Desin plug {red) £
Bangsirin o valage (rewge )

[=

Abtrieb wahlweise bei |, Il oder IV Qutput either at |, Il or IV Sortie au choix en |, Il ou IV
PIV www.piv-drives.com 0 bﬁlw’g"
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MaBblatt Dimensions

Encombrement

252-0701-MB2

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser
nach DIN 429848. Selbstanbau des
Motors nach Anleitung 252-1211-BVK
a/...

Bolt pitch circle and spigot diameters to
DIN 42 948. Mounting of the motor accor-
ding to our instructions 252-1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diamétre de cen-
trage selon normes DIN 42 948. Montage
du moteur par le client selon nos instruc-
tions 252-1211-BVK 4/...

PaBfedern nach DIN 6885/ gehdren
zum Lieferumfang.

KeystoDIN 6885 sheet1supplied by P.LV.

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1
sont livrées par P.IV.

Antriebsdrehrichtung beliebig.
Drehrichtung der An- und Abtriebswelle (Bei Blick auf die Wellenenden)

Abtrieb bei |l oder lll: entgegengesetzt
Abtrieb bei Il oder IV: gleich.

Drehzahleinstellung ,schneller” im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction of rotation.

Direction of rotation of input and output shaft (when facing the shaft ends)
Output at | or lll; opposite
OQutput at Il or IV: the same.

To increase speed turn adjusting clockwise,

Le variateur peut tourner dans les deux sens.

Sens de rotation des arbres d'entrée et des arbres de sortie (vu face aux bouts
d'arbres)

Sortie en | ou lil; sens de rotation inverse.

Sortie en U ou en IV: méme sens de rotation,

Pour augmenter la vitesse de sortie, tourner le bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

Bt Hahiwelle / Hollow
a; | b |e |c | dy|ds S f Ao et ex | fy | f2 | @ g1 /@2 |hy | ha|hy | hs | hs | ky | ka | Iy
Type dy | i k3
kG | |6 |67 | p8 [+02
(FIKSB2.-TASVS | 140 | 159 (196|242 | 11 |20 | - | = | = - (124|172 218 (135|210 |217| 84 |105| 91 | 67 | 75 |31,5/93,5| 23
(FKSBI-TASVE | 160 | 159 | 196 |242 | 14 | 20 | - - - - | 124|172 | 218 (135 | 218 [ 225 |85,5| 105 |92,5| 67 | 75 |69,5(93.,5| 30
fm..-'rssm 160 (155 190|248 16 | 25 | - | - - | - [124|160 (218 125?5&52&5.5 106 130|116 | 85 | 99 | 80 |122 amJ
(FIKSB5.-T55VS | 160 (155 (190 (248 (16 | 25 | - | - - | = (124|160 (218 125&55.52‘55\5 106 | 130|116 | 85 | 99 | 80 |122| 40
(FIKSBS.-TEAVS | 160 (182 (212 (274 16 | 30 | 30 | 8 [33.3| 62 137|180 (242 | 150 PS7T.52735 108 | 140|124 | 93 |108 | 80 130 | 40
[f;!ms..-ﬁsm 200 (246 | 270|320 19 | 35 [ 35 | 10 [3B3| 75 | 169|234 | 283 (210 29&531?.5]119.5 185 141,5 112 (120 | 90 |145| 40
(AKSBT.-TTSVS | 200 | 246 | 270 (329 | 198 | 35 | 35 | 10 |3B3| 75 | 169|234 | 283|210 mm?.shw.s 165 141,5 112 | 120 | 103 (145 | 40
(FIKSBT.-TROVS | 200 | 266 | 277 354 | 19 | 38 | 40 | 12 |43.3| B5 | 185|241 (318 | 230 B12,5 338 136,5) 197 | 162 132.5 145 [ 103 | 165 | 40
Bauart Gawlcht mit Motor Gewichi
Iz 1m | my|n o | p (P | F |8 |82 |t |tz | u vy |we|wy we| x|y Weight with molor Waight
Type Polds avec moteur Poids
FKSB..TVS (kg) KSB.TVS
(kg)
(FIKSB2.-TA5VS |47.5/134| 82 | 94 | 45 |174| 54 | 12 |85 8.5 (209 - |210) 12 | 19 48985321 | 34 (124 212 17.5
{F_]MTH\‘B 475|124 82 | 94 | 45 [174| 54 | 12 |85 |85 |23T7| - (2168 5|12 365| 34 (139 242 199
(FIKSB4.-TS5VS | 70 |158| 94 (108 55 |215| 54 | 12 |85 [1.5|237| - |237| 12 | 22 |585 428 40 (139 338 285
(FIKSB5.-TS5VS | 70 |158)| 94 |108| 55 |215| 54 | 12 | 8,5 (1.5 (260| - |237| 12 | 22 |582 428/ 40 157 36,4 285
(FIKSBS.-TE3IVS | 70 (174|103 122 63 |243 | 54 | 13 [12,5(1,5 /260 - |246) 14 | 30 (608|454 | 45 (157 41 332
(FIKSBE.-TTSVS | 71 (197 121|147 | 75 |260|651| 22 145) 14 |269| - PBES 15 | 37 BE25S5185 54 157 60 54,5
(FIKSBT-TTSVS| 71 197|121 147 | 75 (260 77 | 22 [14.5| 14 |282| - 2985 15 | 37 6975 54 181 64,3 57,3
(FIKSB7.-THOVS | 80 (222|137 |170) 90 |310| 77 | 27 [14.5| 14 |282| 3 |319| 32 |57.5| 740|586 (57,5181 TaE 66,6
nur Flansch-Bauart Gewicht mit Motor Gewicht
onty Type |32 |B2|da1| @1 (T2 f3 | fa (hayhay hsy ke lz Mz My 00 |0z | 81 |ws rﬂhlxéhm:ﬂz: vml
seulement 8 |8 FRSE...F1 (kg) KSB..FI (kg)
(FIKSB2.-T45VS-FI |140| 95 1‘,'1!5 115 (44,5 69| 99168 | 204 M3,5445) 46 |112| 21 | 24 |85 222 185
(FIKSB3.-TASVE-F1 |140( 85 h6 115 (44,5 69| 99168212 M3,5445| 46 (112195255 8.5 252 209
(FIKSBA.-TS5VS-F1 160 (110 24 [130| 67 |3,5| B2|123 201!?43,514& 67 | 55 [130| 24 | 31 (8,5 |348 348 20,5
(FKSB5. TS5VS-FI |160(110) 24 [130| 67 |35 | 82[123|208 4ss149) 67 | 55 (130 24 | 31 |85 |34 ar4 295
(FIKSB5.-TE3VS-F1 |160(110| 28 [130| 70 | 35| 90|135|238 180| 70 [87,5/151| 32 [ 31 |85 |374 43 352
(FIKSBE.-TTSVE-F1 |200(130| 32 [165| 6B | 3,5 100|159 |254 2RO5 168| 68 | 75 |172[45,5/29,5| 11 K245 62 56,5
(FYKSBT.-TTSVS-F |200(130| 32 [165| 68 | 3,5 | 100 | 150|254 2805 168| 68 | 75 (172[455(29.5) 11 M405 66,3 58,3
(FIKSBT-TO9OVS-F1 |250 (180 38 [215| 8O 121|188 |302 3045201 | 80 | 90 |198(60,529,5|14,5 483 78,1 721
Weiters MaBe sieghe MaBblitter 252-0011-MB 2, 415-0045-MB 1 und 415-0045-MB2
For further dimensions please refer to outline drawings 252-0011-MB 2, 415-0045-MB 1 and 415-0045-MB 2
Autres dimensions voir plans d'encombrement 252-0011-M8 2, 415-0045-MB 1 et 415-0045-MB 2
www.piv-drives.com J f brevini
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MaBblatt Dimensions Encombrement

252-0017-MB 2

Bauart FKSBL ...

Tvpe  KSBL..
(F) KSBLT.. (F) KSBL2..-6..
P ==y =t 1=
4 [Lele]ly !
) . 1 3 l_ J
TN =T ot - i o 0 |
l_'! W F e W1 ——= . .
| S S o

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948, Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK 4/...

22
; L Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motoraccording to
T \ our instructions 252-1211-BVK 4/...
t Diametre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948, Montage du
bt iy moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK 4/...
Tellarradanornung PaBfedern nach DIN 6885/1 gehidren zum Lieferumfang.
Arrangement of hypoid whesl Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332.
Amangement de la rous hypolds

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied P.LV.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332.

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P.LV.
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332.

Cz

e e

Le variateur peut tourner dans les deux

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, in Kraftflug-
Richtung gesehen, wahlweise gleiche
oder entgegengesetzte Drehrichtung.

The drive will operate in either direction of
rotation. Input and output shafts rotate in
same or opposite direction of rotation
when viewing the drive from a fixed posi-

sens. Parrapport al'arbre d'entrée, I'arbre
de sortie tourne dans le méme sens ouen
sens inverse selon choix. Pour augmenter
la vitesse de sortie, tourner le bouton de

Drehzahleinstellung ,schneller im tion. To increase speed tum adjusting réglage dans le sens de marche des
Uhrzeigersinn. knob clockwise. alguilles d'une montre.
Bauart 8 as by dy ds dy e f fy g hy hz Ky kz k3 Iy Iz
Type ir kB k6 t04 04| -01|-01
(FIKSBL 2.) 140 a2 80 1 18 M& | 375 | 106 9 100 | 72 48 47 99 (2085 23 40
(FIKSBL 3.| 160 92 20 14 19 M& | 375 | 108 9 118 | BOS | 55 88 99 |2115| 30 40
(FKSBL ;| 160 | 92 | 90 | 16 | 19 | M6 | 375 | 118 | 9 | 132 |94 | 63 | 96 | 99 (224 | 40 | 40
(FksBLS-| 200 | 114 [ 108 | 19 | 24 | M8 [ 45 | 140 | 10 | 160 |1045| 75 |——{ 122 |2685| 40 | s0
Bauart m n o B q 1 t u v Wy W3 y E::Tm Li'll‘ :::g: ‘3&'.111"1'
Type Poids aves moleur Poids
FKSBL [kg] KSBL [ka]
(FIKSBL2..| 120 | 10 | 46 | 54 197 | 95 | 209 | 108 | 138 | 155 | 155 | 124 207 17
(FIKSBL3..| 138 | N 46 | 54 213 | 95| 237 | 116 | 154 | 185 | 185 | 139 23,7 19,4
rn FEL 116 138 29,7
(FIKSBL -| 155 | 13 | 46 | 54 249 | 115 o ———0— 190 | 16 | 18 = = 24,4
B. 66.1 268 124 20 157 L] 41,3
(FIKSBL | 190 15 57 = 279 | 115 282 130 220 30 20 T 511 Y]
—— brevini
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Getriebe

System KS mit
Kupplungs-Brems-
einheit KBK

AN
A" 4

Die Getriebe mit Kupplungs-Brems-
kombination werden iiberall dort ein-
gesetzt, wo hiaufig gekuppelt und ge-
bremst werden mufl. Der besondere
Vorteil liegt darin, daB die Antriebs-
seite immer durchlaufen kann. Der
Start/Stop-Betrieb und damit die
Schaltarbeit wird von der Kupplungs-
Bremseinheit ibernommen.

Die Einheit wird mit Gleichstrom be-
trieben, Ist elektronisch ansteuerbar
und gewihrleistet damit auch noch
bei sehr hohen Schalthdufigkeiten
eine genaue Taktfolge und hbchste
Prazision.

Luftspalt-Einstellung

Der Luftspalt kann ohne Demontage
von auBen iiber 2 Einstellschrauben
einfach und problemlos eingestellt
wearden.

Bitte fordern Sie hierzu unsere Ein-
stellanweisung an!

Elektrischer AnschluB

Der elektr. Anschiufl erfolgt iiber eine
Klemmleiste im Klemmenkasten. Al-
ternativ kann die Einheit zum An-
schluB an 24 V = oder 95 V = geliefert
werden. Die Geréte fiir 95 V kdnnen
auch mit werksseitig eingebautem
Einweggleichrichter fiir 220 V —~ oder
eingebautem Briickengleichrichter fiir
110 V — geliefert werden.

Fiir die 24-V-Geriite ist ein anschluB-
fertiger Trafo-Gleichrichter lieferbar.

Elektronische Ansteuerung

Zur Ansteuerung der Einheit KBK
stehen die Geréte Switch 2000 und ein
Schnellschalter zur Verfliigung.

Diese elektronischen Schaltgerite be-
inhalten die kompletten Stromversor-
gungen sowie die elektronischen An-
steuerungen bel 24 V Gleichspannung.
Mit diesen Geraten werden sehr kleine
Abschalt- und Einschaltzeiten bei ho-
hen Schaltgenauigkeiten erreicht. Ge-
schaltet werden kann mit: Ndherungs-
initiatoren, Fotozellen, Endschaltern,
Relais, etc.

Bitte fordern Sie unsere ausfiihrlichen
Unterlagen an!

Drives

System KS with
Combination of Clutch
and Brake, type KBK

The variators with clutch-brake-modul
are used in all fields of machine con-
struction, wherever clutching and brak-
ing are required. The advantage against
other systems is the continuous operation
of the input side, while the starting and
stopping, i.e. the switching work is done
by the modul.

The modul is operated on direct current,
it is electrically controllable and thus
guarantees precise sequential timing and
utmost precision, even at high numbers
of switching operations.

Air gap adjustment

The air gap can easily be adjusted from
outside by 2 adjusting screws without
dismantling the modul KBK.

Please request the adjusting instructions!

Electrical connection

The electrical connections are arranged
via a terminal block in the terminal box.
The modul may be supplied alternatively
for connection to 24 V DC or 85 V DC.
The modul for 95 V DC may be supplied
with a half wave rectifier — fitted within the:
terminal box — for connection to 220/
240 V AC or with a full wave rectifier for
connection to 110/115 V AC.

The modul for 24 V DC are available with
transformer-rectifier ready for connec-
tion,

Electronic Control

To switch the KBK-modul two switches
are available: Switch 2000 and the Rapid
Switch. These electronic switching units
contain the complete power supplies as
well as the electronic controls for 24 V DC.
These units provide very short switching
times (on and off) and a high switching
precision. The switching is done by:
proximity switches, photoelectric cells,
push button switches, relay etc.

Further information is available for both
units!

Variateurs

Systéme KS avec
groupe embrayage frein,
type KBK

Les variateurs avec combinaison em-
brayage-frein sont utilisés dans toutes les
machines ou la fonction embrayage et
freinage est demandée. Avantages
entrée coté commandea en rotation con-
tinue, le travail de mise en mouvement at
d'arrét est assuré par le module KBK.

Le module fonctionne avec alimentation
en courant continu. Il peut étre comman-
dé électroniguement ce qui garantie une
séquence de haute précision, méme pour
un nombre trés &levé de manceuvres.

Réglage de I'entrefer

L'entrefer peut étre ajusté simplement
de |'exterieur par 2 vis de réglage sans
aucun démontage du module.
Instruction pour I'ajustement sur deman-
de!

Raccordement électrique

Les raccordements se font dans la boite
4 bomes, le module pouvant &tre livré
pour alimentation en 24 V continuou 95V
continu. En 24 V continu par un simple
bomier.

En 95V continu par un redresseur simple
ou double alternance suivant que I'ali-
mentation se fait en 220 V alternatif ou
110 V alternatif.

Les redresseurs peuvent étre fixés dans
la boite 4 bornes du module.

Pour les modules en 24 V continu nous
tenons & disposition des transfo-redres-
SeUrs.

Commandes Electroniques

Pour la commande du module KBK, deux
types de Switch sont disponibles: KBK
Switch 2000 et KBK Switch rapide.

Ces é&léments de commande compren-
nent I'ensemble des alimentations de
puissance et de contrdle électronigue.
Commande assurée par détecteurs de
proximité, cellules photo-électriques, mi-
croswitch, relais etc.

Informations supplémentaires sur de-
mande!

www.piv-drives.com
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MaBblatt Dimensions Encombrement 252—0706-MB£

Bauarten FKSB ...-KB

K Kombination: stufenloser Antrieb, Kupplung und Bremse
e Combination of variable speed drive, clutch and brake

?‘%ﬂ] Types KSB ..-KBK .. Moto-variateur et groupe embrayage frein
A" 4

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, entgegengesetz-
te Drehrichtung. Drehzahleinstellung
wSchneller” im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction of
rotation. Input and output shafts rotate in
opposite direction of rotation when vie-
wing the drive from afixed position. Toin-
crease speed tum adjusting knob clock-
wise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Parrapport al'arbre d'entrée, I'arbre
de sortie tourne en sens inverse. Pour
augmenter la vitesse de sortie, toumer le
bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

Liifter bel KST siche Seite 30
Fan at KST7: page 30
Ventilateur pour grandeur K57 voir page 30

T

-

-—wz-——-—-—f—l—-
"

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948, Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK 4/...

Baolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948, Mounting of the motor according to
our instructions 252-1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diametre de centrage selon normes DIN 42 948. Montage du
maoteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK 4/...

PaBfedern nach DIN 6885/1 geh&ren zum Lieferumfang.

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.LV.
Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par PV,

Bauart a az bz € dy ds 8y fy a h, ky kz Iy Iz
Type h8 k& kG
(FIKSB 2.-KBK 06 140 160 | 110 10 1 14 130 35 100 T2 ans5| 328 23 a0
(FJKSB 3..-KBK 07 160 160 | 110 10 14 14 130 35 118 805 | 695 | 360 30 30
(FIKSB 4.-KBK 07 160 | 200 | 130 10 16 19 165 3.5 132 94 80 arez 40 40
(FIKSB 5.-KBK 08 160 | 200 | 130 12 16 19 165 35 132 94 80 40 40 40
(FIKSB 6.-KBK 08 200 | 200 [ 130 12 19 19 165 3.5 160 | 1045 | 920 438 40 40
(FIKSB 7.-KBK 09 200 | 200 | 130 14 18 24 165 3.5 160 | 1045 | 103 485 40 50
Gewicht mit Motor Gawicht
Bauart o P q -] 8 t u Wy W Y Welght with mator Wabght
Trpe r-F gl
(FIKSB 2.-KBK 06 24 54 197 25 9 209 | 108 (1515 131 124 18,5 148
(FIKSB 3.-KBK 07 255 | 54 213 95 9 237 116 | 1545 | 147 139 227 184
(FIKSB 4.-KBK 07 k)| 54 248 | 115 1 237 116 | 167 149 139 208 245
(FIKSB 5.-KBK 08 a1 54 249 | 115 11 260 124 | 167 178 | 157 36,8 289
(FJKSB 6.-KBK 08 295 | 651 | 278 | 115 11 269 124 | 200 178 | 157 484 428
(FIKSB 7-KBK 09 295 | 77 278 | 115 1 282 130 | 200 203 181 58,4 514
P ,v www.piv-drives.com 45 bfszg"
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252-0706-MB 3

FKSB...-KBK...-C..
KSB..-KBK...-C..

FKSB...-KBK...-D..
KSB...-KBK...-D..

WS (S ., | BaugriBe mit Liifter
: Size JKST. with fan
Grandeur avec ventilateur
L2 =
.T -méﬁ _i
o — ]
T I - e
£ K] A
. #;
1=
I 6
e ] k2

Baugrofe mit Liifter
Size KST. with fan
Grandeur avec ventilateur
J—-—lz ——
e W r-—

’I

% .

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-

und Abtriebswelle der Bauart
(FIKSB...C... haben, von einer Seite
aus gesehen, entgegengesetzite und
bei Bauart (F)KSB...D.. gleiche Dreh-
richtung. Drehzahleinstellung
wSchneller im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direction of
rotation. Input and output shafts of type
(FIKSB...C .. rotate in opposite direction
and of type (FIKSB... D.. in same direc-
tion of rotation when viewing the drive
from a fixed position. To increase speed
turn adjusting knob clockwise.

Le variateur peut toumner dans les deux
sens. Parrapportal'arbred'entrée, l'arbre
de sortie du type (FKSB...C..tourne en
sens inverse et I'arbre de sortie du type
{FKSB...D.. toune dans le méme sens.
Pour augmenter la vitesse de sortie, tour-
ner le bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

‘hi-——

U
d
s |

ki -

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948, Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK 4/...

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor according to
our instructions 252-1211-BVK 4/...

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948. Montage du
moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK 4/...

Pafifedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Wellenenden mit Zentrierbohrung und Gewinde nach DIN 332,

Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.LV.
Shaft ends with tapped centre holes according to DIN 332

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P.I.V.
Taraudage en bout d'arbre selon DIN 332.

www.piv-drives.com
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MaBblatt Dimensions Encombrement 252‘0 70 B'M B3

Bem/Tyee S (|| b :E; d :Eii ::3 ;nzi?.ziéz || & | M ih:r:n by | M | B | By | By
(FKSB2_-KBKOG-C1. /01. | 196 160 | 132 | 110 9.5_ 24 JEB 130 (105 16 |13.5 90 (170239 |114 | B8 | 168
{F}I\‘.I!..lllﬂ]?-l!._ 248|140 23&_130._1_1._5_ 11 28 |216 |165 (138 (155| 18 | 16 | 72 | 106|206 | 255|130 | 103 | 203
(FYKSB2..-KBK 07-D3. 250 200|185 13l]| 14 38 | 216|165 | 150 19 [17.5 125|225 | 274 | 149 (123 | 223
(F)K5B3.KBKODT-C1. /01, | 196 160 | 132 ‘Hﬂi 95 24 | 169 13{]_ ‘Iﬂﬁ _16 1_3:5 80 |170 | 248 1155 88 | 168
(FNSB3.-KBKOT-02. /D2.|248 |160 {200 170 130 11,5/14 | 28 |216 165|138 [185| 18 | 16 |80.5) 106 | 206 | 264 [131,5 103 | 203
(F)KEB3..-KBK 07-D3. 250 200 | 185 (130 105 38 |216 | 165 [ 150 19 |175 125|225 | 283 150,5| 123 | 223
(F)KS84_-KBKOT-C2Z. /DZ. | 248 200|170 (130115 28 |216 165|138 18 | 16 106 | 206 (292 | 137 (103 | 203
(F)K584. -KBKDT-03. 250|160 | 200 (185|130 | 14 (16 | 38 (216 (165|150 | 16 | 19 |175| 94 | 125|225 |311 | 166|123 | 223
(FIKSB4..KBKOT-D4. 328 250 | 225|180 | 18 42 | 284 | 215 180 27 |225 170 | 285 (356 | 201 [ 165 | 290
i,'FjIﬂ_!:._-_I_t;H_;H_;E%I.I'BE. 248 200 (170130 {115 28 |216 165|138 18 | 16 106 [ 206 | 292 | 137 1103 | 203
(F)K585.-KBK 08-C3. /3. | 250 Ted 200 | 185|130 | 14 "5 38 (216 165|150 i 19 175 o4 125|225 (311|156 | 123 | 223
(F)KSB5,_-NBK08-C4. /D4, | 328 250 | 225|180 | 18 42 (284 215|180 27 |225 170 | 295 [ 356 | 201 | 165 | 290
(FIK585..-KBK 08-D5. 390 300 | 290 | 230 | 18 55 | 345 265 | 240 30 | 25 212 | 362 |398 | 243 (212 | 362
qtﬂlﬂi_..-lﬂlﬂ-l:z. 248 200|170 1130|1115 28 |216 165|138 18 | 16 106 (206 | 310 [135,5) 103 | 203
(F)KSB6.-NBK0E-C3. /D3. | 250 o001 200 185|130 | 14 i 38 (216 165|150 - 19 175 .a4,5l125 225|329 1545/ 123 | 223
(F)KSBE. -NBKOS-C4. /D4, | 328 250 | 225|180 | 18 42 (284 215|180 27 225 170 | 295 | 374 199.5| 165 | 290
(F)K5B6.-KBK 08-D5. 390 300 | 290 | 230 | 18 55 | 345 265 | 240 30 | 25 212 | 362 | 416 2415/ 212 | 362
| (F)KSBT.KBK09-C2. 248 200 170|130 (115 28 (216 165|138 18 | 16 106 | 206 | 310 135,5 103 | 203
(F)KSBT -NBK09-C3. /D3. | 250 200 185|130 | 14 38 (216165 | 150 19 175 125|225 | 329 154,5 123 | 223
(F)KSBT7..BKOI-C4. /D4, | 328 |200 | 250|225 (180 | 18 |19 | 42 |284 | 215|180 | 32 | 27 |22,5]104,5/ 170 | 295 | 374 199,5] 165 | 290
(F)KSB7..-KBKD9-C5. /D5, (390 300 | 280 (230 18 55 | 345 EE E{} 3_0_ 25 212 | 362 | 416 241,5;212 362
(FIKSB7.-KBK 09-D6. 470 350 | 320|250 | 23 E,E 414 | 300 | 264 43 | 28 236 | 411 | 440 2655 236 | 411

Gawicht

Bauart/Type Py [hgy [ Ky [ kg [Kga | b |k (M| @ | Py | F | 8 | 8 |8 | 8 | =t = u w x| =y nu:k:n
(F)KSB2.-KBKO6-C1. /1. |237 (112 450 | 484 &0 | 160 50 | 17 10 | 95 2735 295 29 | 25
(FKSB2.-KBKOT-D2. 252 | 127 |31,5|523 550 | 23 | 60(200| 24 | 54 | 62 | 20 | 95| 14 11,5/ 200 | 3,5 | 108 |291.5 34 | 124| 38 | 34
(F)KSB2.-KBK07-D3. 272 | 147 558 | 594 80 | 200 66 | 24 14 [ 115 2035 34 46 | 42
(FIK583.-KBKOT-C1. /1. | 246 1135 482 | 506 &0 | 160 80 | 17 10 | 95 2925 295 AL
(F)NSB3_-KBK 07-/C2./D2. | 261 [128,5) 69,5 529 | 565 | 30 | 60 200|255 54 | 62 | 20 | 95 | 14 (11,5237 | 35 | 116 (2945 34 | 139 46 | 42
(F)KSB3..-KBKOT-D3. 281 (1485 564 | 600 80 | 200 66 | 24 14 [11.5 2065 34 49 | a5
(F)K584..-KEKOT-C2./D2. | 289 | 134 539 | 575 60 | 200 62 | 20 11.5 35 307 | 34 _5?___4_3_
(F)K584..-KBKOT-D3. 308 | 154 | B0 | 574 | 810 | 40 200| 31 | 54 | 66 | 24 |11,5| 14 |[11,5|237 | 3,5 | 116|309 | 34 | 139 57 | 52
(F)KSBA. -KBK OT-D4." 351 | 198 110 | 270 81 | 30 14 g ar gz | 77
(F)KSB5..-KBK 08-C2. /D2, | 289 | 134 568 | 604 60 | 200 62 | 20 11.5 a5 336 | 24 61| 53
(FIKSB5.-KBKOB-C3. /D3. 309 | 154 N 603 | B39 i 200 il & BB | 24 ek 115 e as gk 338 34 i B4 | 56
(F)MSB5..-KBKDB-C4. /D4.*| 351 | 106 110 | 270 81 | 30 | 14 5 ar BO | T2
(F)NEB5..-KBK 08-D5." 308 | 243 110 | 325 .?n a0 14 5 42 132 | 124
(F)NSBE..-KBK 08-C2. 307 1325 605 | G471 60 | 200 62 | 20 11,5 as 368 | 34 68 | 82
(FKSBG6..-KBKDB-C3. /3. | 327 1525 o0 640 | BTG i BO | 200 o P 66 | 24 et I 11.5 = 35 = 37| 34 oo _?2 66
(F)MSBE.-KBKOB-CA. /D4."| 369 [194.5 110|270 81 | 30 14 5 37 85 | 89
(F)X586..-KBK DB-D5." 416 (2415 110 | 325 70 | a0 14 5 42 151 | 145
(F)KSBT.-KBKDI-C2. 307 1325 642 | 6TE B0 | 200 62 | 20 14 11,5 35 304 34 77 Tl_.‘l
(F)KSBT7.-KBK09-C3. /DI. |a27 1525 BT7 | T13 BO | 200 66 | 24 14 | 115 a5 396 | 34 81| T4
(FIKSBT.-MBK09-CA. /4. | 360 [194.5( 103 | 743 (775 | 40 (110|270 (295| 77 | 81 | 30 |11.5| 14 | 14 (282 | 5 | 130|384 37 | 181|104 &7
(F)NSB7..-KBK 09-C5. /D5.*| 416 [201,5 110 | 325 70 | 30 14 | 14 5 42 160 | 153 |
(F)NSBT..-KBX 09-D6.~ 440 (2855 140 | 380 o0 | 38 20 | 18 & 35 201 | 194

= Auf Anfrage / gn request / sur demande
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258-0000-MB 1

r 1 MaBblatt

| Bauart FKS 8/9

4

KS 8/9

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrich-
tung. Drehzahleinstellung . schneller®
im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direc-
tion of rotation. Input and output shafts
rotate in same direction of rotation
when viewing the drive from a fixed
position. To increase speed turn adju-
sting knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Par rapport a l'arbre d'entrée,
l'arbre de sortie tourne dans le méme
sens. Pour augmenter la vitesse de sor-
tie, tourner le bouton de réglage dans le
sens de marche des aiguilles d'une
montre.

Dimensions Encombrement
Type FKS B/9 Type FKS B/9
KS 8/9 KS 8/9
L Ksm-30 wsie_[T — W —
| S 1 i P “..:':-':1_’:‘*.._
KEE 230w | %
[ \ll!-;gw |
R ' — ¥
== | EE R
E;ggl_ . I:—:r e T T
g & | : =] 2
x i [ J
R e

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK3/..

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor accor-
ding to our instructions 252-1211-BVK3/..

Diameétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948, Montage
du moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK3/..

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.LV.
Clavettes selon normes DIN 6885 feullle 1 sont livrées par P.LV.

KS 8/9 mit Liifter
with fan
avec ventilateur

Zenirierbohrung Wellenande Gewichi PV -Varifluid
B;“"'" Tapped centra holes in shakt ends ";:"F:T {Baulorm B 3)
d (Mounting Arrangement B 3)
¥pe Taraudage en bout d*arbre FKS* (ka) KS (Foree astoars 8
(FIKS 8. MBx19 72 52 2,35 Hir.
(FIKS 9. MB8x19 80 52 2,35 Rtr.

*“mit Motor / with Motor / avec motaur

Auf Anfrage sind die Getriebe.auch mit FlanschanschiuB &hnlich B 14 lieferbar.
Siehe Riickseite.

Drives with flange mounting according to B 14 on request. See overleaf.

Les Variateurs avec raccord & bride (comme B 14) sont livrés sur demande.
Vair au verso.
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?’ | N ‘ MaBblatt Dimensions Encombrement

| Bauart FKS 8/9 Type FKS 8/9 Type FKS 8/9
A A KS 8/9 KS 8/9 KS 8/9
.
mit FlanschanschluB &hnlich B 14 with flange mounting according to B14 avec raccord & bride comme B 14
(auf Anfrage) (on request) (sur demande)

Technische Daten Technical characteristics Données comme type
wie Bauart (F)KS 8/9 as type (F)KS 8/9 (FIKS 8/9

brevini
power
fransmission
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a.4ar

MaBblatt
Bauart FKSB 8/9

KSB 8/9

Antriebsdrehrichtung belieblg. An-
und Abtriebswelle haben, von ei-
ner Seite aus gesehen, entgegenge-
setzte Drehrichtung. Drehzahleinstel-
lung ,schneller® im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direc-
tion of rotation. Input and output shafts
rotate in opposite direction of rotation
when viewing the drive from a fixed
position. To increase speed turn adjust-
ing knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Par rapport & l'arbre d'entrée,
I'arbre de sortie tourne en sens inverse,
Pour augmenter la vitesse de sortie,
tourner le bouton de réglage dans le sens
de marche des aiguilles d’'une montre.

Dimensions Encombrement
Type FKSB 8/9 Type FKSB 8/9
KSBE 8/9 KSB 8/9

K58 = 300 wewz T ™ .}

KSH = 162 N T R R it i

i ,i |

: & @ L . |
5 L E=—=Nno}
i \ = i
lw s gl 13 m
| e o
- i - 2 1] —
Ee ]

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK3/..

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor accor-
ding to our instructions 252-1211-BVK3/..

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948. Montage
du moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK3/..

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.I.V.
Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par PV,

KS 8/9 mit Liifter
with fan
avec ventilateur

Zentriarbohrung Wellenande Gawicht PV -Varifluid
Bauart |, e centre holes in shat ends “fp::i:' {Bauform B 3)
{Mounting Arrangement B 3)
Type Taraudage en boul d'arbre FKSB" (kg) KSB (Forme d'exscution B 3)
{FIKS 8. MBx19 94,1 745 2.8 Itr.
(FIKS 9. MEx19 101, 7 74,5 2.8 Itr.

*mil Motor / with Motor / avec motaur

Auf Anfrage sind die Getriebe auch mit Flanschanschiu@ hnlich B 14 lieferbar.
Siehe Riickseite.

Drives with flange mounting according to B 14 on request. See overleaf,

Les Variateurs avec raccord & bride (comme B 14) sont livrés sur demande.
Voir au verso.
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MaBblatt

Bauart FKSB 8/9
KSB 8/9

-

mit FlanschanschluB éhnlich B 14
{(auf Anfrage)

Technische Daten
wie Bauart (F)KSB 8/9

Dimensions

Type FKSB 8/9
KSB 8/9

with flange mounting according to B 14
(on request)

Encombrement

Type FKSB 8/9
KSB 8/9

avec raccord & bride comme B 14
(sur demande)

Technical characteristics

as type (FJKSB B8/9

Données comme type
(FIKSB 8/9

P,v www.piv-drives.com
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§ " Masblatt
_ Bauart FKSC 8/9
KSC 8/9

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von einer
Seite aus gesehen, gleiche Drehrich-
tung. Drehzahlginstellung ,schneller®
im Uhrzeigersinn.

The drive will operate in either direc-
tion of rotation. Input and output shafts
rotate in same direction of rotation
when viewing the drive from a fixed
position. To increase speed turn adju-
sting knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux
sens. Par rapport &4 l'arbre d'entrée,
I'arbre de sortie tourne dans le méme
sens. Pour augmenter la vitesse de sor-
tie, tourner le bouton de réglage dans le
sens de marche des aiguilles d'une
maontre,

Encombrement
Type FKSC 8/9
KSC 8/9

Type FKSC B/9
KSC 8/9

K§8 = 308
KS% = J&3

HEEe LIRW
EET+ LOwWW
it L

L
-—— ™l
s L

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK3/..

Balt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor accor-
ding to our instructions 252-1211-BVK3/..

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948. Montage
du moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK3/..

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehbren zum Lieferumfang.
Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.LV.
Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par PV,

KS 8/9 mit Liifter
with fan
avec ventilateur

Zentrierbohrung Wellenende Gawicht PNV -Varifiuid
Bauart | ceq centre holes in shal ends "::E';‘ (Bautorm B 3)
T . {Mounting Arrangement B 3)
s Taatuthgn. ot Froul o e FKSC* (kg) KSC {Forme dexécution B 3)
(FIKSC 8. Mi12x28 17 ar 3,25 Itr.
(FIKSC 9. M12x28 124 a7 3,25 Itr.

*mit Motar / with Motor / avec motaur

Auf Anfrage sind die Getriebe auch mit Flanschanschiu3 hnlich B 14 lieferbar.
Siehe Riickseite,

Drives with flange mounting according to B 14 on request. See overleaf.

Les Variateurs avec raccord & bride (comme B 14) sont livrés sur demande,
Voir au verso.
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MabBblatt

1%: | Bauart FKSC 8/9
L ‘ KSC 8/9
mit FlanschanschluB dhnlich B 14
{auf Anfrage)

Achtung! MNur vertikale Anordnung
entsprechend V 18 maglich.

Technische Daten
wie Bauart (F)KSC 8/9

Dimensions

Type FKSC 8/9
KSC 8/9

with flange mounting according to B 14
(on request)

Mote: Only vertical arrangement ac-
cording to mounting position V 18
possible,

Encombrement

Type FKSC 8/9
KSC 8/9

avec raccord & bride comme B 14
(sur demande)

Attention] Seulement possible: Dis-
position verticale selon V 18,

Technical characteristics
as type (FJKSC 8/9

i"h_ |

oy

L

Données comme type
(FIKSC 8/9

P,v www.piv-drives.com
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887

F '4% MaBblatt Dimensions Encombrement

j Bauart FKSD 8/9 Type FKSD 8/9 Type FKSD 8/9

& 4 KSD 8/9 KSD 8/9 KSD 8/9
i £

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK3/..

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948, Mounting of the motor accor-
ding to our instructions 252-1211-BVK3/..

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948, Montage
du moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK3/..,

Antriebsdrehrichtung beliebig. An-
und Abtriebswelle haben, von ei- - .

: fang.
ner Seite aus gesehen, ent - PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang

setzte Drehrichtung. Drehzahleinstel-  Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.LV.
lung .schneller” im Uhrzeigersinn.

Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P.L.V.
The drive will operate in either direc-
tion of rotation. Input and output shafts
rotate in opposite direction of rotation
when viewing the drive from a fixed <o 8/9 mit Lifter

position. To increase speed tum adjust- :\lrtlr::ntiiataur
ing knob clockwise.

Le variateur peut tourner dans les deux

' ' Zentrierbohrung Wellenende Gewichi PV -Varifluid
s:ans. Par ra!:pcn a l'arbre d'entrée, Bauart Tioadt caa ok vt v Waight e
I'arbre de sortie tourne en sens inverse. Type Taraudage en bout d'arbre Py {Mounting Arrangement B 3)
Pour augmenter la vitesse de sortie, sl i (Forme d'exécution B 3)
tourner le bouton de réglage dans le sens
dﬂ mﬂrﬂm des a.]guilﬁﬂ's d'uﬂﬂ montre. IF}KSD B. M 20 x 42 139 120 3,75 Hir.

(FIKSD 9. M 20 x 42 147 120 3,75 Itr.

*mit Motor / with Motor / avec motaur

Auf Anfrage sind die Getriebe auch mit FlanschanschluB dhnlich B 14 lieferbar.
Siehe Riickseite.

Drives with flange mounting according to B 14 on request. See overleaf.

Les Variateurs avec raccord &4 bride (comme B 14) sont livrés sur demande.
Vair au verso.
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MaBblatt
Bauart FKSD 8/9
KSD 8/9
mit FlanschanschluB &hnlich B 14

(auf Anfrage)

Achtung! Nur vertikale Anordnung
entsprechend V 18 méglich.

Technische Daten
wie Bauart (F)KSD 8/9

Dimensions Encombrement

Type FKSD 8/9 Type FKSD 8/9
KSD 8/9 KSD 8/9

with flange mounting according to B14  avec raccord & bride comme B 14
(on request) (sur demande)

Mote: Only vertical arrangement ac-  Attention! Seulement possible: Dis-
cording to mounting position V 18 position verticale selon V 18.
possible.

Technical characteristics Données comme type
as type (F)KSD 8/9 (FIKSD 8/9

P,v www.piv-drives.com
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FKSB 8/9 T.VS KSB8/9T..VS KSB 8/9 T.VS
KSB 8/9 T.VS

r ‘ MaBblatt Dimensions Encombrement
L Bauart Type FKSB 8/9 T..VS Type FKSB 8/9 T..VS

Antriebsdrehrichtung beliebig.

Drehrichtung der An- und Abtriebswelle (bei Blick auf die Wellenenden)
Abtrieb bei | oder Ill; entgegengesetzt

Abtrieb bei Il oder IV: gleich.

Drehzahleinstellung ,schneller” im Uhrzeigersinn.

Schutzart: Shnlich IP 44, auf Wunsch IP 55.

The drive will operate in either direction of rotation.

Direction of rotation of input and output shaft (when facing the shaft ends)
Qutput at | or lll: opposite

Output at Il or IV: the same.

To increase speed turn adjusting clockwise.

Enclosure: according to IP 44, IP 55 on request.

La variateur peut tourner dans les deux sens.

Sens de rotation des arbres d'entrée et des arbres de sortie (vu face aux

bouts d'arbres)

Sortie en | ou lll: sens de rotation inverse.

Sortie en Il ou en IV: méme sens de rotation.

Pour augmenter la vitesse de sortie, tourner le bouton de réglage dans le sens de
marche des aiguilles d'une montre.

Protection: similaire & IP 44; IP 55 sur demande.

Lochkreis- und Zentrierdurchmesser nach DIN 42 948. Selbstanbau des Motors
nach Anleitung 252-1211-BVK 3/..

Bolt pitch circle and spigot diameters to DIN 42 948. Mounting of the motor accor-
ding to our instructions 252-1211-BVK 3/..

Diamétre de fixation et diamétre de centrage selon normes DIN 42 948 Montage du
moteur par le client selon nos instructions 252-1211-BVK 3/..

PaBfedern nach DIN 6885/1 gehdren zum Lieferumfang.
Keys to DIN 6885 sheet 1 supplied by P.1V.
Clavettes selon normes DIN 6885 feuille 1 sont livrées par P.LV.

Lénge PaBledernul Zenlrierbohrung Wellenende
Length of keyway 40 Tapped centre holes in shall ends
Longueur de la rainura Taraudage &n boul d'arre
MB=x18 M12x 28 M 16 x 36
h 50
dy, dy 24 35 | 38 48
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power
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’ ‘ MaBblatt Dimensions Encombrement
% | Bauart Type FKSB 8/9 T..VS Type FKSB 8/9 T..VS

' FKSB 8/9 T..VS KSB8/9T..VS KSB8/9T.VS
KSB 8/9T..VS

Abtrieb wahlweise beil, Il, Il oder IV Output either at |, Il, lll or IV Sortie au choix en |, 11, Il ou IV
i Oleinfiillung (gelb) @ Filling plug (yellow) 1) Bouchon de remplissage (jaune)
@ Olstand, Uberlaufschraube (blau) @ il level, control plug (blue) @ Miveau d'huile, bouchon de controle
(bleu)
@ BlablaB (rot) @ Drain plug (red) # Bouchon de vidange (rouge)
Mator ' Hotnr u.-:-rr
Bauart BS Artre creux
Type by | by | by | by | bs | & | & | € | € | € | d | d | d | g
8 | M k6 B | g | S

(FKs8 ) T sovs| 200 (2233 90 | 189 | 302 | 197 | 342 | 266 | 301 | 115 | 14,5 | 295 | 14 | 24 | 38 | 40 | 85

(FIKSB §° T110vs| 200 122958 400 | 54y | 348 | 223 | 393 | 345 | 331 | 130 | 185 | 205 | 20 | 24 | 48 |50"| 95

1} wahiweize / on request / sur demande: 55

Bauart
Type dy f t; -] - hy h; h; hy hy hy | by hy by hyg i ky

[ﬂm::T 90 VS| 14 | 265 |358.5| 230 | 265 | 162 | 33 | 165 | 205 | 318 | 376 | 22 94 222 | 153 | 47 | 55

tFﬂﬁB::Tﬂuﬁ 14 | 286 |380,5) 300 | 265 | 162 | 425 | 185 | 225 | 362 | 376 | 22 | 100 | 273 | 172 | 47 | 55

Gewichl
Weight
Bauart Poi

I
Type *:kah1|:hmm=m:mam¢nrlhuilmsam_lmusam

(FIKSBS' T 90VsS| 210 |291(492,5 50 | 83 | 75 (264 |198| 10 (170|164 (196,555 | 25 | 22 | 3 | 141 | 130 109

(Fxse 5 T110vs| 41 1313|5145 50 | 93 | BS |264|247| 14 |212|187(1965) 55 | 25 |22 | 3 |145| 152 | 125

* mit Molor / with molor / avec motaur
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F Stelleinrichtungen Control devices
Getriebe Drives
System

/ System KS

Handverstellung

In der Normalausfliilhrung werden die
Getriebe System KS mit dem im Bild
gezeigten Stellknopf ausgeriistet. Die
im Stellknopf eingebaute Ubersetzung
(ca. 10:1) gestattet eine sehr feinfiih-
lige Einstellung der Drehzahlen. Die
Verstellung ist selbsthemmend.

Hebelverstellung SH-KS

Wird eine sehr schnelle Verstellung
bzw. Vorwahl der Drehzahl gewiinscht,
bietet sich die Hebelverstellung in
selbsthemmender oder nicht selbst-
hemmender Ausfilhrung an.

Ausfilhrung der Geréite entsprechend
Schutzart IP 54.

Hiéchstzuliissiges Stellmoment: 25 Nm.

Manual adjustment

The adjusting knob shown in the picture
is standard equipment for gear system
KS. The transmission incorporated in the
adjusting knob (ratio 10:1) aliows a very
sansitive speedsetting. Self-locking con-
trol.

Dispositifs de réglage
Variateurs

Systéme KS

Commande manuelle

Les variateurs KS sont livrés exécution
standard avec un bouton de réglage
comme indiqué, La réduction de 1:10 in-
corporée dans le bouton de réglage per-
mel un réglage sensible de la vitesse. Le
mécanisme de réglage est auto-blo-
quant.

Umdrehung am
Turns of adjusting knob SR manenis s Dielincpt
Nombre de tours du o B
bouton de réglage Couple de réglage au bouton
Gatriebe
Drive bai Sinlibarekch
Variateur at spoed range
P rRpor im Stilistand im Batries
bis full
6 10 dawn Lo e l.tr::t ':ﬂ":m"
i partir da péro {Hen] [Wem]
(F) KS.2.. 215 | 25 an 1.2
(AKs3. [24 |278 3,46 14
(F) K5.4.. 316 | 3,85 454 19 08
(F) KS.5.. 3,16 | 3,65 4,54 28 )
(F)KSE. | 417 | 482 6,00 3,0
(F) K5.7.. 417 | 4,82 6,00 as
(F) K5.8.. 53 | 615 7,65 43 12
(F) K5.4.. 53 | 815 765 56

Lever control SH-KS

For fast speed adjustment or pre-selec-
tion of speed, lever control either self-
locking or not self-locking is recommend-
ed.

Réglage par levier SH-KS

Lors d'un réglage rapide ou d'une présé-
lection de vitesse un réglage par levier en
exécution auto-bloquant ou non auto-
bloquant peut étre prévu.

W”: ME. "E:rl Stelimomente am Stellhebel
of Lever <p*® Operating Torque of Lever
Angle décrit par le levier Couple de réglage au levier
Getriebe
Drive bel Stelbersich selbsthemmand nichi selbsthemmend
Varlateur al spaad range sall-locking non sall-locking
par rappor mislo-bloguant [al=14] -H.Ih-bbquﬂ
s sl Stillstmnd Batrisb Stillstand Batriob
&€ | 10 S H0- S Pyl s geimeralf [l marche
an
&P e T4 ) [Him] ] [Nem]
(F) KS.2.. 50 57 71 4.7 23 a3 1.7
{F) K5.3.. 55 64 80 55 27 39 2
(F) KS.A4.. 73 84 104 6.9 34 4.8 23
(F) KS.5.. 73 84 104 a2 46 6.5 a1
(F) KS.86.. 96 | 111 138 8.6 48 6.8 34
{F) KS.7.. 96 | 111 138 11,6 6,7 88 4.4
(F) KS.8.. 122 | 141 175 13 8 10 55
(F) K5.9.. 122 | 141 175 25 12 18 8,5

Degree of protection IP 54 (IEC Publica-
tion 34-5).

Max. admitted torque: 25 Nm.

Exécution des dispositifs de commande
selon protection IP 54.

Couple de réglage maximum admissible:
25 Nm.

www.piv-drives.com
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Stelleinrichtungen control devices

Getriebe Drives
System KS System KS
Hebelverstellung SH-KS Lever control SH-KS

normal standard

U
54 il s

K5 & B5)
K5 T 77

fiir Stillstandsverstellung oder Betriebsverstellung

for speed adjustable with drive stationary or running
pour réglage & I'arrét ou en marche

Anordnung: Stellhebel wahlweise bei |, 11, Ill, oder IV.
Mounting position either at I, 11, Il eder IV.
Disposition: levier de commande au choix en [, I, Il ou IV,
Getriebe
Drive a hg v
Variateur

[mm] | [mm] | [mm]
(F K8.2.. 137 321 138
(F) K8.3.. 137 a7 164
(F) K5.4.. 137 ara 180
(F) K85.. 137 ara 190
(F) KS6.. 137 403 220
(F) KS.T.. 200 46E 220
(F) KS.8.. 200 563 anv
(Fl KS9.. 200 563 a7

Dispositifs de réglage
Variateurs

Systéme KS
Réglage par levier SH-KS

mit Meflex-Fernbetatigung® igensn nicht zum Listerumfang)

with Meflex-Remote Cable Control® inot to be supplied by PIV)
avec flexible® commande & distance n'est par toumi avec Fepparsil)

R -

Lrmvax® 3500

Lrmin=1000

=140 K52,  KE5S
|= 300 KSE K59

Nur Betriebsverstellung
Speed adjustable with drive running only
Reéglage uniquement possible en marche

Anordnung: Fernbetatigung bei Il oder IV.
Arrangement: remote control at Il or IV
Disposition: commande & distance en Il ou IV,

* Lisferant/ Supplier/Fournisseur:

Gesellschaft fir Steverungstechnik mbH + Co.,
D-6332 Ehringshausen
Bestelldaten: Zeichnungs-Nr. 9236 B 100-090-. ..

(Lange L in [mm]); Hebellnge I= ...

P,v www.piv-drives.com
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Getriebe
L System KS
Mechanische Stelleinrichtung
SM-KS

Drehzahl-Fernverstellung mittels Ver-
léingerungswelle oder Kettentrieb.

Der Stellknopf gehdrt nicht zum Lie-
ferumfang. Verbindungswellen wund
Kettentriebe werden nicht von P.LV.
geliefert.

P12n8

155
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Stelleinrichtungen Control devices

Drives
System KS

Mechanical remote control
unit SM-KS

Remote speed control by means of exten-
sion shaft or chain drive.

Adjusting knob normally not to be sup-
plied by P.1.V.

Intermediate shaft, universal joints and
chain drive not supplied by P.1LV.

.20

=

Dispositifs de réglage
Variateurs

Systéme KS

Dispositif de réglage mécanique
SM-KS

Commande de vitesse & distance par
cardan ou transmission par chaine.

Bouton de réglage avec indicateur doit
étre commandé séparement. Rallongeset
transmissions par chaines ne sont pas
livrés par P.1. V.

Die Stelleinrichtui.g ohne Stellknop!

Stellknopt
Adjusting knob

G‘nmh" Bouton de reglage
Variateur hz y Umdrehungen bel Stelibareich Stellmomant

Tumns at speed range Operating torque

Mombee de lours par Couple de réglage

rappart im Stillstand im Balrisb
contimes | Ama | teosten
[mm]|[mm]| 6 | 10 |8parirde zero [N N

(FIKS.20 | 204 | 138 | 2,15 |25 a1 1.2
(FIKS.3.0 | 220 | 154 |24 | 278 348 14
(FIKS.4.0 | 256 | 190 | 3,16 | 3,65 454 19
(FIKS.5.0 | 256 | 190 | 3,16 | 3,65 4,54 28 0.8
(FIKS.6.0 | 286 | 220 | 417 | 4,82 6,00 30
(FIKS.7.0 | 286 | 220 | 417 | 4,82 6,00 is
(FIKS.8 383 | 317 | 53 |65 785 43
(FIKS8. | 383|317 | 53 | 6,15 765 56 i

Control head without adjusting knob

Le dispositif de réglage sans bouton

ist nicht selbsthemmend. not self-locking. n'est pas auto-bloguant.
Stellzapfen: Control Head: Pivot de réglage:
zuldssiges Stellmoment 10 Mm  max. admitted operating torque 10 Nm  Couple de réglage admis: 10 mN maxi
zuléssiges Biegemoment 2Nm  max. admitted bending moment 2 Nm  Couple de flaxion admis: 2 mN maxi
zuléssige Drehzahl 60 min~"  max. admitted speed 60 rpm vitesse admise: 60 tr/mn maxi
Schutzart: dhnlich IP 54. Enclosure: according to IP 54. Protection: similaire & IP 54.

iv-dri brevini
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Getriebe
\ | SystemKS

| .

Mechanische Stelleinrichtung
SB-KS

zur Drehzahleinstellung mittels bieg-

samer Welle fiir AnschiuB Form E 1
nach DIN 75532.

Der Stellknopf gehdrt nicht zum Lie-
ferumfang. Die biegsame Welle wird
nicht von P.1L.V. geliefert.*

MEx15

-1 5%

¥ 1 Stelleinrichtungen control devices

Drives
System KS

Mechanical remote control unit
SB-KS

for speed-setting by means of a flexible
shaft with adaptor type E 1 according to
DIN 75532,

Adjusting knob normally not to be sup-
plied by P.1. V. Flexible shaft not supplied
by P.LV."

A

P | L.
ha

ME

D1ps

Die Stelleinrichtung ohne Stellknopf
ist nicht selbsthemmend

Stellzapfen:

zulassiges Stellmoment 10 Nm
zuléissiges Biegemoment 2Nm
zuliéissige Drehzahl 60 min™’

Schutzart: Ghnlich IP 54.

Dispositifs de réglage
Variateurs
Systéme KS

Dispositif de réglage mécanique
SB-KS

pour le réglage de la vitesse par arbre fle-
xible raccord forme E 1 selon DIN 75532,

Bouton de réglage avec indicateur doit
étre commandé séparément.
flexible n'est pas livré par P.1.V.*

Arbre

0 o

Stallknopl
Adjusting knob
Gw Bouton de réglage
Variateur | h, = Umdrahungen bei Stelibersich Stplimomant
Turns al spead range Opparaling torgue
Nombre de tours par Couple de réglage
rappont im Stilistand im Betrisb
bis Al at rast In oparation
down 1o 2ero & l'amd &n marche
[mm]|(mm]| & | 10 | & partir de 2éro [Nm] [N
(FIKS2.0 |2085] 138 |215 | 25 a1 1.2
(FIKS3.0 |2245| 154 |24 [2.78 3,46 1.4
(FIKS.4.0 |260.5| 190 | 3,16 | 3,65 454 18
(FIKS.5.0 |260.5| 190 | 3,16 | 3,65 4,54 2.8 08
(FIKS.6.0 |290.5| 220 | 417 | 4,82 6.00 a0
(FIKS.7.0 |200,5] 220 | 4,17 | 4,82 6,00 as
(FKS8 [|3875| 317 |53 |615 7.65 43
(FIKS8 |3B7.5| 317 |53 |65 765 5.6 12

Control head without adjusting knob
not self-locking.

Control Head:

max. admitted operating torque 10 Nm
max. admitted bending moment 2 Nm
max. admitted speed 60 rpm

Enclosure: according to IP 54.

Le dispositif de réglage sans bouton

n'est pas auto-bloguant.

Pivot de réglage:

Couple de réglage admis: 10 mN maxi
Couple de flexion admis: 2 mN maxi

vitesse admise: 60 tr/mn maxi
Protection: similaire & IP 54.

* Lieferant/Supplier/Fournisseur: Gemo, Duisburger StraBe 243, D-4150 Krefeld 11
Bestelidaten: SL 16/80, FSW 110/110, GP 100, Gesamtiange ... (mm)
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* Stellzelten in Sekunden bel / Times for speed change in seconds at / Temps de réglage en secondes en B0 Hz: Ty = 0,83 - Te
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A Stelleinrichtungen Control devices

Getriebe
| SystemKS
. ol

Elektrisches Stellgerat SE-KS

Die elektrischen Stellgerite bestehen
aus Stellmotor (Getriebe), Kegelrad-
paar zum Antrieb der KS-Stellmutter, 2
Endschaltern zur Begrenzung des
Stellbereiches, einer Klemmenleiste
und einem Druck-GuBgehiuse mit
Kabeldurchfiihrung.

Stelizeiten Tsin Sekunden* (S0Hz)

Dispositifs de réglage
Drives Variateurs
System KS Systéme KS
Electric remote control unit SE-KS Dispositif de réglage SE-KS

The electric remote control units SE-KS
consist of pilot motor (gear motor), 1 setof
bevel gears for driving the KS control
scraw, 2 micro swilches for limitation of
the speed range, 1 terminal strip and a
cast iron housing with cable entry.

Times for speed Tso change
in seconds* (50 Hz)

Le dispositif de réglage electrigue est
constitué par; le servomoteur (réducteur)
renvoi d'angle entrainant I'écrou de rég-
lage du variateur, 2 micro-contacts pour
limiter le rapport de réglage, plaque abor-
nes et un couvercle avec presse-étoupe.

Temps de réglage Tso en secondes*
(50 Hz)

Getriebe / Drive / Variateur (FIKS.2.. | (FIKS.3.. | (FIKS.4.. | (FIKS.5.. | (FIKS6.. | (FIKS.7.. | (FIKS.8.. | (FIKS.9..
32 3.6 57 57 7.5 7.5 9,5 11,9
- Stelizeit GMW1 GMW1 GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMW2
Time for spesad change 6.4 7.2 95 8,5 12,5 12,5 159 15,9
Temps da réglage GMD GMD GMW1 GMW1 GMW1 GMW2 GMW2 GMW2
o g ; 19,4 216 28,4 28,4 37,5 37,5 47,7 47,7
§ g § m gt GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMW1
3; Saivo-ancliur 387 439 56,9 56,9 75.1 75,1 85,4 954
E g_ o GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
-1 E 3.8 42 6.6 6.6 8.7 8.7 K 13.8
E 2 = Steilzeit GMW1 GMW1 GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMWZ | GMWw2
§§ Time for speed change 75 8.3 " 1 14,5 14.5 18,5 18,5
§ E _,E Temps de réglage GMD GMD GMW1 GMWA1 GMW1 GMW2 GMW2 GMW2
2. ] gg S 22,5 25,1 32,8 32,8 43,4 43,4 55,4 55,4
155 b matr GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMW1 GMW1
8 : Servo-molaur 45 50 65,7 65.7 86,8 86,8 10,7 10,7
GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
B g§ g 47 5,2 8.2 82 10,8 10,8 13,8 17,2
g |3 o Stelizeit GMW1 | GMW1 | GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMW2 | GMw2
=§ -ga Time for spead changa 93 104 13,6 13,8 18 18 23 23
] - i Temps de réglage GMD GMD GMW1 GMW1 GMW1 GMWZ | GMW2 | GMwz
ig* e 279 311 409 40,9 54,1 54 66,9 68,9
: SO e GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMW1
E Servo-maleur 55,8 623 8.7 81,7 108 108 137.7 1377
GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
32 36 47 47 6,3 6.3 8 9.5
o Stellzet GMW1 | GMWi1 | GMW1 GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMW2
Tima for speed change 6.4 7.3 a5 a5 12,5 12,5 15,9 159
g Temps de riglage GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMW1 GMD
19,4 216 284 28,4 37,5 37,5 47,7 47,7
Stellmotor ¥ : ¥
i i it i GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
§¢ |2 Servo-moteur 38,7 43,2 56,9 56,9 75 75 95,4 95,4
2 GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
2Es 38 4.2 T 5.5 7.2 72 92 TE
2ce| 2 Stellzeit GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMW1 | GMw2
g £ E TanaYorupesdciwnge | 75 8.3 ik 1 14,5 14,5 18,5 18,5
$cd)| o Temps de réglage GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
§35 (55 i 22,5 25,1 32,8 32,8 43,4 43,4 55,3 55,3
§§ § %3 it GMD | GMD | GMD | GMD | GMD | GMD | GMD | GMD
1] gg Servo-moteur 45 50 85,7 65,7 86,8 86,8 10,7 1107
2% 3 GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
HBE 4,7 52 6.8 6.8 9 9 11,5 13,8
gg 3 ~ g Steltzeit GMW1 GMW1 GMW1 GMW1 GMW1 GMW1 GMW1 GMW2
= .ga Time for speed change [~ g 3 10,4 13,7 137 18 18 22,9 22,9
2 H Temps de réglage GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
i gﬂ Salimotor 279 31,1 40,9 40,9 54,1 54,1 68,3 68,3
: § Plick mator GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
g Sarvi bl 55,8 62,3 81,7 81,7 108 108 137.7 137,7
GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD GMD
~ o
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Schutzart dhnlich IP 55.
Die Stellgerite sind wartungsfrei.

Enclosure: according to IP 55.
Electric remote control unit requires no
maintenance.

Protection similaire 4 IP 55,
Les servomoteurs ne nécessitent aucun
entretien,

r 1 Stelleinrichtungen
L Getriebe

System KS
Anordnung: (F)KS....
Stellmotor bei I, 11, 11l oder IV.

Disposition: (FIKS....
Control motor at |, 11, 1l or IV,

Arrangement: (F)KS....
Servomateur en 1, 11, Il ou V.

(F)KSB..-T.VS:

Stelimotor nur bei |, Il oder IV
Control motor at |, 1, IV only
Servomoteur en |, I, IV seulement

*Anbau mit bis zu 5 Zusatzschaltern
bzw. 2 Potentiometern auf Anfrage

Assembly with max. 5 switches resp.
2 potentiometers on request

Servomoteur avec 5 micro contacts resp.
2 potentiométres sur demande

Drehwidersténde:
Feedback potentiometers:
Potentiométres:

100 O lin. Anzeige
4,7 kQ lin. regelungen

Speod Indication
Indication de vilesse

Control systema
Assenissaments

Ausgenutzter Drehwinkel am Poti
Used angle of rotation of
potentiometer/

Angle utilisé sur potentiométre

Getrisbs | Stereich/ Speed ranga / Rapport
Drive bis Null

e | w90 | Veemdenn
(ks 2 | 155° | 180° 223°
(FIKS 3 173 | 200° 249°
(FIKS 4.5 | 230° | 197° 245°
(FIKS 6,7 | 224° | 191° 238°
(FKS 8,9 | 210° | 244° 227°

Control devices Dispositifs de réglage
Drives Variateurs
System KS Systéme KS
! Types GMD, GMWA1, W2 :
?-nuaﬂ-a:‘. ——— 1 o Drive he *
._.m_l Variateur [mm] [mm)
3 : == (F)KS.2.. 216 138
[‘g o - ‘m- & (FKS3.. 232 154
; iieid
— : - (FKS.A.. 268 190
= =
| | L B 208 220
R @ (FIKS.T..
KS.8..
[ D i 396 a17
is 1 (FIKS.9..
Drnkahbickmalitung &
o S
I ol Stelimotor
= = " Pilot motor GMD | GMW1 | GMW2
= [ & T Servo-moteur
- i - J
51 — - I [mm] 184 | 204 | 244
.l—"
v .
Elektrische Daten / Electric characteristics / Caractéristiques électriques
Leistungsautaahme | yimmaeniaiste:
Bauart Spannung [ Toenson § Violags L Powes consumgtion Lelterquerschnitt
Type ] Mz Pulssance absortse -
i 10 A/ 250 ¥ oder 6 A / 380 V
3x310... 460V 50 Tormingl blockc
GMD 15,5 cross section of wire 2.5 mm®
3 x380... 530V &0 felicre, ferik mwichae:
104250V or 6 A/ 380V
50 17,6 Plaque & bomes:
GMW1 230 ~ (60) 22) soction des cibles 2,5 mm
(it / with / avec 50 374 Micro comtmcts:
MW2 | Trafo: 380, 415, 440, 500 ~) i
G (60) (44) 104 f 250V ou B A/ 380V

Anders Spannungen suf Anfrage / Other vollages on request / Aulres tensions sur demande.

Anschluf der Motoren / Connections to the terminals / Schéma de ciblage
GMW1
GMwW2

GMD
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Getriebe

A __f System KS EX

il

Elektrisches Stellgerét SE(ex)-KS

Die ex-geschiitzten Stellgerdte sind
mit Drehstrom-Asynchronmotor ([ex]e
G3, Bauvart 250 K) ausgestattet.
Schutzart: IP55 nach DIN 40050 BI.1.

y’i‘ Stelleinrichtungen

Control devices
Drives
System KS

Electric remote control unit SE(ex)-KS

The explosion-proof control units are
provided with squirrel cage motors
({[ex]eG3, type 250 K). Enclosed type
IP 55 to DIN 40050.

Dispositifs de réglage
Variateurs

Systéme KS

Dispositif de réglage électrique
SE(ex)-KS

Les dispositifs de réglage &lectrique en anti-
déflagrant sont équipés avec moteurs asyn-
chrones triphasés ([ex]eG3, type 250 K).
Protection: IP 55 selon DIN 40050,

Stellzeiten [s] und Stellmotoren bei f = 50 Hz fir Getriebe mit elektr. Stellgerat
SE(ex)-KS 250 K
Times for speed change [sec] and control motors at 50 Hz
Temps de réglage [sec)] el servomoteurs pour 50 Hz
Stellgarit
Control unit SElex) - KS 250 K
Servomoteur
Stellmotor
Pilot motor SE 250 K (Ex)
Servomoteur
n [min'] Stellmotor
Pilot motor 54 27 135"
Servomoteur
R=6
(FKS.2.. R=10
R o= e?
R=8
(FIKS.3.. R=10
R = =*
R=§6 35 7 14
(FIKS.4., A=10 4.1 8.1 16,2
R = =" 5 10,1 20,2
R=§6 35 7 14
[FIKS.5., R=10 41 81 16,2
A = oc* 5 101 20,2
R=§6 4.6 9.3 185
(FIKSE., R=10 5.4 10,7 214
R =o* 6,7 133 26,7
R=6 45 9.3 185
(FIKS.T. R=10 54 10,7 214
R= =" 6.7 133 26,7
R=6 59 118 236
(FIKS.B.. R=10 68 137 273
R= " 85 17 34
R=6 59 11,8 236
(FIKS.9.. R=10 68 13,7 273
A==t 85 17 34
*Stalibareich bis Null / Speed change down 1o zero/ Rappor & parir de zero
"y rur bed Stillstandsversistiung
. brevini
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| Getriebe

Drives

’ ‘ Stelleinrichtungen Control devices
X

L J System KS

Bauart / Type SE(ex)-KS 250 K

TR -

T -

—

Montagelagen wahlweise bei

Mounting position / Disposition au choix
SE(ex)-KS 250 K: |, 1l

Drehwiderstande:

100 (3 lin. fiir Anzeige
4.7 kL) lin. fiir Regelungen

Spannungen:

Bauart 250 K

220/380 V, Nennstrom 0.7 A
50/60 Hz

Klemmenleiste:
Leiterquerschnitt 2,5 mm?®

Endschalter:
Mikroschalter fiir
10 A/250 V oder 6 A/3BOV

AnschluB der Endschalter und Dreh-
zahlrickmeldung nur an eigensiche-
ren Stromkreis.

System KS

Lage | bei FKS 3, Lage Il bei Typ
(F) KSB..-T.VS nicht méglich

Mounting position | at FKS 3, position (1|
at type (FIKSB..-T.VS not possible

Disposition | pour FKS 3, disposition Il
pour type (FIKSB..-T.VS n'est pas pos-
sible

Elekiriache Dalen slohe Selte 61
Electric characleristios see page B3
Characténistiquas dleciriques voir page 83

Feedback potentiometers:
100  Q lin. for speed indication
4.7 KQ lin. for control systems

Tensions:

Type 250 K

220/380 V, rated current 0.7 A

50/60 Hz

Terminal block:

cross section of wires 2.5 mm?®

Limit switches:

micro limit switches

10 Amps/250 V or 6 Amps/380 V
Connection of limit switches and signal-

ling potentiometer to intrinsically safe cir-
cuit only.

Dispositifs de réglage

Variateurs
Systéme KS
Abmessungen / Dimensions
Getriebe hi v
Drrive
Variateur [mm] [mm]
(F) K§.3.. 3045 154
(F) KS.4./5. | 3405 180
(F) KS6./7.. | 3705 220
(F) K§.8./9.. 4675 ny

Ausgenutzter Drehwinkel am Poti
Used angle of rotation of potentiometer
Angle utilisé sur potentiométre

Getriaba | Stollbenich/ Speed range / Rappon
b 8 | 10 | commesz
Variateur ey hmetl
(F) KS.4.. o s
(F) KS.5.. 230 197 245°
(F) KS.6.. .
(Fl Ks7. | 224° [ 191°| 228
(F) KS.8.. a o
(F) KS.9.. 210 244 27re
L] £
1
A B ;\? ;-T
IBEAE0R
LI B
1[2]3]]s]s]7
Potentiométres:

100 Q lin. pour indication de vitesse
4,7 kQ lin. pour asservissements

Tensions:

Type 250 K

220/380 V, courant nominal 0,7 A

50/60 Hz

Plague a bormes:

section 2,5 mm?
Contacteurs de fin course:
micro-contact

pour 10 A/250 V ou 6 A/3B0O V
Raccordement des contacteurs fin
course et potentiométre de récopie seu-
lement au circuit intrinséque.

P,v www.piv-drives.com
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Drehzahlgeber
q%-] Anzeiger
WV Foviart

Bei Bedarf kbnnen die Getriebe mit
betriebsfertig eingebautem Drehzahl-
geber geliefert werden. Fiir die Getrie-
begrifen KS 2 ...KS 7 steht derinduk-
tivgeber SGN 02 zur Verfilgunag.

Induktivgeber SGN 02 (12 Polpaare)
Inductive probe SGN 02 (24 poles)

Capteur inductif SGN 02 (12 paires de poles)

KS2...KS7

11 L
AnschluBkabel 2x0,75% 2 m lang

Connecting lead 2 x0.75 sg. mm., length 2 m.
Cables de raccordement 2 x 0,756 mm?, longueur 2 m.

Tacho-generator
Indicator

Drives

System KS

Drives can be delivered with built-in
tachogenerators on request, For sizes KS
2...KS 7 will be delivered the inductive
probe SGN 02.

i1 I i)

Indication de vitesse électrique

Variateurs
Systéme KS

LesvariateursKS 2 .. .KS 7 peuvent étre
livrés avec un capteur inductif type
SGN 02 prét & fonctionner. Les gran-
deursKS 8 etKS 9 ne peuvent étre livrés
gu'avec un alternateur incorpors.

Wechselstromgeber (6 Polpaare)
AC-tachogenerator (12 poles)
Alternateur (6 paires de pdles)

AnschluBkabel 2x0,5% 1 m lang
Connecting lead 2 x 0.5 sq. mm., length 1 m.
Cables de raccordement 2 x0,5 mm?, longueur 1 m.

Getriabs "
Delve a € h v W
Variateur [rmim] [mim] [mmi] [mm] #
(FIKS2.. 27.5 84 89 138 ; -
(FIKS3.. 302 B4 99,5 154 o A
L ]
(FIKS.A4../5.. 325 B4 119 180 -
(FIKS6../7.. 35 104 1375 220 :
: EDES TS
(TR H 'f::
; o Imik
L] L
i : 0,50 Vg | 6%
i . ;
L] | 4
y :
’ o s T = ’ - e e

SpannungskennliniaVoltage-speed curve/Courbe caractéristique

Geberdrehzahlen/Generator speeds/Nombre de tours de I'alternateur ng ,,,, (min™') bei/at/en =12

Almn-1

Zalgerausschlag

Deflection
"o 12 s i) o Sin

n,,= Antriebsdrehzahl beifat/en My

Input speed

Vitesse d'entrée
Anzeigerausschlag 100% (FIKSB,C,D8/9 Mg mux=12% Ny, 100 %
Deflection of pointer
Angle déviation (FIKS 8/9 Mg max = 077720, 64,8%
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Anzeiger

L5

2
=

=

1

2 % Nimas,

=

T

Fixatlen su chals: dessun, dessaus
ol latdralemant

DrehspulmeBgerit, Zeigerausschlag
90°, Beschriftung 0...100%, n_,, ent-
spricht Anzeige 100%. Potentiometer
zur Nachjustierung um = 20% ist fest
eingebaut.

GroBter Abstand zwischen Geber und
Anzeiger mit Kabel 2 x 1,5" ca. 100 m,
Einbaulage senkrecht. Andere Einbau-
lage bei Bestellung angeben. Eforder-
licher Einbauausschnitt: 67 x 67 mm.

Gerite anderer Abmessungen und mit
besonderer Beschriftung auf Anfrage.

Stellkurven KS

bezogen auf Antriebsdrehzahl n =
100 min™

Control Graphs KS for input speed
100 R.P.M.

Courbe de variations KS pour une
vitesse d'entré n, de 100 tr/mn

Drives
System KS

Indicator

Moving Coil Instrument, deflection of
pointer 90 degrees, graduation of scale
0 ... 100%, 100% scale reading at max.
output speed. Potentiometer for read-
justment of = 20% is built-in.

Max. distance between tacho-genera-
tor and indicator with lead 2x1.5 sq.
mm. approx. 100 m.

Vertical flush mounting, other mounting
positions to be specified when ordering
mounting aperture 67 x87 mm.

Larger indicators and off-standard cali-
bration on request.

S

i

31 T

{5 S SRS SEtl S L i s e
i

5 O i

Variateurs
Systéme KS

Indicateur

Appareil & cadre mobile. Angle dévia-
tion 90°, inscription 0 ... 100 %. Vitesse
max. correspondant & une indication
de 100%. Potentiométre pour réaju-
stage de = 20% incorpore.,

La liaison peut étre constituée d'un
céble 2x1,5% longueur ca. 100 mm.
Montage vertical. Autres dispositions
indiquer lors de la commande. Pergage
tableau 67 x 67 mm.

Indicateurs avec dimensions différen-
tes et inscriptions particuliéres sur
demande.

P,v www.piv-drives.com
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i Dreipunktregler

und Zusatzgerite

éﬁ System SRS

Die MeBwertgeber und Regler aus
dem electronic-Programm gestatten
Regelungen nach vorgegebenem Fest-
wert zum Konstanthalten von physi-
kalischen GréBen, Vorwahl- und Pro-
grammregelungen zur Drehzahl- oder
Geschwindigkeitsregelung und Dreh-
zahl- bzw. Winkelgleichlaufregelun-
gen.

g
A

Regelungssysteme mit funktionell auf-
einander abgestimmten Bausteinen,
wie Antriebsmotor, stufenlos verstell-
barem Getriebe, MeBwertgeber, elek-
tronischem Regelverstirker und Stell-
ginrichtung, erlauben die Automatisie-
rung kompliziertester Arbeitsabliufe.

Dreipunktregler in wverschiedenen
Versionen und ein wvielféltiges Pro-
gramm von MeBwertlumsetzern und
Filtern in Form von Zusatzsteckkarten
stehen zur Verfligung. Dreipunktregler
werden ilberall dort mit Erfolg ein-
gesetzt, wo elektrische Stellantriebe
angesteuert werden sollen, Das Bild
zeigt im Blockschaltbild die Wirkungs-
weise der Regler. Netzteil, Regler und
Ausgangsrelais bilden auf der Grund-
platte eine Baueinheit. Das Netzteil
liefert die Versorgungsspannung Ffir
Verstirker und fiir die Ausgangsrelais.
AuBlerdem kénnen dem Netzteil + 5V
Gleichspannung entnommen werden,
um Sollwertsteller und Istwertgeber

Three-Step Controllers
with Accessories

System SRS

The range of Transmitters and Con-
trollers suits almost every application
requirement where a preset value is
to be kept constant automatically.
Automatic preselection and pro-
gramme control of speeds, speed syn-
chronization and synchro-angle con-
trol by means of closed-loop systems
are available.

Functionally designed Control Sys-
tems in harmony with Driving Motor,
Infinitely Variable Speed Drive, Trans-
mitter, Electronic Amplifier and Elec-
tric Remote Control Unit offer the
advantage to automate even the most
complex sequence of operation.

Régulateurs & trois positions et
appareils additionnels

Systéme SRS

Les capteurs de valeurs de mesure
et les régulateurs de la gamme élec-
tronigue permettent des asservisse-
ments de variateur d'aprés une valeur
fixe prédéterminée pour maintenir
constantes des grandeurs physigues,
des régulations & présélection des
vitesses et & programmes de vitesses,
des régulations de synchronisme de
vitesse ou de position.

Les systemes de régulation fonction-
nellement assortis, tels que moteur
d’entrainement, variateur, capteur de
valeurs de mesure, amplificateur de
réglage électronique et servomoteur,
permettent 'automatisation des cycles
opératoires les plus compliqués.

45V

=5V

_lfl.'_—l’gi_ql

T
>
<

i

Three -Step Controllers of wvarious
design and a great variety of trans-
ducers and filters as plug-in printed
circuit boards are available. Three-
Step Controllers are successfully ap-
plied where ever an electric pilot
motor has to be controlled. On Fig.
is a block diagramme of the controller
indicating its functions. Power supply,
amplifier and output relays are fitted
to the bottom plate. The power supply
connects to the amplifier, to the out-
put relays, and in addition can provide
a + 5V D.C. voltage to a potentio-
meter for adjusting the desired value
and to the sensor of the actual value.
Moreover the bottom plate is equipped

Régulateurs & 3 positions de différen-
tes versions et un programme complet
de convertisseurs de valeurs de me-
sure et de filtres sous forme de cartes
enfichables additionnelles sont dis-
ponibles. Les régulateurs & 3 positions
sont utilisés avec succés partout ol
des servomoteurs électriques doivent
étre commandés. Le schéma ci-
dessus montre le fonctionnement des
régulateurs. Le bloc d'alimentation, le
régulateur et les relais de sortie con-
stituent une unité sur la plague de
base. Le bloc d'alimentation fournit la
tension de commande pour l'amplifi-
cateur et les relais de sortie. D'autre
part, des tensions continues de + 5V
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zu speisen. Die Grundplatte triigt
mehrere Steckerleisten, von denen
eine die Schaltkarte mit Verstirker
und Riickfiihrachaltung aufnimmt. Auf
dieser Platine sind die Potentiometer
fir die Einstellung des Sollwertes
(intern, falls kein getrennter Sollwert-
steller in Frage kommt), Riickfiihr-
endspannung wund Rickfihrzeitkon-
stante angeordnet. Weitera Stecker-
leisten sind fiir die Aufnahme wvon
Zusatzbausteinen vorgesehen.

Beispiele der MeBwerterfassung

with several PCB-connectars accept-
ing the printed circuit board with
amplifier and feedback. To this PC-
board three potentiometers are fitted:
to adjust the desired value (internally
in case no external potentiometer is
required), to set the amplification
factor and the reset time. The other
PCB-connectors are provided to ac-
cept further accessories.

Examples from methods of measure-
ment

peuvent étre prélevées du bloc d'ali-
mentation, afin d'alimenter le capteur
de consigne et le capteur de mesure.
La plague de base supporte plusieurs
connecteurs, dont un regoit la carte
de commande avec amplificateur et
le circuit de contre-réaction. Cette
platine comporte les potentiométres
pour régler la valeur de consigne
(interne lorsqu’un réglage externe de
la valeur de consigne n'est pas né-
cessaire), la tension de contre-
réaction et la constante de temps de
la contre-réaction. D'autres connec-
teurs sont prévus pour recevoir des
cartes additionnelles.

Exemples d'applications de capteurs
industriels

Aufgabe MeBglied Mefumformer Schema
Problam Error Detector Transducer Schematic Arrangement
Probléme Capteur de mesure Convertisseur Schéma
Pendelwalze, Ténzer-
walze, Tastarm Potsailmat
Konstanthalten eines Durch- Floating roller, Roller i Potentiombtrs
hanges zur Verbindung von | iper Potentiometer NL@
Maschinengruppen oder zur Aouleau embarreur, Potentiométra \ S -~
Autwicklung. Rouleau danseur N
Maintaining constant loop to | Bras de touche
connect machine groups or
for winding. Du
rd““ mﬂ wwmm
Reégulation de la position d'un S:haﬂ,ur::lrkufm Weitwinkelauge Tirin optious -
rouleau embarreur pour I'as- | Lpap with shada Wids-anal bise = tarman
servissement des commandes ,,..,gfa cilmlral . a,;.;t,.-cngﬁ e ——— ™ Vel risle
sectionnelles et d'enroulages. | goucie projetant un | Téte optique "‘G—euuﬁut:
ombre Sowrcs de lumibes bebe Ausrsscent
Flaat
Schwimmer Flosiaur Patantaate
Float Potentiometer Pobiwombirk
Flottaur Potentiométre g et
Konstanthalten eines Niveaus Valaur réslls
Constant  fluid-level econtral
Régulation de [alimentation
d'une cuve & niveau constant Bonds
Mefisonde Kapazitive Sonde

Probe Capacitive Probe
Sonde de mesure Sonde capacitive

Konstanthalten eines Druckes
Constant  pressure  control

Régulation & pression cons-
tante

Manomater
Manométra

Potentiometer
Potentiométre

Konstanthalten einer Motor-
leistung
Constant motor power control

Régulation & puissance cons-
tante d'un moteur électrique

Stromwandler

Gleichrichter
Current transformer :
Transformataur et
d'intensité Redresseur
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Betriebsanleitung
fur Kugelscheibengetriebe Serie KS

252-0000-DOK001 de

9.93

Hierzu gehdrt die
~Allgemeine Betriebsanleitung — 999-9999-DOK001 da".
Wenn nicht vorhanden, bitte unbedingt anfordern!

1. Inbetriebnahme

1.1 Autstellung

Getriebe in FuBausfihrung sind verspannungsfrel auf einem ebenen
Fundament zu befestigen. Gelriebe in Flanschausfihrung sind anzu-
flanschen. Das Getriebe ist so auszurichten, dafl die Getriebewelle mit
der Walle der Maschine bzw. Anlage genau fluchlet.

Oleinidll-, Olstandskontroll- und Olablafbohrungen sowie Warungsdek-
kel missen frei zuganglich sein,

Die Warmeabfuhr bzw. Kihlluftfiihrung darf durch Schutzvorrichtungen
nicht behindert werden.

Ubertragungselemente, wie Zahn- und Kettenrader, Kupplungen und
Riemenscheiben, mittels Schrauben (im Wellenzentriergewinde) aul die
Wellenenden aufziehen. Zur Montageerdeichterung kdnnen bei Pafife-
denverbindungen die Wellenenden leicht gefetiet oder mit MoSz behan-
delt werden. Zu empfehlen ist das Erwarmen der aufzuziehenden
Bauteile (ca. 80°C). Schidge auf die zu montierenden Teile sind unzu-
lassig, da hierdurch Lager, Rader oder Wellendichiringe beschadigl
werden kdnnen.

1.2 Montage der Zusatzgerite

Bei der Montage und vor der Inbetriebnahme sind die gesonderen
Belriebsanweisungen fir die am Getriebe angebauten Gerdle (wie 2.B.
Olpumpe, Kihler usw.) zu beachten.

1.3 Elektrischer AnschluB
Der Elektroanschiul? hat durch einen konzessionierien Elek-
A trofachmann zu erfolgen. Die allgemeinen sowie die Grtli-
chen Vorschriften sind besonders hinsichtlich der Schutz-
mafnahmen einzuhalten. Anschilsse nach beigeflgtem
Stromlaufplan undioder Schaltbild im Klemmenkasten.
1.4 Inbetriebnahme
Vor dem Ingangseizen des Getriebes ist zu prifen, ob alle
A Schutzeinrichiungen angebracht und wirksam sind.
Soweil Schutzeinrichtungen nicht zum Lieferumiang der
P.1.V. Antrieb Werner Reimers GmbH & Co. KG gehtren,
sind vom Betreiber alle beweglichen Teile durch Schutzein-
richiungen zu sichemn, um Unfaligefahren auszuschlisBen.
1.4.1 Oifdliung
Die KS-G alriebe werden mit einer der Bauform eni-
& sprechenden Olflllung PLV.-Varifluid geliefert. Die Bauar-
ten (FIKSB-C/D und (FIKSB-T.VS haben zusatzlich im
angebauten Stimrad- bzw. Schneckengetriebe eine ge-
trennte Fillung Mobil-Gear 629. MaBgebend fir die erfor-

derliche Menge sind die Markierungen am Schauglas oder
an der Uberlauféifnung.

1.4.2 Probelauf

Mach Einschalten des Geltriebes ist moglichst im Leerdauf die einwand-

freie Funktion zu prifen. Es wird empfohlen, einige Zeit nur mit Teillast
zu fahren und erst allméhlich die Belastung zu steigem.

2. Instandhaltung

2.1 Wartung

Bel allen Wartungsarbeiten ist daraul zu achien, dal keine Verunreini-
gungen in das Getriebe gelangen. Die Wartung beschriankl sich auf
nachfolgende Arbeiten: Der Olstand ist wichentlich bei Getriebestill-
stand zu Obarprifen, Bei dieser Gelegenheit ist das Getriebe auf ifeuch-
te Stellen zu untersuchen.

2.1.1 Olwechselintervalle und Olsorten

Unter normalen Belriebsbedingungen ist kein Owechsel erforderdich.
Bei erschwerten Betrisbsbedingungen wie:

a) Umgebungstemperatur ty Gber 30 "C

b) Anfahrhautigkeit =15 Anfahrien/Stunde

c) haufigem oder langerem Blockieren der Abtriebswelle ist Olwechsal
in nachstehend aufgefihnen Intervallen notwendig.

Zua

tu > 30 = 40 "C Olwechsel nach 6000 Betriebsstunden
fu > 40 = 50 "C Olwechsel nach 3000 Betriebsstunden
tu =50 'C Anfrage erbelen

Zub

Antahrhéufigkeit > 15 = 35 Anl/Std, Olwechsel nach 6000 Betriebsstunden
Anfghrhaufigkeit > 35 = 60 Ant/Std. Olwechsel nach 3000 Betrisbsstunden
Antahrhaufigheit > 60 Anf/Std. Anirage erbaten

Zue

Olwechselemplehlung abhéngig von Blockierhaufigkeit und -dauer, An-
frage erbelen. Auerdem ist Olwechsel zu empfehlen, wenn das Gatrie-
be infolge Betriebsstdrung einmalig langer als 5 Minuten mit blockiertem
Abtrieb gefahren wurde. Treten mehrere der unter a) bis c) genannten
erschwerten Betriebsbedingungen gleichzsitig auf, bitten wir um Rick-
frage.

VLN

Es ist stets Frischdl zu verwendan.

Achtung! Das KS-Grundgetriebe darf nur mit P.LV.-Vari-
fluid -hieran ist unsere Garantie gebunden- bis Mitta
Schauglas gefllit werden (ungefdhre Flllmenge siehe Ty-
penschild). Alle Oleinfillatnungen verschlieBan,

Bei jedem Olwechsel ist das Olauge zu reinigen.

Das Ol wird bel warmem Getriebe durch vorsichtiges Offnen
der Einflllschraube(n) (gelb) und der OlablaBschraube (rot)
abgelassen, )
Achtung! Betriebswarmes Geltriebe steht unter Uberdruck,
Vorsicht! Gefahr des Verbriihens!

Wir empfehlen, Schutzbrille, Schutzhandschuhe und
Schutzbekleidung zu tragen.

Beim Ablassen und Entsorgen des Altdles ist darauf zu
achten, dan keine Verschmutzungen und keine Gefahren
fur die Umwelt verursacht werden (z.B.: Grundwasser,
Brandgefahr). Das AltS muB entsprechend den einschlagi-
gen Vorschrifien aufgefangen und enisorgt werden. An-
schliefend Olablafdftnung verschlieBen und das Getriebe
mit neuem Of bis Mitte Olstandkontroliglas auffdllen (siehe
1.4.1)

A

VN

Emplohlena Schmiermittel fir die angebauten Stimrad- bzw. Schnek-
kenradgetriebe der Bauarten C/D und T.VS

Firma Olsorte Firma Olsorte

Aral Deagol BG 150 Mol Mobilgear 629
BP Energol GR-XP 150 Shell Omala O 150
Esso SPARTAN EP 150 Texaco MEH(;F;;

| ool | Ll | NORAIS

2.2 Instandsetzung

Zur Demontage und Instandsetzung der Kugelscheibengetriebe ist un-
bedingt ein P.I.V.- Servicemonteur hinzuzuziehen.

AuRerdem werden hierzu die Instandsetzungsanweisung 145 KS, die
Ersatzteillisten sowie spezielle Werkzeuge und Hilfsmittel bendtigt..

P,v www.piv-drives.com
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Operationinstructions
for Ball Disc Drives Series KS

252-0000-DOK001en

1.94

The “General operating instructions — 999-9898-DOK001en”
also form part of these instructions. Please ask for these if
they are not available.

1. Putting into operation

1.1 Alignment

Foot-mounting variators must be mounted free from distortion on a level
foundation. Shaft mounted variators must be mounted with a holding
fixture to support the torque reaction. The unit must be mounted so that
the variator shaft is aligned precisely with the shaft on the machine or
installation.

Qilfiling plug (yellow),level inspection hole (blue) and ol drain hole (red)
must be freely accessible.

Safety devices and guards must not obstruct heat dissipation or cooling
air ducting. Transmission elements such as gear wheels and sprockets,
couplings and belt pulleys must be fitted onto the shaft ends with bolts
(in the shaft centering thread). The shaft ends may be lightly greased or
treated with MoSz in order to simplify assembly (not on shrink-fit pulleys).
It is advisable to heat up the components to be fitted (appr. B0 "C). Do
not hammer the shafts since this could damage bearings, pulley sets,
wheals or rotary shaft seals.

1.2 Assembly of auxiliary devices

The separate oparating instructions for auxiliary equipment mounted on
the variator must be obsarved during assembly and before putting into
operation.

1.3 Electrical connections

Electrical connections must be performed by a registered
A electrician. The general and local regulations applicable to

electrical connection, and particularty with respect to safety
measures, must be observed. Produce connections in ac-
cordance with the supplied circuit diagram andior circuit
diagram in the terminal box.

1.4, Putting into operation

Before putting the gear unit into operation, check to make
sure that all safety guards are fitted and functioning.

It safety guards do not form part of the scope of delivery
of PILV. Anirieb Wemer Reimers GmbH & Co. KG, the
operator must protect all moving parts by safety guards in
order to exclude the risk of accidents.

1.4.1 Qil filling

The KS basic variators are supplied with an oil filling of P.LV.
A Varifluid comresponding to the type. The types (F)KSB-C/D

and (F)KSB-T.VS additionally have a separate filling of
Mabil-Gear 629 in the built-on helical orworm gear. The gear
unit must filled exactly to the markings on the sight glass,
dipstick or on the overiow opening to ensure the correct oil
quantity.
1.4.2 Trial operation

After swilching on the variator, proper functioning of the unit must be
checked in no-load condition if possible. It is recommended to run the
system only at partial load for some time and to only gradually increase
the load.

2. Maintenance

2.1 Servicing

Make sure that no contamination is allowed to enter the vanator during
senvicing. Servicing Is restricted to the following work: The oil level
must be checked weekly if possible when the variator is at a standstill,
At this opportunity, the variator must be examined for traces of oll
leakage.

2.1.1 0Oil change intervals and oil types

Under normal operating conditions, no oil-change should be necessary.
Howevar, under heavy-duty conditions, e.g.

a) ambient temperature to above 30 "C

b) starting frequancy greater than 15 starts per hour

c) frequent or prolonged locking of output shaft it will be necessary
to change the oil at the intervals stated below:

at a)

ty= 30540 °C: change ol after 6000 hours of operation

lu=40<50°C:  change oil after 3000 hours of operation

tu > 50 "C: users should contact PILV.

al b)

Stanting frequency = 15 = 35 startshr:  change oil after 6000 hours of
operation

Starting frequency > 35 < 60 starts’hr: change oil after 3000 hours of
operation

Starting frequency = 60 starts/hr:

atc)

0il change recommendations are dependent on locking frequency and
duration. Users should contact PV, for more detailed information. An
oil change is also recommended if the unit has been operated for longer
than 5 minutes with the output shaft locked due to malfunction,

It more than one of the circumstances specified under a) to ¢) above
have cbtained, users should contact PV,

VN
A

users should contact P.LV.

Only fresh oll must be used.

Caution: The KS basic gear unit must be filled only with
P.I.V. Varifluid - our warranty is bound to this - up to the
middie of the sight glass (see rating plate for approximate
filing guantity). Close all oil filler openings.

The oil gauge glass must be cleaned al every oil change.
The oil is drained when the gear unit is in warm condition by
caretully opening the filler screw(s) (yellow) and the oll drain
screw (red).

Attention! Variators still warm after use are under pressure,
Caution: Danger of scalding!

We recommend wearing protective clothing, including gog-
gles and gloves .

When draining and disposing of the old oil, make sure that
there is no poliution of or risk 1o the environment (e.g. ground
water, danger of fire). The old oil must be collected and
disposed of In accordance with the relevant regulations.
After draining the old oil, close the oil drain opening and fill
the gear with new cil up to the middle of the oil sight glass.

VLN

Recommended lubricants for helical or worm gearboxes fitted to models
C/DandT..VS

Firm Typas of oil Firm Types of oil
Aral Degol BG 150 Mabil Mobilgear 629
BP Energol GR-XP 150 Shell Omala O_il.isu
Esso SPARTAN EP 150 Texaco MEROPA 150
oo | i |SRE, | R
2.2 Repair

A PLV. service engineer must be consulted under all circumstances for
dismantling and repair of the KS drive unit.

In addition, the repair instructions 145 KS, spare parts lists and special
tools and materials are required for this purpose.

www.piv-drives.com
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Instructions de service pour
Moto-Variateurs Série KS

252-0000-DOK001 fr

1.54

Voir également les
wInstructions générales — 999-9999-DOK001fr".
Le cas échéant, demander impérativement celles-ci!

1. Mise en service
1.1 Alignement

Le chassis du varateur doit &tre fixé sans produire de tension, sur un
fondement plan. Les variateurs a la varsion montage llasquee doivent
&tre fixds avec bride, Il faut faire attention a l'alignement précis de l'arbre
du variateur et 'arbre de la machine.

L'accés aux ouvertures de remplissage (jaune), de contride du niveau
d'huile (bleuea), de vidange (rouge), doit rester libre. La dispersion de la
chaleur, resp, la conduite d'air de refroidissament, ne doit pas pas étre
empéchée par 'emplacement des dispositits de securité.

Monter les accouplements ou resp. les poulies, les pignons de chaines
ou les engrenages avec des vis (dans les filets de centrage) surles bouts
des arbres. Pour faciliter le montage, les bouts des arbres pourront étre
enduits d'une mince couche de graisse ou de MoS;. [l est recommandé
d'échauffer les dldments & monter (& env. 80 "C). Des impacts au niveau
des arbres sont inadmissibles car ils peuvent conduire a l'endommage-
ment des paliers, des roues dentées ou des anneaux de joint.

1.2 Montage des appareils auxiliaires

Pour le montage et avant la mise en service, consulter les instructions
d'emploi séparées des appareils montés sur le variateur.

1.3 Raccordement élactrique

Le raccordement dlectrique doit étre effectué par un électri-
A cien agréé. Observer les dispositions générales et locales

en vigueur el en particulier les régles de seécurité. Les
raccordements doivent étre effectués conformément au
schéma des circuils joint etfou au schéma électrique figurant
dans la bote de connexions.

1.4 Mise en service

Avant la mise en marche du variateur, vérifier la présence

el l'efficacité de tous les équipements de protection. Siles
égquipements de protection ne sont pas foumis par les Els
PV, Antrieb Werner Reimers GmbH & Co. KG, l'exploitant
est tenu de protéger toulas les pieces en mouvement par
des équipements de prolection de maniére a exclure tout
risque d'accident, Le réducteur &tant livré sans huile, il est
nécaessaire de le remplir d'huile avant la mise en service.

1.4.1 Remplissage d'huile

Les varialeurs des base KS sont livrés remplis 0 huile P.LV.-
A Varifluid correspondant au modéle. Les modéles (FIKSB-

C/D et (FIKSB-T..VS disposent de plus dun remplissage
séparé de Mobil-Gear 629 dans le réducteur & engrenage
cylindrique ow & vis sans fin monté. Pour la quantité d'huile
nécessaire, se référar aux repéres figurant sur lindicateur
de niveau dhuile ou l'ouverture de trop plein.

1.4.2 Essai de fonctionnement

Aprés la mise en marche du variateur, en vérifier le parfait fonctionne-
ment, si possible & vide. Il est recommande de ne pas faire fonclionner
le varateur & pleine charge pendant un certain temps et d'augmenter
progressivement la charge.

2. Maintenance

2.1 Entretien

Weiller & ce quiaucune impuraté ne pénétre dans le varialeur au cours
des travaux d'entretien. L'entretien se limite aux opérations suivantes:
Vérifier le niveau dhuile sur Fengrenage & I'arrét, si possible une fois par

samaine. A cefte occasion, vérifier a présence de traces d'huile sur le
varialeur.

2.1.1 Intervalles de changement d'huile et types d'huile

Une vidange d'huile n'étant pas nécessaire sous des conditions norma-
les d'exploitation.

Des conditions opératoires pénibles, comme
a) une température ambiante ty supérieura & 30 "C,
b) une fréquence de démarrage > 15 démarrages'heura,

¢) des blocages fréquents ou prolongés de l'arbre d'entrainement de-
mandent, par contre, des vidanges dhuile & exécuter aux intervalles
suivants:

pour a)

ty= 30 = 40 "C; vidange d'huile aprés 6000 heures d'exploitation

tu > 40 = 50 C: vidange d"huile aprés 3000 heures d'exploitation

ty = 50 "C: se renseigner auprés du fabricant,

paur b)

fréquence des démarrages > 15 5 35 démarragesheurs; vidange
d'huile aprés 6000 heures d'exploitation

fréquence des démarrages > 35 = 60 démarrages/heure: vidange
d'huile aprés 3000 heures d'exploitation

fréquence des démarrages > 60 démarmagesheure: s8 ranseigner
auprés du fabricant.

pour c)

vidange d'huile conseillée en fonction de la fréquence et de la durée des
blocages. Se renseigner auprés du fabricant. Uine vidange d'huile est
l'autre conseillée lorsque le varateur, par suite d'une perturbation d'ex-
ploitation, a fonctionné plus de 5 minutes avec un entrainement blogué.
Priére de se metire en liaison avec nos bureaux s plusieurs conditions
pénibles d'exploitation -comme celles mentionnéas aux points a) ... ¢)-
sont réunies simultanément.

VN
VAN

Utiliser toujours de 'huike neuve.

Attention! Le variateur de base KS doit &tre rempli unique-
ment de PLV.-Varifluid jusqu'au milieu du voyant d’huile
{pour la quantité approximative, voir la plague signalétiqua).

Motre garantie est liée au respect de cette condition.
Fermer toutes les ouvertures de remplissage d'huile.

A chaque changement d'huile, nettoyer le voyant d’huile.
Le variateur & chaud, laisser I'huile s’écouler en ouvrant
avec précaution lades vis de remplissage (jaune) et la vis
d'écoulement (rouge).

Attention! Le variateur & chaud est sous pression.
Attention! Risque de briiure!

MNous recommandons de porter das lunettes de protection,
des gants de protection et des vétements de protection.

Lors du changement d'huile et de I'dlimination de I'huile
usée, veiller a éviter toute pollution et risque pour 'environ-
nement (p. ex. pollution de la nappe phréatique, risque
d'incendia), L'huile usée doil &tre recueillie et éliminéde
respectant les dispositions en vigueur. Fermer ensuite l'ou-
verture d'écoulement d'huile et verser I'huile neuve dans le
variateur jusqu'au miliew de lNndicateur de niveau d'huile.

VN

Lubrifiants recommandés pour les réductaurs adaptés a pignons droits
ou a vis sans fin des séries C-D et T.NS

Margque Type d'huile Marque Type d'huile
Aral Degol BG 150 Mabil Mabilgear 629
BP Enargol GR-XP 150 Shell Omala Oil 150

Esso SPARTAN EP 150 Texaco MEROPA 150
rete | oloEn | o | Guemes
2.2 Réparation

Pour le démontage et la réparation des vanateurs K3, faire impérative-
meant appel & un monteur PLV.

Ces opérations nécessitent en outre les instructions de réparation 145
KS, les listes de pidces de rechange de méme que des oufils et
auxiiaires spéciau.
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' Anordnung
Getriebe
System KS

(Motor), Lage der Wellen und des Stell-
knopfes mit Anzeiger nach MaBzeich-
nungen. Statt des Stellknopfes kann
ein mechanisches oder elektrisches
Stellgerdt angebaut werden.

Arrangement
Drives
System KS

{Motor), position of shafts and adjusting
knob with indicator according to outline
drawings. A mechanical orelectricremote
control unit can be fitted instead of the
adjusting knob.

Disposition
Variateurs

Systéme K5

Disposition des arbres et du bouton de
réglage avec indicateur selon plan d'en-
combrement. A la place du bouton de rég-
lage un dispositif de réglage mécanique
ou un servomoteur &ectrique peut &tre
monté.

Auf die Wellenenden der Getriebe
kinnen aufgesetzt werden:

Zahn- oder Kettenrder mit kleinstem
Teilkreisdurchmesser d,

Keilriemenscheiben mit kleinstem
Wirkdurchmesser d,_,

Flachriemenscheiben mit kleinstem
Wirkdurchmesser d,.

ie=l

'
.20

Gears or sprockets witz smallest pitch
circle diameter d,,

V-belt pulleys with smallest pitch diame-
terd,,

flat belt pulleys with smallest pitch diam-
terd,

can be mounted on the bare shaft exten-
sions.

fiir / for / pour x = 0,5 - | [mm)]
d,= 5-x-—5[mm]

d,= B-x-f—[mm]

d.-1z-x-"T[mm]

Surle bout d’arbre peuvent &tre montées:

des roues dentées ou a chaine ayant un
diamétre primitif au moins de d,,

des poulies & courroies trapézoidales
ayant un diamétre primitif au moins de d,,,

des poulles & courroles plates ayant un
diamétre primitif au moins de d,.

fiir / for / pour x< 0,5 - | [mm]

d,= 2,5 - d [mm]

d,=4 -d[mm]

d,=6 - d[mm]

Zuléssige radiale Belastung F_,, der

Permissible overhung load F,_,. on the

Effort radial admissible F,, sur l'arbre

Abtriebswelle der Schneckengetriebe.  output shaft of the worm gear units. de sortie du réducteur & vis sans fin.
- filr / for / pour x=0,5 - | [mm] fiir / for / pour x<0,5 - | [mm]
F k- 10° k- 10°
Frx™= - M
T ™ b+05-1
_H‘_j ,  |Fxs82-|(FKsBa4.. (FIKSB6.- (F)KSB 8.- | (FKSB 8.-
(FIKSB 3.-| (FIKSB 5.-| (FIKSB 5.-| (FIKSB 7.-| (FIKSB 7.-| (FIKSB9.- | (FIKSB 8.
Tasvs | T55vs | Te3vs | T7svs | Teovs | Teovs | THovs
:‘ E::} . K K K 3 K n M
15 57 = = = = - =
/ Example /Exemple: 20 57 = - = = 356 -
- 30 61 a9 - 232 - 356 -
36 57 = = - = p= =
40 55 a9 - 272 = P -
46 &1 99 - 232 = 356 -
85 55 a9 - 272 - 356 -
T 45V b=18 72 81 99 > 232 - 356 -
T 55V8 b=18 100 55 99 - 272 356 356 -
T 63VS IRy ‘| 120 82 148 - 276 356 = 3
T 75ve b=27 147 82 111 | 88 | 276 356 356 476
180 82 146 186 276 356 p 487
T 00\S b=26 220 82 17 186 276 356 = 487
T110VS b=28 295 [H 148 186 276 a56 - 487
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Weitergabe sowie Vervielféltigung die-
ses Dokuments, Verwertung und Mittei-
lung seines Inhalts sind verboten, so-
weit nicht ausdricklich gestattet. Zuwi-
derhandlungen verpflichten zum Scha-
densersatz. Alle Rechte fur den Fall der
Patent-, Gebrauchsmuster- oder Ge-
schmacksmustereintragung vorbehalten.

Anderungen, die dem technischen Fort-
schritt dienen, bleiben vorbehalten.

© PIV Drives 2005

Toute communication ou reproduction de
ce document, sous quelques forme que
se soit, et toute exploitation ou commu-
nication de son contenu sont interdites,
sauf autorisation expresse. Tout manque-
ment a cette regle est illicite et expose
son auteur au versement de dommages
et intéréts. Tous droits réservés pour le
cas de la delivrance d’'un brévet, d un
modele d’utilité ou d’'un modele de pré-
sentation.

Les changements, qui servent le progrés
technique, restent réservés.

© PIV Drives 2005

The reproduction, distribution and utili-
zation of this document as well as the
communication of its contents to others
without explicit authorization is prohibited.
Offenders will be held liable for the pay-
ment of damages. All rights reserved in
the event of the grant of a patent, utility
model or design.

PIV Drives reserves the right to make
improvements at any time without prior
notice.

© PIV Drives 2005 *

Sin nuestra expresa autorizacién, queda
terminantemente prohibida la reproduc-
cion total o parcial de este documento,
asi como su uso indebido y/o su exhibi-
cién o comunicacioon a terceros. Oe los
infractores se exigira el correspondien-
te resarcimiento de dafos y perjuicios.
Quedan reservados todos los derechos
inherentes, en especial los de paten-
tes, de modelos registrados y estéticos.

PIV Drives se reserva el derecho para a
rea-lizar modificaciones encaminadas a
la mejora del producto sin previo aviso.

© PIV Drives 2005

E’ vietato consegnare a terzi o ripro-
durre questo documento, utilizzarne il
contenuto o renderlo comunque noto
a terzi senza esplicita autorizzazione.
Ogni infrazione comporta il risarcimen-
to dei danni subiti. Sono riservati tutti i
diritti derivanti dalla concessione di bre-
vetti per invenzioni industriali di utilita
o di brevetti per modelli ornamentali.

PIV Drives si riserva il diritto di apportare
modifiche di tutti i dati del presente cata-
logo senza preavviso.

© PIV Drives 2005

A reproducdo, a distribuicdo e a utili-
zacado deste documento, assim como
a comunicagdo do seu conteudo a ter-
ceiros, sdo proibidas sem autorizagédo
expressa. Os infractores serdo respon-
sabilizados por perdas e danos. Todos
os direitos sé@o reservados no caso da
concessdo de uma patente, mode-
lo de utilidade ou desenho industrial.

PIV Drives se reserva o direito de alterar
todos ao dados deste presente catalogo
sem prévio aviso.
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PV DRIVES
PORIRID 2

ESE

PV DRIVES
PORIRID N

POSIRED 2

Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe

Helical and bevel-helical gear reducers

Riduttori ad assi paralleli e ortogonali

Réducteurs a engrenages cylindriques et cylindro-coniques
Reductores de ejes paralelos y ortogonales

Redutores de eixos paralelos e ortogonais

POSIRED N

Stirnradgetriebe mit groBem Achsabstand

Parallel axis gear reducers with extended centre distance
Riduttori ad ingranaggi cilindrici e grandi interassi
Réducteurs a arbres paralléles grands entraxes

Reductores de ejes paralelos con gran distancia entre ejes
Redutores de eixos paralelos com entre centros estendidos

POSIRED D

PV DRIVES
POMIRID B

ESE

Universelles und kompaktes Kegelstirnrad-Getriebe
Universal and compact right angle gear motor

Riduttori compatti e universali ad assi ortogonali
Réducteurs a arbre perpendiculaire universel et compact
Reductores universales y compactos ortogonales
Redutores de eixos ortogonais universais e compactos

POSIRED TS

PV DRIVES
PORIRIE TS

EEE

Doppelwellengetriebe

Double shaft gear reducers

Riduttori a doppio albero d'uscita
Réducteurs avec deux arbres de sortie
Reductores con doble eje de salida
Redutores com duplo eixo de saida

POSITORQUE

PV

PiV DRIVES
FOMTCAGUI

=

Industrie-Planetengetriebe

Large industrial planetary gear reducers
Riduttori epicicloidali per I'industria

Réducteurs planétaires a fort couple

Grandes reductores planetarios para la industria
Redutores planetarios industriais

MV DRIVES

SEEE

PIV DRIVES
POMTWIN 0L

SE=

-

PV DRIVES
PORIRACK

L
PV DRIVES
FORICROSS LW

PV DRIVES
CNTIPOMICHAIN/PORIDIG

Einwellen-Extrudergetriebe

Single screw extruder drives

Riduttori per estrusori monovite
Réducteurs pour extrudeuse monovis
Reductores para extrusoras de un husillo
Redutores para extrusoras monorosca

Doppelwellen-Extrudergetriebe

Twin screw extruder drives

Riduttori per estrusori bivite

Réducteurs pour extrudeuse double vis
Reductores para extrusoras de dos husillos
Redutores para extrusoras de dupla rosca

PO R A

Zahnstangengetriebe fiir SpritzgieBmaschinen

Rack and pinion drive for injection moulding machines
Azionamenti a cremagliera per presse ad iniezione
Réducteurs a dentures crémailléres pour machines a injection

Reductores de cremallera para maquinas
de moldeo por inyeccion

Redutores de cremalheira para maquinas
de moldar por injecao

Kegelradgetriebe

Bevel gear units

Rinvii angolari

Renvoi d’angle

Reenvios angulares

Redutores de engrenagens conicas

PO A PO D

CVT und Industrievariatoren

CVT and industrial variators

CVT e variatori di velocita per I'industria

CVT et variateurs pour l'industrie

CVT y variadores de velocidad por la industria
CVT e variadores de velocidade industriais

PIV Drives GmbH
Justus-von-Liebig-StraBe 3
61352 Bad Homburg/Germany
Tel. +49 (0) 6172-102 0

Fax +49 (0) 6172-102 381
info@piv-drives.com

www.piv-drives.com
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